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Hidropack WE

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

Accesibilidad maxima
Refrigerante R-410a
Funcionamiento Silencioso

QAIESA

Compresores scroll
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DESCRIPCION GamA

Las Bombas de Calor Reversibles y Equipos de Refrigeracion Hidropack
WE son unidades de construccion compacta, Aire exterior/Agua.

Estas unidades han sido concebidas para funcionamiento en exterior, en la
produccién de agua caliente y/o fria, aplicable a calefaccién, refrigeracion
y alaindustria.

Estan equipadas con ventiladores axiales, intercambiadores de placas,
compresores herméticos Scroll y regulacion electrénica con microproce-
sador, componentes optimizados para el refrigerante ecolégico R-410a.

Esta gama también se ofrece con un médulo hidraulico incorporado, en
dos versiones: Hidropack WED con grupo motobomba e Hidropack
WEB con grupo motobomba y depdsito de inercia.

Opcionalmente, toda la gama Hidropack puede incorporar un circuito
de recuperacion de gases calientes que permite la produccion de agua
caliente a mas altas temperaturas que en los circuitos de condensacion.

Todas las unidades son probadas y ensayadas en fabrica.

SERIES

Hidropack RWE, RWED, RWEB

Equipos de produccién de agua fria, condensados por aire.

Hidropack IWE, IWED, IWEB

Equipos bomba de calor reversibles para funcionamiento a temperaturas
exteriores negativas (superiores a -7 °C), para produccién de agua caliente
y fria. Desescarche por inversion de ciclo.

e Equipos 1 circuito frigorifico, 1 compresor, 5 modelos:
90/100/120/140/180

* Equipos 1 circuito frigorifico, 2 compresores, 6 modelos:

200/240/280/360/420/480

Equipos 2 circuitos frigorificos, 2 compresores, 1T modelo:

600

Equipos 2 circuitos frigorificos, 4 compresores, 2 modelos:

640/720

LIMITES DE FUNCIONAMIENTO

MODO CALOR MODO FRiO
AGUA AGUA
AIRE (T* de impulsién) AIRE (T de impulsién)
MAX. | MiN. | MAX. | MIiN. | MAX. | MIiN. | MAX. | MiN.
22BH | -10BH| 55 30 48 120 | 200 | 50

(1) Con regulacion de presion de condensacion, funcionamiento hasta
-7°CBH.

(2) Temperatura méaxima de salida con regulacion estandar 15°C. Para
funcionamiento a temperaturas superiores se requiere cambio de re-
gulacion.

(3) Temperatura minima de salida. Para funcionamiento hasta -5°C, se
requiere agua glicolada, asi como el cambio de bomba de circulacion.

climatizacionrefrigeracion tratamientode aireintercambios térmicos
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equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

serie modelo

| = bomba de calor
R = equipo sdlo frio

WE - equipos aire-agua ]

—0)

ventilador helicoidal
compresor scroll

ComPOSICION DE LOS EQUIPOS

ejemplo IVVED - 90

bomba de calor reversible J |
equipo aire-agua

con compresor scroll modelo
y ventilador helicoidal

D = grupo motobomba grupo motobomba
B = grupo hidraulico

m Serie Hidropack WE

Equipamiento estandar

- Carroceria de chapa de acero galvanizada con pintura poliéster secada al
horno, color gris grafito RAL 7024. Chasis autoportante. -

Cuadro eléctrico

Cuadro eléctrico completo, totalmente cableado.
Toma de tierra general.
Contactores de compresor(es) y de motoventilador(es).

Circuito exterior Modelos 90 al 180:

- Motoventilador(es) helicoidal(es), acoplamiento directo, con proteccion
interna, motores de dos velocidades.

- Baterfa tubos de cobrey aletas de aluminio. Dos concepciones de disefio:

* Modelos 90 a 360: Bateriaen U
¢ Modelos420a720: BateriasenV

Circuito interior

- Intercambiador de placas de acero inoxidable soldadas, aislado térmica-
mente.

Circuito frigorifico

- Uno, dos o cuatro compresores herméticos tipo Scroll, con tratamiento
sonoro, montados sobre amortiguadores.

- Resistencia de carter (equipos bomba de calor).

- Valvula expansién termostatica, con igualacion externa.

- Filtro deshidratador antiacido y calderin.

- Vélvula de inversién de cuatro vias (equipos bomba de calor).

Regulacién electrénica GESDOM (ver manual)

Sistema de control con microprocesador constituido por:

Placa de control

 Control de pardmetros de funcionamiento y gestion de seguridades.
e Ldgica de detencion de falta de fredn y fallo de sondas.

* Regulacion presién de condensacion mediante sonda baterfa exterior,
tipo todo/ nada.

® Temporizacion anti-corto-ciclo.

e Compensacion de la consigna en funcion de temperatura exterior
(opcional).

Termostato Electrénico: GESDOM 3P
* Modos de funcionamiento: frio o calor.
e Visualizacion de consignas, hora y temperatura de retorno de agua.

¢ Modificacién de los parametros de funcionamiento (consignas, dife-
rencial y temporizaciones).

® Programacion horaria y diaria. Modo de reduccién nocturna.
e Sefializacién de alarma.

Modelos 200 al 720:

- Carga completa de refrigerante R-410a.

Protecciones

- Presostatos alta y baja presion, rearme automatico.
- Control de circulacién de agua.
- Proteccion antihielo, integrada en la regulacion.

- Proteccion interna de temperatura de descarga, en la linea de descarga
del compresor.

- Valvula antirretorno integrada en descarga de compresor.
- Klixon en compresor.

- Interruptor general de puerta.

- Interruptor automatico circuito de mando.

- Fusibles de proteccién de linea de alimentacién de compresor(es) y
motoventilador(es).

- Temporizacion a la desconexion de la bomba de circulacion.
- Seguridad de fallo de la bomba.

Regulacién electrénica S92 (ver manual)

Sistema de control con microprocesador constituido por:

Placa de control

e Control de pardmetros de funcionamiento y gestién de seguridades.
e Sonda de temperatura para maniobra de desescarche.

® Temporizacion anti-corto-ciclo.

* Posibilidad de comunicacion con un sistema de gestion centralizada
(opcional).

e Posibilidad de conexién con el médulo de mando y sefalizacién
GESREM (opcional)

Termostato Electrénico: GESDOM 12P
¢ Modos de funcionamiento: frio o calor.

* Modificacién de los parametros de funcionamiento (consignas, dife-
rencial y temporizaciones).

® Programacion horaria y diaria. Modo de reduccién nocturna.
e Indicacion del tipo de alarma mediante cédigos.

climatizaciénrefrigeraciontratamiento de aireintercambios térmicos
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m Serie Hidropack WED

La composiciéon de los equipos Hidropack WED es idéntica a la de los
equipos Hidropack WE, a excepcién de la incorporacién de un grupo
motobomba.

Grupo motobomba

- Grupo motobomba centrifuga.

- Vaso de expansion cerrado.

- Valvula de sequridad tarada a 4 bar.
- Valvula de vaciado.

- Valvulas de bolay de corte.

- Purgador automatico de aire (en los modelos 200 al 720).

OPCIONALES

m Serie Hidropack WEB

La composicion de los equipos Hidropack WEB es idéntica a la de los
equipos Hidropack WE, a excepcion de la incorporacién de un grupo
hidraulico completo.

Grupo hidraulico

- Deposito de inercia térmica, construido en chapa de acero negro, pin-
tadoy aislado térmicamente.

- Resistencia antihielo de depdsito.

- Grupo motobomba centrifuga.

- Vaso de expansion cerrado.

- Valvula de seguridad tarada a 4 bar.

- Vaélvula de vaciado.

- Filtro con malla de acero inoxidable.

- Purgador automatico de aire.

- Termo-mandmetros bimetalicos.

- Valvulas de bolay de corte.

- Posibilidad de integracién en el sistema hidrénico de contol y gestion
H5® hidrofive.

- Bateria de tubos de cobrey aletas de cobre, o aletas de aluminio con
recubrimiento de poliuretano.

- Rejilla de proteccion de la bateria.

- Opcionales para regulacion y otras regulaciones.
- Conexiones hidraulicas flexibles.

- Soportes antivibratorios de caucho.

- Regulacion presion de condensacién mediante presostato en modelos
200al 720.

- Funcionamiento agua glicolada -5°C. Cambio de bomba de circulacion
(Series WED y WEB).

- Depdsito en cajén hidraulico independiente (modelos WEB 200 al 360).
- Bomba de reserva en modelos 200 al 720 (Series WED y WEB).

- Bomba de circulacion de alta presion (Series WED y WEB).

- Presion de trabajo para el circuito hidraulico 6 bar (Series WEB).

- Cambio deresistencia antihielo de depésito (Series WEB).

NiveLes sonoros dB(A)

Circuito de recuperacion de gases calientes

- Intercambiador de placas de acero inoxidable soldadas, aislado
térmicamente, para trabajar en circuito cerrado en la recuperacion de
gases calientes.

- Bomba de circulacion de agua caliente de 3 velocidades.
- Vélvula de vaciado y vélvulas de bola.

- Termostato de regulacién agua caliente de recuperacion.

Limites de funcionamiento del circuito de recuperacion

TEMPERATURA AGUA MiNIMA 35 0C

RECUPERACION MAXIMA 90 oc
PRESION MAXIMA CIRCUITO MiNIMA -

HIDRAULICO MAXIMA 10 bar

Nota: La temperatura del agua del circuito de recuperacion, en los equipos
bomba de calor, debe ser siempre superior a la temperatura de produccién de
agua caliente.

H Nivel de potencia sonora

Series Hidropack | 90 100 120 140 180 200 240 280 360 | 420 | 480 600 640 720
dB(A) 73,8 75 80 80 87,8 88 88 87,1 88 92 92 92,2 93 93
M Nivel de presion sonora
Condiciones de medida: en campo libre, medido a 5 metros de distancia, directividad 2 ya 1,5 metros del suelo.
Series Hidropack | 90 100 120 140 180 200 240 280 360 | 420 | 480 600 640 720
dB(A) 51,8 53 58 58 65,8 66 66 65,1 66 70 70 70,2 71 71

Nota: El nivel de presién sonora depende de las condiciones de instalacion y, por tanto, sélo se indica a titulo orientativo.

climatizacionrefrigeracion tratamientode aireintercambios térmicos

MT-WEhidropack-7500-A-2006-02-E



CIATESA

PEANTAS

Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

CARACTERISTICAS TECNICAS

Series Hidropack 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 | 360 | 420 | 480 | 600 | 640 | 720
Potencia Frigorifica @ (kw) | 19,5| 22,1| 26,2 | 28,8 | 39,7 | 44,8 | 50,0 | 59,1 | 76,4 | 86,9 | 94,9 |118,5/136,7|151,3
Potencias .+ ncia Absorbida ® (kw)| 6,4 | 7,3 | 8,6 10,0 11,9 13,8 17,8 | 19,4 26,0 31,4| 37,0 44,1 48,2 | 553
refrigeracion
Rendimiento EER 3,1 3,0 | 3,0 29 | 33| 32|28 30| 29| 28 2,6 | 2,7 | 2,8 2,7
Potencia Calorifica @ (kw) | 21,8 | 24,9 | 29,1| 32,9 | 43,0 | 48,8 | 53,7 | 63,4 | 82,6 | 90,0 | 99,7 | 130,1/143,0/160,3
Potencias o\ cia Absorbida @ (kw)| 7.0 | 7,7 | 93 | 10,5 13,1| 153 | 17,7 | 21,0 | 26,3 | 31,4 | 35,9 | 43,5 | 47,5 52,6
calefacciéon
Rendimiento COP 3,1 3,2 3,1 3,1 3,3 3,2 3,0 3,0 3,1 2,9 2,8 3,0 3,0 3,0
Caudal aire nominal (m3/h) |10000|10000|14200|14200(23000(23000({23000/23000/23000/39000/37000/37000/40800|40800
Presion est. disp. (mm.c.a.) -
Tipo HELICOIDAL
Ventilador
circuito Numero 1 ‘ 2
exterior
Diametro (mm) 630 800
Potencia (W) 0,7/0,5 0,9/0,5 2,0/1,25 ‘ 2x(2,0/1,25)
Velocidad (r.p.m.) 900/ 630 630/400 880 /660
Tipo SCROLL
NdUmero 1 2 ‘ 4
Compresor Numero circuitos 1 ‘ 2
Tipo aceite POE Mobil EAL Artic 22CC 6 ICI Emkarate RL22CF
Volumen de aceite (I) 2 3 3 3 4 2x3 | 2x3 | 2x3| 2x4| 445 | 446 | 2x6 (32+X4) 4 x4
Caracteristicas Tension de red 400 V /Il ph /50 Hz
eléctricas Acometida 3 hilos + Tierra + Neutro
Tipo R-410a
Refrigerante
Carga (kg) 5,9 ‘ 6,4 ‘ 11,2 ‘ 11,2 ‘ 11,7 ‘ 16,4‘ 16,7 ‘ 18,0 ‘ 19,9‘ 22,1 ‘ 28,3 ‘ 34,0 ‘ 45,2 ‘ 45,7

o~
@® Potencia frigorifica dada para unas condiciones de temperatura de salida de agua de 7 °C'y 35 °C de T2 exterior.

I
@ Potencia calorifica dada para unas condiciones de temperatura de salida de agua 45 °Cy 6 °C BH de temperatura exterior.

3 Potencia total absorbida por compresor(es) y motoventilador(es) en las condiciones nominales. No se incluyen opcionales.

Serie Hidropack WE 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 | 360 | 420 | 480 | 600 | 640 | 720
Circuito Caudal agua nom. (m?3h) 3,4 | 3,8 | 4,5 50 | 68 | 7,7 8,6 | 10,2 | 13,2 | 15,0 16,4 | 20,4 | 23,6 | 26,1
Interior  paydida de carga (m.c.a) 2312927313038/ 27 3721192337 1,7 21
Conexiones Tipo ROSCA GAS
hidraulicas Diametro 118" 112" o 21/2"
Intensidad 4,/ 1\ ph /50 Hz (A) 18,0 | 23,0 | 24,7 | 27,7 | 35,7 | 47,3 | 49,3 | 55,3 | 67,3 | 80,3 | 88,3 | 105,3 121,3/133,3
max. absorb.
Largo (mm) 1508 1508 1808 1808 2198 2738
Dimensiones Ancho (mm) 1063 1063 1063 1063 2066 2066
Alto (mm) 1088 1413 1763 2063 1966 2168
Peso (kg) 273 | 281 | 351 | 353 | 436 | 550 | 558 | 570 | 694 | 1261| 1355 | 1425| 1659 | 1794

climatizaciénrefrigeraciontratamiento de aireintercambios térmicos
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Serie Hidropack WED 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 K 360 | 420 | 480 | 600 | 640 A 720
Caudal agua nom. (m¥h) 34|38 |45 50|68 77 86 102|132|150] 16,4 20,4 | 23,6 | 26,1
Circuito o iga de carga (m.c.a.) 32139 3744 52|48 39 53|46 49|59 90 8295
interior
Presion disponible (m.c.a) 11,2155 14,1| 16,6 | 18,4| 17,0 | 15,8 | 15,4 | 143 | 17,8 | 16,4 | 14,9 | 15,4 | 13,7
Tipo CENTRIFUGA MULTICELULAR CENTRIFUGA MONOCELULAR
Grupo ,
motobomba Numero ! 2
Potencia (kW) 0,4 0,6 ‘ 0,9 ‘ 1,0 1,1 ‘ 1,85 2x1,85
Tipo CERRADO
Vaso de Volumen (I) 12 ‘ 20 ‘ 35
expansion
Presion llenado (kg/cm?) 1,5
Conexiones Tipo ROSCA GAS
hidraulicas pismetro 11/4" 112" 2 21/2"
Intensidad — ;.\, /111 oh /50 Hz (A) 19,0 | 24,2 25,9 29,3|37,7| 49,3 | 51,3 | 58,4 | 70,4 | 85,3 | 93,3 |115,2131,2143,2
max. absorb.
Largo (mm) 1508 1508 1808 1808 2198 2738
Dimensiones Ancho (mm) 1063 1063 1063 1063 2066 2066
Alto (mm) 1088 1413 1763 2063 1966 2168
En vacio (kg) 310 | 319 | 399 | 402 | 485 | 578 | 585 | 597 | 721 | 1328 | 1422|1497 | 1704 | 1840
Peso
En funcionamiento (kg) 331 | 340 | 424 | 427 | 510 | 604 | 611 | 624 | 748 | 1362| 1455| 1531 | 1743 | 1880
Serie Hidropack WEB 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 | 360 | 420 | 480 A 600 | 640 | 720
Caudal agua nom. (m3/h) 34|38 )| 45| 50,68 | 77| 86 |102)|13,2| 150 16,4| 20,4 | 23,6 | 26,1
Circuito b, ida de carga (m.c.a.) 40 50| 43| 536655 47 63)|62|56 68102 99117
interior
Presion disponible (m.c.a) 10,4 14,5/ 13,4158 17,0| 16,3 | 15,0 | 14,3 | 12,7 | 17,2 | 15,6 | 13,6 | 13,7 | 11,6
Tipo CENTRIFUGA MULTICELULAR CENTRIFUGA MONOCELULAR
Grupo ,
motobomba Numero ! 2
Potencia (kW) 0,4 0,6 ‘ 0,9 ‘ 1,0 1,1 ‘ 1,85 2x1,85
Tipo CERRADO
Vasode /1 imen (1) 12 ‘ 20 ‘ 35
expansion
Presion llenado (kg/cm?) 1,5
Volumen (I) 100 150 ‘ 225 ‘ 275
Depésito Potencia resist. antihielo (kW) 1
Inércia  pegsist. antihielo opcionales (kW) 3-6-8 3-6-8-12 ‘ 3-6-8-12-18
Diametro vaciado 3/4" 1"
Conexiones Tipo ROSCA GAS
hidraulicas pismetro 114" 112" 2 212"
Intensidad 55\, /o /50 Hz (A) 23,3|28,5|30,3 33,7| 421 53,7|557|628|74,8| 89,6 97,6|119,6/135,6/147,6
max. absorb.
Largo (mm) 1808 1808 2693 2693 2198 2738
Dimensiones Ancho (mm) 1063 1063 1063 1063 2066 2066
Alto (mm) 1088 1413 1763 2063 1966 2168
En vacio (kg) 374 | 385 | 478 | 481 | 564 | 736 | 743 | 756 | 891 | 1450 | 1544|1623 | 1832 | 1971
Peso
En funcionamiento (kg) 500 | 511 | 660 | 664 | 747 | 999 | 1006 | 1019 | 1154|1772 | 1866| 1946 | 2186 | 2307
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CAPACIDAD DE AGUA EN LA INSTALACION

Serie Hidropack WEB 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 K 240 280 360 420 480 600 | 640 | 720
Capacidad del depdsito de inercia (1) 100 150 225 275
Capacidad del vaso de expansion (l) 12 20 35
Capacidad méxima ~ Agua 40°C (I) @ 700 650 1100 2050
de la instalacion (U Agua 50°C (I) 3 410 360 625 1210

@ (5 capacidad de agua de la instalacion indicada en esta tabla, corresponde a la méxima que admite la instalacién en funcién del vaso de expansién montado
en el equipo. Para este apartado se ha tenido en cuenta el volumen del deposito de inercia. En caso de que la capacidad de la instalacién sea superior, es
necesario anadir un vaso de expansion suplementario en la instalacion en funcién del volumen de ésta.

@ Esta temperatura corresponde a la que debe alcanzar el circuito con el equipo parado. Este caso se debe considerar en los equipos sélo frio.

@) L . . .
(8) Esta temperatura corresponde a la maxima que puede alcanzar el circuito en funcionamiento en bomba de calor.

CARACTERISTICAS DEL CIRCUITO DE RECUPERACION

MT-WEhidropack-7500-A-2006-02-E

Series Hidropack 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 | 360 | 420 | 480 600 | 640 | 720
Potencia recuperada @ (kw) 4,4 5 7,3 8,11103|11,6|12,7|14,6|19,4| 23 | 252|29,2| 34 | 38,8
Caudal agua nom. (m3/h) 0,38/ 0,43/0,63|0,70|0,89|1,00| 1,09| 1,26 | 1,67 | 1,98 | 2,17 | 2,51 2,92 3,34
Circuito  pgrdida de carga (m.c.a.) 01/01,02/03|05|06|07 09 06|09| 11|04|05]| 0,6
recuperacion — :
Presion disponible (m.c.a) | 35 35| 35 30| 26| 24|22 1,8 17| 21 1,9 24 | 20 | 1,7
(bomba a velocidad maxima)
Tipo ROTOR ENCAPSULADO
Grupo ,
motobomba Numero ! 2
Potencia (kW) 0,08 2x0,08
Conexiones 1P ROSCADAS
hidraulicas .. otro 11/8"
Peso adicional (kg) 13 13 17 17 17 17 17 18 18 34 34 37 37 37
@ Potencia recuperacion en gases calientes para condiciones nominales y agua recuperacién 45/55°C.
INTENSIDADES MAXIMAS (A)
Series Hidropack 90 | 100 | 120 | 140 | 180 | 200 | 240 | 280 | 360 | 420 | 480 | 600 640 720
Series WE, WED y WEB
Compresor 2x
16 21 22 25 31 |2x21/2x22|2x25|2x31|40+31|48+31|2x48 4 x 31
400 V /11l ph /50 Hz (A) X X X X X% (25431) T
Ventilador exterior
1,25 2 4 2x4
400 V /1l ph /50 Hz (A) X
Regulacion (A) 0,7 1,3
Series WED y WEB
Grupo motobomba
1 1,2 1 2 1 4 2x4
400 V /111 ph /50 Hz (A) ' /6 3 95 x 4,95
Serie WEB
Resistencia antihielo 435
230V /1 ph/50 Hz (A) '
Circuito recuperacion de gases
Motobomba recuperacion
230V /1 ph /50 Hz (A) 0,38 2x0,38

tratamiento de aireintercambios térmicos
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equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

CAMBIO DE BOMBA DE CIRCULACION (OPCIONAL)

Series Hidropack WED y WEB | 90 | 100 | 120 | 140 180 | 200 240 280 | 360 420 480 | 600 640 720

Bomba de alta presion (opcional)

. , CENTRIFUGA (
Tipo CENTRIFUGA MULTICELULAR MONOCELULAR CENTRIFUGA MULTICELULAR
Alimentacion 400 V /Il ph /50 Hz
Numero 1 2
Potencia (kW) 0.6 0,9 1,3 1,5 1,85 2x1,5 2x27 | 33
Intensidad maxima absorbida (A) 1,2 1,6 2,3 2,5 4,95 2x2,5 2x4,8 é )5(
Caudal de agua nominal (m3/h) 3438|4550 68| 77| 86 | 10,2 | 13,2 | 150 16,4 | 20,4 | 23,6 | 26,1
Pérdida de carga (m.c.a.) | 3,2 3,9 3,7 4,4 5,2 4,8 3,9 5,3 4,6 4,9 5,9 9,0 8,2 9,5
Serie WED
Presion disponible (m.c.a)| 17,1 | 20,8 | 18,9 | 24,3 | 25,3 | 25,1 | 25,2 | 18,6 18,6 | 25,2 | 23,6 | 28,2 | 25,0 | 29,6
Pérdida de carga (m.c.a.) | 4,0 5,0 4,3 5,3 6,6 5,5 4,7 6,3 6,2 5,6 6,8 | 10,2 | 9,9 | 11,7
Serie WEB

Presion disponible (m.c.a)| 16,3 | 19,8 | 18,2 | 23,4 | 24,0 | 24,5 | 245 | 17,5 | 17,0 | 24,5| 22,8 | 27,0 | 23,3 | 27,5

Bomba para agua glicolada (opcional)

. , CENTRIFUGA ‘
Tipo CENTRIFUGA MULTICELULAR MONOCELULAR CENTRIFUGA MULTICELULAR
Alimentacion 400 V /Il ph /50 Hz
Numero 1 2
Potencia (kW) 0,6 0,8 1,0 1,7 1,85 2x1,6 2x2,3 g g
Intensidad maxima absorbida (A) 1,0 1,4 1,8 3,4 4,95 2x2,8 2x4,1 2x6
Caudal de agua nominal (m3/h) 3,7 4,2 5,0 5,5 7,5 8,5 9,5 11,2 14,5 | 16,5 | 18,0 | 22,5 | 25,9 | 28,7
Pérdida de carga (m.c.a.) | 4,2 51 48 | 58 | 68 | 63 5,1 6,9 6,0 6,4 | 7,7 | 11,7 | 10,7 | 12,4
Serie WED
Presion disponible (m.c.a)| 12,1 | 16,6 | 14,5 | 17,4 | 25,1| 21,9 19,0 | 16,8 | 16,9 | 20,0 | 17,6 | 19,4 | 16,7 | 24,8
Pérdida de carga (m.c.a.) | 53 | 64 | 56 | 68 | 8,6 | 7,1 6,1 8,2 8,1 73 | 88 | 13,3| 12,8 15,2
Serie WEB

Presion disponible (m.c.a)| 11,0 | 15,3 | 13,6 | 16,3 | 23,4 | 21,1 | 18,0 | 154 | 148 | 19,2 | 16,6 | 17,7 | 14,5 | 22,0

Nota: La bomba estdndar para los modelos 280 al 720 puede funcionar con agua glicolada, aunque con una reduccion de la presion disponible (debida a la
variacion de caudal con agua glicolada). Consultar los coeficientes de correccién para funcionamiento con agua glicolada, pagina 20.

LiMITES DE FUNCIONAMIENTO

9

Incremento T? méaximo

6 < Para T2 de salida de agua de +5°C:

* A AT?minimo: 3,1°C = Régimen deT?: 8,1°C/5°C

:E « AT? maximo: 6,2°C = RégimendeT?: 11,2°C/5°C

2] Incremento T2 minimo Para incrementos de T2 no comprendidos entre las curvas: consultar.

L s s s s
-5 2 0 2 4 6 8 10 12 14

Temperatura de salida de aguaen®C

AT? (diferencia admisible E/S agua en °C)

REGULACION

. . Nota: Regulacién de salida de fabrica: es necesario verificar el caudal de agua, comprobando que las
Series Hidropack 90 a 180 | 200 a 720 9 . . o © agua P N

temperaturas de salida de agua estan dentro de los limites de funcionamiento. Otros valores de
Regulacion frio 12 °C 12-13°C regulacion estdn permitidos una vez verificado que el caudal y las temperaturas permanecen dentro de
los limites de trabajo.

Regulacion calor 45 °C 44 - 45 °C
Seguridad antihielo 4°C 4°C

Nota: En los modelos 200 al 720 la regulacién de frio y de calor es de dos etapas.

climatizaciénrefrigeracio ratamiento de aireintercambios térmicos
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PRESIONES DISPONIBLES EN LA BOMBA DE CIRCULACION

Bomba estandar

~ 40 —
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o =90 i i
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CIRCUITO HIDRAULICO, ESQUEMAS DE PRINCIPIO

Modelos

Hidropack WED estandar

Hidropack WEB estandar

90
100
120
140
180

Y
Y

200
240
280
360

420
480

600
640
720

climatizacionrefrigeracion tratamientode aireintercambios térmicos
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CIATESA

equipos de produccién

Hidropack We

de agua fria y bombas,de calor aire-agua

CIRCUITO HIDRAULICO, ESQUEMAS DE PRINCIPIO

Modelos

Hidropack WED con bomba de reserva
(opcional)

Hidropack WEB con bomba de reserva
(opcional)

200
240
280
360

420
480

600
640
720

INTERCAMBIADOR AAAA RESISTENCIA BOMBA DE
DE PLACAS ELECTRICA CIRCULACION

DEPOSITO DE DEPOSITO DE CONTROLADOR
INERCIA TERMICA EXPANSION DE CAUDAL

FILTRO DE VACIADO g VALVULADE
MALLA CIRCUITO INTERRUPCION

%v VALVULA DE

SEGURIDAD

PURGADOR @ TERMO- N VALVULADE

DE AIRE MANOMETRO RETENCION

climatizaciénrefrigeraciontratamiento de aireintercambios térmicos
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PotenciA FriGoRriFica (kW)

WE lid TEMPERATURA AIRE EXTERIOR
Temperatura salida
WED de a?gua fria en °C 29 °C 32°C 35°C 38 °C 40 °C 44 oC
WEB Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa
-4 14,6 4,8 14,1 5,2 13,5 55 12,9 5,9 12,5 6,2 11,7 6,8
. -2 15,7 4,9 15,1 52 14,5 56 13,9 6,0 13,5 6,2 12,6 6,8
Agua glicolada
0 16,8 4,9 16,2 5,3 15,5 5,6 14,9 6,0 14,5 6,3 13,6 6,9
2 17,9 50 17,3 53 16,6 57 16,0 6,1 15,5 6,4 14,6 6,9
90 5 19,7 51 19,0 5,4 18,3 5,8 17,6 6,2 17,2 6,4 16,1 7,0
6 20,3 51 19,7 5,4 18,9 5,8 18,2 6,2 17,7 6,5 16,7 7,1
7 21,0 51 20,3 55 19,5 5,8 18,8 6,2 18,3 6,5 17,2 7,1
Agua pura
8 21,6 52 20,9 55 20,2 5,9 19,4 6,3 18,9 6,5 17,8 7,1
10 23,0 52 22,2 56 21,4 59 20,6 6,3 20,1 6,6 19,0 7,2
12 24,3 5,3 23,6 57 22,7 6,0 21,9 6,4 21,3 6,7 20,2 7,3
-4 16,6 5,6 16,1 5,9 15,4 6,4 14,8 6,8 14,3 7,1 13,4 7,8
. -2 17,7 5,6 17,2 5,9 16,5 6,4 15,8 6,8 15,4 7,2 14,4 7,8
Agua glicolada
0 19,0 57 18,4 6,0 17,7 6,5 17,0 6,9 16,5 7,2 15,5 7,9
2 20,2 5,8 19,7 6,1 18,9 6,5 18,2 7,0 17,7 7,3 16,7 8,0
100 5 22,2 5,9 21,6 6,2 20,8 6,7 20,0 7,1 19,5 7,4 18,4 81
6 22,9 5,9 22,3 6,2 21,4 6,7 20,7 7,1 20,1 7,4 19,1 81
7 23,6 6,0 23,0 6,3 22,1 6,7 21,3 7,2 20,8 7,5 19,7 8,2
Agua pura
8 24,3 6,0 23,7 6,3 22,8 6,8 22,0 7,2 21,4 7,5 20,3 82
10 25,8 6,1 25,1 6,4 24,1 6,9 23,3 7,3 22,7 7.6 216 83
12 27,3 6,2 26,6 6,5 25,6 7,0 24,7 7,4 24,1 7,8 22,9 8,4
-4 19,7 6,4 19,0 6,9 18,2 7,3 17,4 7,8 16,9 8,2 15,8 9,0
. 2 21,0 6,5 20,3 6,9 19,5 7,4 18,7 7,9 18,1 83 17,0 9,1
Agua glicolada
0 22,5 6,5 21,7 7,0 20,9 7,5 20,1 80 19,5 84 18,2 9,2
2 24,0 6,6 23,2 7,1 22,3 7,5 21,5 81 20,8 8,4 19,6 9,2
120 5 26,4 6,7 25,5 7,2 24,6 7,7 23,6 8,2 23,0 85 21,6 9,4
6 27,2 6,8 26,3 7,2 25,4 7,7 24,4 8,2 23,8 8,6 22,4 9,4
7 28,0 6,8 271 7,3 26,2 7,8 25,2 83 24,5 86 23,1 9,4
Agua pura
8 28,9 6,9 28,0 7,3 27,0 7,8 26,0 83 25,3 87 23,8 9,5
10 30,6 7,0 29,7 7,4 28,6 7,9 27,6 8,4 26,9 8,8 25,4 9,6
12 32,5 7,1 31,5 7,5 30,4 8,0 29,3 85 28,5 89 26,9 9,7
-4 21,8 7,6 20,9 81 20,1 8,6 19,2 9,2 18,7 9,6 17,5 10,4
. 2 23,3 7,7 22,4 82 21,5 87 20,6 9,3 20,0 9,7 18,8 10,5
Agua glicolada
0 249 78 | 240 83 | 230 88 | 221 94 | 21,4 98 | 201 106
2 26,5 7,8 25,6 83 24,6 8,9 23,6 9,5 22,9 9,8 21,6 10,7
140 5 29,1 8,0 28,1 8,5 27,0 9,0 26,0 9,6 25,3 10,0 23,8 10,8
6 30,0 80 29,0 85 27,9 91 26,8 9,6 26,1 10,0 24,6 10,9
7 30,9 81 29,8 8,6 28,8 91 27,6 9,7 26,9 10,1 25,4 10,9
Agua pura
8 31,8 81 30,7 8,6 29,6 9,2 28,5 9,7 27,7 10,1 26,2 11,0
10 33,7 8,2 32,6 87 31,4 93 30,3 9,8 29,4 10,2 27,7 11,1
12 35,7 83 34,5 88 33,3 9,4 32,1 10,0 | 31,2 104 | 294 11,2
-4 29,8 9,2 28,9 9,8 28,0 10,4 27,0 11,0 26,3 11,5 24,9 12,4
. -2 31,9 93 30,9 9,9 29,9 10,5 28,9 11,2 28,2 11,6 26,7 12,6
Agua glicolada
(0] 34,0 9,4 33,0 10,0 31,9 10,6 30,8 11,3 30,1 11,8 28,6 12,7
2 36,2 9,5 35,1 10,1 34,0 10,7 32,9 11,4 32,1 11,9 30,5 12,9
180 5 39,7 9,6 38,6 10,2 37,4 10,9 36,1 11,6 35,3 12,1 33,6 13,1
6 41,0 9,7 39,8 10,3 38,6 11,0 37,3 11,7 36,4 12,1 34,6 13,2
7 42,2 98 | 41,0 104 | 397 11,0 | 384 11,7 | 37,5 122 | 357 132
Agua pura
8 43,5 9,8 42,2 10,4 40,9 11,1 39,6 11,8 38,7 12,3 36,8 13,3
10 46,1 10,0 44,8 10,6 43,4 11,2 42,0 11,9 41,1 12,4 39,1 13,4
12 48,8 10,1 47,4 10,7 46,0 11,4 44,5 12,1 43,5 12,5 41,5 13,6

Pf: Potencia frigorifica en kW
Pa: Potencia absorbida por el compresor en kW
Se puede interpolar entre los valores de la tabla, nunca extrapolar

climatizacionrefrigeraciontratamien de aireintercambios térmicos
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PotenciA FriGoriFica (kW)

WE lid TEMPERATURA AIRE EXTERIOR
Temperatura salida
WED de ;gua fria en °C 29 °C 32°C 35°C 38 °C 40 °C 44 °C
WEB Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa
-4 33,5 10,8 32,4 11,5 31,2 12,2 30,0 13,1 29,2 13,7 27,4 15,0
. -2 35,9 10,9 34,7 11,6 33,4 12,3 32,2 13,2 31,3 13,8 29,5 15,1
Agua glicolada
0 38,4 11,0 37,2 11,7 35,8 12,5 34,5 13,3 33,6 13,9 31,7 15,2
2 40,9 11,1 39,7 11,8 38,3 12,6 36,9 13,4 36,0 14,0 34,0 15,3
200 5 45,2 11,2 43,6 12,0 42,1 12,8 40,7 13,6 39,7 14,2 37,6 15,5
6 46,7 11,3 45,0 12,1 43,5 12,9 42,0 13,7 41,0 14,3 38,9 15,6
7 48,1 11,3 46,4 12,2 44,8 12,9 43,3 13,8 42,3 14,4 40,1 15,7
Agua pura
8 49,5 11,4 47,8 12,3 46,1 13,0 44,6 13,9 43,6 14,5 41,4 15,8
10 52,5 11,6 50,7 12,5 49,1 13,2 47,4 14,1 46,3 14,7 44,0 15,9
12 55,6 11,8 53,7 12,7 52,0 13,4 50,2 14,3 49,1 14,9 46,7 16,1
-4 38,2 13,7 36,7 14,6 35,3 15,6 33,7 16,6 32,7 17,3 30,6 18,9
. -2 40,8 13,9 39,2 14,8 37,7 15,8 36,1 16,9 35,0 17,6 32,8 19,1
Agua glicolada
0 43,5 14,1 41,9 15,0 40,3 16,0 38,6 17,1 37.5 17,8 35,2 19,4
2 46,3 14,3 44,7 15,3 42,9 16,3 41,2 17,3 40,0 181 37,6 19,6
240 5 50,7 14,7 48,9 15,6 471 16,7 45,3 17,7 44,0 18,5 41,4 20,0
6 52,3 14,8 50,4 15,8 48,5 16,8 46,7 17,8 45,3 18,6 42,7 20,2
7 53,8 15,0 51,9 15,9 50,0 16,9 48,1 18,0 46,7 18,7 44,0 20,3
Agua pura
8 55,4 15,1 53,5 16,0 51,5 17,1 49,5 18,1 48,2 18,9 45,4 20,4
10 58,6 15,4 56,6 16,3 54,5 17,4 52,4 18,4 51,0 19,2 48,1 20,7
12 61,9 15,7 59,8 16,6 57,6 17,7 55,5 18,7 54,0 19,5 50,9 21,0
-4 44,6 14,8 42,9 15,6 41,4 16,7 39,7 17,8 38,5 18,5 36,2 20,1
. -2 47,7 14,9 45,9 15,8 44,3 16,8 42,5 17,9 41,3 18,7 38,8 20,3
Agua glicolada
0 51,0 15,1 49,1 15,9 47,4 17,0 45,5 18,1 44,3 18,9 41,7 20,5
2 54,3 15,2 52,3 16,1 50,6 17,2 48,7 18,3 47,3 19,0 44,6 20,7
280 5 59,6 15,5 57,6 16,5 55,6 17,5 53,5 18,6 51,9 19,3 49,2 20,9
6 61,5 15,6 59,5 16,6 57,4 17,6 55,3 18,7 53,5 19,4 50,8 21,0
7 63,3 15,7 61,3 16,7 59,1 17,7 57,0 18,8 55,2 19,5 52,5 21,1
Agua pura
8 65,2 15,8 63,1 16,8 60,9 17,8 58,7 18,9 56,9 19,6 54,1 21,2
10 69,1 16,0 66,9 17,0 64,6 18,0 62,3 19,1 60,4 19,8 57,5 21,4
12 73.1 16,3 70,8 17,2 68,5 18,2 66,1 19,3 64,1 20,0 61,0 21,7
-4 58,1 19,8 56,2 21,0 54,3 22,3 52,2 23,6 50,7 24,4 48,1 26,3
. -2 61,9 20,1 59,9 21,3 57,9 22,6 55,8 23,9 54,2 24,8 51,4 26,8
Agua glicolada
0 66,0 20,4 63,9 21,6 61,7 23,0 59,5 24,3 57,9 25,3 54,9 27,2
2 70,2 20,7 68,0 22,0 65,7 23,3 63,4 24,7 61,7 25,6 58,5 27,7
360 5 76,9 21,2 74,5 22,5 72,0 23,9 69,5 25,3 67,8 26,3 64,3 28,3
6 79,2 21,4 76,7 22,7 74,2 24,1 71,6 25,5 69,8 26,5 66,2 28,6
A 7 81,5 21,6 79,0 22,9 76,4 24,3 73,7 25,7 71,9 26,7 68,2 28,8
ua pura
guap 8 83,9 21,8 81,3 23,1 78,6 24,5 75,9 25,9 74,1 26,9 70,3 29,0
10 88,8 22,2 86,0 23,5 83,2 24,9 80,4 26,3 78,4 27,3 74,5 29,5
12 93,9 22,6 91,0 23,9 88,0 25,3 85,0 26,8 83,0 27,8 78,8 29,9
-4 65,9 22,4 63,4 23,6 61,2 25,0 59,2 26,5 57,7 27,6 54,7 29,7
i -2 70,3 22,8 67,7 24,0 65,3 25,4 63,3 27,0 61,7 28,0 58,5 30,2
Agua glicolada
0 75,0 23,2 72,2 24,5 69,7 25,9 67,6 27,4 65,9 28,5 62,5 30,7
2 79,8 23,6 76,9 24,9 74,2 26,3 72,0 27,9 70,3 29,0 66,8 31,3
420 5 87,4 243 84,6 256 794 26,8 78,6 28,6 771 29,7 73,4 32,1
6 90,1 24,5 87,2 25,9 84,3 27,4 81,0 28,9 79,5 30,0 75,7 32,3
A 7 92,8 24,8 89,8 26,1 86,9 27,6 83,4 29,2 81,9 30,3 78,0 32,6
ua pura
guap 8 95,5 25,0 92,5 26,4 89,4 27,9 85,9 29,4 84,4 30,6 80,4 32,9
10 101,1 25,5 97,9 27,0 94,7 28,5 91,5 30,1 89,5 31,2 85,2 33,5
12 106,9 26,1 103,6 27,5 100,2 29,0 96,9 30,7 94,7 31,8 90,2 34,1

Pf: Potencia frigorifica en kW
Pa: Potencia absorbida por el compresor en kW
Se puede interpolar entre los valores de la tabla, nunca extrapolar

climatizaciénrefrigeraciontratamiento de aireintercambios térmicos
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PEANTAS

CIATESA _
Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

PotenciA FriGoRriFica (kW)

WE . TEMPERATURA AIRE EXTERIOR
WED T:;“;’;Jgt;’;: :i"f,’g 29 °C 32°C 350C 38°C 40 °C 44 °C
WEB Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa Pf Pa
70,9 26,5 68,6 28,1 66,2 29,7 63,7 31,3 62,0 32,5 58,5 34,9
. 75,8 27,1 73,3 28,6 70,8 30,2 68,2 31,9 66,4 33,1 62,7 355
Agua glicolada
80,8 27,6 78,2 29,2 75,5 30,8 73,3 32,2 71,0 33,7 67,1 36,2
86,0 28,1 83,2 29,7 80,4 31,4 77,5 33,2 75,6 34,4 71,6 36,9
95,6 29,2 92,6 30,8 89,5 32,5 86,3 34,3 84,2 35,5 79,9 38,1
480 98,5 29,5 95,4 31,1 92,2 32,9 88,9 34,6 86,8 35,9 82,3 38,4
Agua pura 101,3 29,8 98,1 31,5 94,9 33,2 91,6 35,0 89,4 36,2 84,8 38,8
104,2 30,1 100,9 31,8 97,6 33,5 94,2 35,3 91,9 36,5 87,3 39,1
110,1 30,8 106,7 32,5 103,2 34,2 99,6 36,0 97,3 37,2 92,3 39,8
116,3 31,5 112,6 33,2 109,0 34,9 105,2 36,7 102,7 38,0 97,6 40,6
87,9 32,5 84,9 34,4 81,8 36,5 78,6 38,6 77,1 40,3 71,9 43,2
. 94,1 33,1 91,0 35,0 87,7 37,1 84,4 39,3 82,1 40,8 77,3 43,9
Agua glicolada
100,5 33,7 97.3 35,7 93,9 37,7 90,4 39,9 87,9 41,4 82,9 44,6
107,1 34,3 103,7 36,3 100,1 38,4 96,4 40,6 93,9 42,1 88,7 45,3
119,3 35,4 115,5 37,4 111,6 39,6 107,6 41,8 104,8 43,4 99,1 46,6
600 123,0 35,8 119,1 37,8 115,1 39,9 110,9 42,2 108,1 43,7 102,2 47,0
126,6 36,1 122,6 38,2 118,5 40,3 114,3 42,5 11,4 44,1 105,4 47,4
Agua pura 130,3 36,5 126,2 38,5 122,0 40,6 117,7 42,9 114,7 44,5 108,6 47,8
138,0 37,2 133,7 39,2 129,3 41,4 124,7 43,7 121,5 45,3 115,0 48,6
146,0 37,9 141,4 40,0 136,7 42,2 131,9 44,5 128,6 46,1 121,7 49,4
102,7 36,0 99,3 38,0 95,6 40,3 91,8 42,7 89,2 44,4 84,2 48,0
. 109,6 36,5 106,1 38,6 102,6 41,1 98,2 43,4 95,4 45,1 89,8 48,7
Agua glicolada
117,2 37,2 113,1 39,3 109,0 41,6 104,8 44,1 101,9 45,8 96,0 49,5
124,2 37,8 120,7 40,0 116,0 42,3 11,7 44,8 108,6 46,6 102,5 50,3
137,9 39,0 133,7 41,2 129,4 43,7 124,9 46,3 121,0 47,9 114,2 51,7
640 142,0 39,3 137,6 41,5 132,8 44,0 127,9 46,6 124,6 48,3 117,7 52,1
Agua pura 146,1 39,7 141,6 41,9 136,7 44,4 131,7 46,9 128,3 48,7 121,2 52,6
150,3 40,1 145,7 42,3 140,6 44,7 135,5 47,3 132,1 49,1 124,8 53,0
158,9 40,8 154,0 43,0 148,7 45,6 143,4 48,2 139,7 50,0 132,0 53,9
167,8 41,6 162,7 43,9 1571 46,4 152,0 49,2 147,6 50,8 139,5 54,8
114,3 41,3 110,7 43,5 106,9 46,0 102,8 48,6 100,0 50,5 94,3 54,2
. 121,8 42,0 118,0 44,4 114,9 47,2 109,7 49,6 106,8 51,5 100,8 55,4
Agua glicolada
(0] 129,7 42,8 125,7 45,2 121,3 47,9 116,9 50,6 113,8 52,5 107,5 56,5
2 137,7 43,6 133,5 46,1 128,8 48,8 124,3 51,5 121,1 53,5 114,5 57,6
5 152,7 45,2 148,0 47,7 142,9 50,5 139,2 53,7 134,4 55,3 127,2 59,6
720 6 157,1 45,6 152,4 48,1 147 .1 51,0 141,8 53,9 138,4 55,9 130,9 60,2
7 161,6 46,1 156,7 48,6 151,3 51,5 145,9 54,5 142,4 56,4 134,7 60,7
Agua pura 8 166,1 46,5 161,0 49,1 155,6 52,0 150,0 55,0 146,4 56,9 138,6 61,3
10 175,4 47,5 170,1 50,1 164,4 53,0 158,5 56,1 154,7 58,0 146,4 62,5
12 185,0 48,5 179,4 51,1 173,4 54,1 167,2 57,2 163,2 59,2 154,4 63,7

Pf: Potencia frigorifica en kW
Pa: Potencia absorbida por el compresor en kW
Se puede interpolar entre los valores de la tabla, nunca extrapolar

climatizaciénrefrigeracio

tratamien

de aireintercambios térmicos
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CIATESA ,
Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

PEANTAS

PotenciA caLoriFica (kW)

IWE _ TEMPERATURA SALIDA DE AGUA CALIENTE EN °C
IWED T:xsr?;:t:;aocagﬁ 350C 40 °C 45°C 50 °C 55 °C
IWEB Pc Pa Pc Pa Pc Pa Pc Pa Pc Pa

20 33,7 5.2 32,7 58 31,7 6,5 30,7 7,2 29,6 81
15 29,4 51 28,6 57 27,8 6,4 26,9 7,2 26,0 81
10 25,6 5,1 25,0 57 24,3 6,4 23,6 7,2 22,9 82
20 6 22,9 5,0 22,3 5,7 21,8 6,4 21,2 7,2 20,6 82
2,5 20,7 5,1 20,2 5,7 19,7 6,4 19,2 7.3 18,7 8,2
0 19,3 51 18,8 57 18,3 6,4 17,9 7.3 17,5 83
5 16,5 51 16,1 5,7 15,8 6,5 15,5 7,3 15,3 8,3
20 38,1 6,0 37,0 6,7 36,0 7,4 35,0 8.2 34,0 9,2
15 33,2 58 32,4 6,5 31,6 7,3 30,8 8,1 30,0 91
10 29,0 57 28,4 6,4 27,7 7,2 27,1 8,1 26,5 9,1
100 6 26,0 57 25,5 6,4 24,9 7,2 24,4 81 23,9 9,2
2,5 23,6 57 23,2 6,4 22,7 7,2 22,3 82 21,8 9,3
0 22,0 57 21,6 6,4 21,2 7,2 20,8 8,2 20,4 9,4
5 19,1 57 18,7 6,5 18,3 7,3 17,9 8,4 17,6 9,6
20 44,9 6,8 43,6 7.6 42,3 8,5 40,9 9,5 39,5 10,7
15 39,2 6,7 38,2 7,5 37,1 8,4 36,0 9,5 34,8 10,7
10 34,2 6,6 33,4 7,5 32,5 8,4 31,5 9,5 30,6 10,7
120 6 30,6 6,6 29,9 7.5 29,1 8,4 28,4 9,5 27,6 10,8
2,5 27,8 6,6 27,1 7,5 26,5 8,4 25,8 9,6 25,3 10,8
0 25,8 67 25,3 7.5 24,7 85 24,2 96 23,7 10,9
5 22,3 6,7 21,8 7,5 21,4 85 21,0 9,7 20,8 10,9
20 49,5 3,0 48,0 3,8 46,5 9,8 45,0 10,8 | 43,4 12,1
15 44,0 7,8 42,9 8,7 41,6 9,7 40,4 10,8 | 39,1 12,1
10 38,5 7,8 37,6 86 36,5 97 35,5 10,8 | 345 12,1
140 6 34,6 7.7 33,7 8,6 32,9 9,7 32,0 10,8 | 31,2 12,2
2,5 31,4 7,7 30,7 86 29,9 9,7 29,2 109 | 285 12,2
0 29,3 7,7 28,7 8,6 28,0 97 27,4 109 | 268 12,2
5 25,4 7,8 24,8 8,7 24,3 9,7 23,9 10,9 | 23,6 12,3
20 66,2 10,3 64,3 11,3 62,5 125 | 60,6 139 | 587 15,5
15 57,7 10,0 56,2 11,1 54,7 12,4 53,2 13,8 | 51,7 15,4
10 50,2 9,9 49,1 1,0 | 47,9 123 | 46,7 13,7 | 456 15,3
180 6 44,9 9,8 43,9 109 | 43,0 122 | 42,0 136 | 411 15,1
2,5 40,7 9,8 39,9 10,9 39,1 12,1 38,3 135 | 37,6 15,0
0 37,9 9,8 37,3 109 | 36,6 12,1 35,9 134 | 353 14,8
5 32,8 9,7 32,3 10,7 | 31,8 11,9 | 313 13,1 | 308 14,4
20 74,5 11,9 | 72,6 13,2 | 70,2 148 | 685 165 | 66,6 18,4
15 65,9 11,7 64,1 130 | 62,4 145 | 60,7 16,3 59,1 18,3
10 57,2 11,5 | 558 128 | 54,4 14,4 53,2 162 | 520 18,3
200 6 51,0 11,4 | 49,9 128 | 488 144 | 478 163 | 47,0 18,5
2,5 46,1 11,4 | 4572 12,8 | 443 144 | 435 164 | 43,0 18,6
0 42,9 11,4 42,1 128 | 41,4 145 | 40,8 165 | 403 18,8
5 36,9 11,5 | 364 130 | 35,9 147 | 355 167 | 353 19,1
20 83,3 13,5 81,1 150 | 78,9 168 | 76,6 189 | 742 21,3
15 72,4 13,3 70,7 149 | 68,9 168 | 67,0 189 | 652 21,4
10 62,9 132 | 615 149 | 60,0 168 | 586 19,0 57,4 21,5
240 6 56,1 13,3 54,9 149 | 53,7 16,9 52,7 19,1 51,9 21,6
2,5 50,8 133 | 4938 150 | 48,9 17,0 | 48,2 192 | 4718 21,7
0 47,2 13,3 | 46,4 150 | 458 170 | 453 192 | 45,1 21,8
5 40,7 13,3 | 40,2 15,1 39,9 17,1 39,9 193 | 40,0 21,9

Pc: Potencia calorifica en kW
Pa: Potencia absorbida por el compresor en kW
Se puede interpolar entre los valores de la tabla, nunca extrapolar

climatizaciénrefrigeraciontratamiento de aireintercambios térmicos
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PEANTAS

CIATESA

PotenciA caLoriFica (kW)

Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

IWE _ TEMPERATURA SALIDA DE AGUA CALIENTE EN °C
IWED T::s:;?t:;aocagﬁ 350C 40 °C 45°C 50 °C 55 °C
IWEB Pc Pa Pc Pa Pc Pa Pc Pa Pc Pa
20 98,1 158 | 953 17,5 | 92,4 19,4 89,3 21,6 86,3 24,1
15 85,6 156 | 83,2 173 | 80,8 19,3 784 21,5 76,1 24,1
10 74,4 154 | 72,4 172 | 706 192 | 688 21,6 67,1 24,2
280 6 66,4 154 | 64,8 172 63,4 193 | 620 21,6 60,9 24,3
2,5 60,2 154 | 59,0 172 | 578 19,3 56,9 21,7 56,0 24,4
0 56,2 155 | 552 17,3 54,3 19,3 53,5 21,7 52,9 24,5
-5 48,7 155 | 48,1 174 | 475 195 | 47,1 21,9 | 469 24,6
20 1242 20,6 | 1214 228 | 1184 253 | 1155 282 | 1124 31,3
15 1086 20,1 | 1064 224 | 1042 250 | 101,9 27,9 99,4 31,1
10 95,0 199 | 933 222 91,6 24,8 89,7 27,6 87,7 30,7
360 6 85,4 198 | 840 220 82,6 246 80,9 27,4 792 303
2,5 77,9 198 | 768 21,9 754 24,4 738 27,0 722 29,9
0 72,9 197 | 71,8 21,9 70,5 24,2 690 267 676 29,5
5 63,4 195 | 622 21,5 60,9 23,7 59,8 26,0 58,9 285
20 1381 234 | 1347 258 | 1315 287 | 1285 320 | 1257 358
15 19,9 229 | 1173 254 | 1149 283 | 1127 31,6 | 1107 354
10 103,8 22,7 | 1020 249 | 1002 27,8 98,6 31,0 97,2 34,7
420 6 9,9 224 91,4 249 9,0 276 889 308 87,9 344
2,5 84,8 224 83,5 24,9 825 27,8 81,7 31,0 81,2 345
0 792 223 782 24,8 774 27,6 768 30,8 76,6 34,4
-5 689 22,1 682 245 | 67,8 273 67,6 30,4 67,8 33,9
20 149,7 269 | 1469 29,8 | 1441 33,1 | 1411 367 | 137,8 40,8
15 1305 264 | 1284 293 | 1263 326 | 1240 363 | 1215 404
10 13,9 261 | 1124 290 | 1108 323 | 1090 359 | 107,1 40,0
480 6 02,2 261 | 101,1 287 99,7 32,0 983 356 96,8 396
2,5 93,3 259 922 287 | 91,0 31,9 89,9 353 88,7 392
0 87,2 257 86,3 285 853 31,7 84,3 351 83,3 388
-5 756 254 749 281 742 31,1 73,5 345 729 381
20 197,8 33,8 | 1933 372 | 1887 41,1 | 183,8 455 | 1786 50,4
15 172,4 33,0 | 1690 365 | 1654 405 | 161,5 450 | 1574 49,9
10 150,2 32,5 | 147,6 360 | 1448 40,0 | 141,8 445 | 1386 49,5
600 6 1345 32,1 | 1324 357 | 1301 397 | 127,7 441 | 1250 49,1
2,5 122,4 31,9 | 1206 354 | 1186 394 | 1164 438 | 1142 488
0 14,2 31,9 | 1126 353 | 1108 392 | 1089 436 | 1070 485
-5 985 31,5 97,2 350 958 38,9 94,5 43,2 932 480
20 216,7 358 | 211,6 39,7 | 2063 442 | 2010 493 | 1955 550
15 188,8 354 | 1850 393 | 181,0 439 | 1769 490 | 1728 54,8
10 164,7 351 | 161,8 392 | 1587 43,8 | 1558 489 | 1528 54,6
640 6 147,8 352 | 1454 391 | 143,0 43,7 | 1407 488 | 1385 544
2,5 134,8 3571 | 1328 392 | 130,9 43,7 | 1290 486 | 1273 54,2
0 1262 350 | 1245 391 | 1228 43,5 | 121,3 485 | 1199 539
5 109,9 348 | 1086 387 | 1074 430 | 1064 478 | 1055 53,1
20 240,6 40,5 | 2354 44,9 | 2302 50,1 | 2250 558 | 2198 62,2
15 2098 39,8 | 2060 44,4 | 2022 496 | 1984 553 | 1944 61,7
10 183,2 394 | 180,5 44,1 | 1777 49,2 | 1749 548 | 1720 61,1
720 6 1645 396 | 162,55 438 | 160,3 488 | 1581 544 | 1558 60,3
2,5 150,4 394 | 148,6 43,8 | 1468 487 | 1450 53,8 | 143,1 59,5
0 1410 392 | 1394 436 | 1378 483 | 1362 534 | 1346 588
5 1230 387 | 121,8 428 | 1205 472 | 1191 51,9 | 1178 57,0

Pc: Potencia calorifica en kW
Pa: Potencia absorbida por el compresor en kW

Se puede interpolar entre los valores de la tabla, nunca extrapolar

climatizaciénrefrigeracio

ratamiento de aireintercambios térmicos
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CIATESA ,
Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

PEANTAS

FUNCIONAMIENTO CON AGUA GLICOLADA

COEFICIENTES DE CORRECCION REGIMEN POSITIVO REGIMEN NEGATIVO
Potencia frigorifica E1 0,98 Segun tabla de potencias
Caudal de agua fria E2 1,05 1,1
EVAPORADOR
Resistencia al paso del agua E3 1,15 1,3
Régimen medio °C 12/7 Ver grafico
Potencia calorifica E1 0,97 -
Caudal de agua caliente E2 1,05 -
CONDENSADOR
Resistencia al paso del agua E3 1,10 -
Régimen medio °C 35/40 -

Proteccion antihielo con agua glicolada: Punto de congelacion

Concentracion % 0 10 20 30 40
Etilen-glicol °C 0 -3,8 -8,3 -14,5 -23,3
Propilen-glicol °C 0 -2,7 -6,5 -11,4 -20,0

Ejemplo de seleccion para funcionamiento con agua glicolada en el evaporador

Régimen positivo - Funcionamiento antihielo Régimen negativo

DATOS DATOS

- Equipo: RWEB-100 - Equipo: RWEB-180

- Refrigerante: R-410a - Refrigerante: R-410a

- Temperatura de entrada de agua fria: +12°C - Temperatura de entrada de agua frfa: -1°C

- Temperatura de salida de agua fria: +7°C - Temperatura de salida de agua fria: -4 °C
AT = +5°C AT= 3°C

- Temperatura de aire exterior: 35 °C - Temperatura aire exterior: 32 °C

- Glicol: 30% - Glicol: 30%

DETERMINAR DETERMINAR

- Potencia frigorifica. - Potencia frigorifica.

- Caudal de agua glicolada. - Caudal de agua glicolada.

- Presién disponible. - Presién disponible.

SOLUCION SOLUCION

Segun tabla de potencias: Segun la tabla de potencias:

- Potencia frigorifica: 22,1 x 860 = 19.006 kcal/h - Potencia frigorifica: 28,9 x 860 = 24.854 kcal/h

- Coeficiente de correccién E1=0,98
- Potencia frigorifica corregida:
Pfc =19.006 x 0,98 = 18.626 kcal/h

- Caudal de agua fra: - Caudal de agua fria:
Q=18.626/5=3.7251/h=3,73m3/h Q=24854/3=8.2841/h=8,28 m%/h

- Coeficiente de correciéon E2 = 1,05 - Coeficiente de correcion E2 = 1,1

- Caudal corregido: 3,73 x1,05= 3,91 m*/h - Caudal corregido: 8,28 x1,1=9,11 m%/h

- Resistencia al paso del agua: AP =5,2 m.c.a. - Resistencia al paso del agua: AP = 11,5 m.c.a.

- Coeficiente de correccion E3=1,15 - Coeficiente de correccion E3=1,3

- Resistencia al paso agua corregida: - Resistencia al paso del agua corregida:
APc=52x115=6,0m.ca. APc=115x13=149 m.ca.

- Presion disponible: 19,2-6,0=13,2 m.c.a. - Presién disponible: 18,4 -14,9= 3,5 m.c.a.

climatizaciénrefrigeraci tratamiento de aireintercambios térmicos
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PEANTAS

CIATESA _
Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

ESQUEMA DE DIMENSIONES

Series Hidropack WE | WED - 90 / 100 (mm)
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LEYENDA: Coordenadas
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|:> CIRCULACION DE AIRE X (mm) | 651 650
Y A\ ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO Hidropack WE | Y (mm) | 588 | 588
g INTERRUPTOR DE PUERTA
Z(mm) | 409 | 409
ML SALIDADE AGUA
X (mm) | 649 648
(2 ENTRADA DE AGUA
v/, | Espacio libre a respetar para las operaciones de Hidropack WED | Y (mm) | 578 | 578
i/~ 1 mantenimiento y puesta en marcha del equipo Z (mm) | 402 402
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Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

PEANTAS

Series Hidropack WE | WED - 120 / 140 /| 180 (mm)
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INTERRUPTOR DE PUERTA
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(2L ENTRADA DE AGUA X (mm)
Hidropack WED | Y (mm) | 581 | 570 | 491

Hidropack WE |Y (mm) | 581 581 | 460

Z(mm)| 502 | 502 | 520

649 | 649 | 541

Espacio libre a respetar para las operaciones de
mantenimiento y puesta en marcha del equipo

,,,,,,,,

Z (mm)| 502 | 500 | 520
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Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

Series Hidropack WE | WED - 200 / 240 (mm)
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é& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO Hidropack WE | Y (mm)| 705 | 705
INTERRUPTOR DE PUERTA
Z (mm) | 681 681
1L SALIDADE AGUA
21 ENTRADA DE AGUA X (mm)| 395 | 395
v/, | Espacio libre a respetar para las operaciones de Hidropack WED | Y (mm) | 692 | 692
i/~ i mantenimiento y puesta en marcha del equipo Z(mm)| 678 | 678
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equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

Series Hidropack WE | WED - 280 / 360 (mm)
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Centro de Gravedad A | S8
i> CIRCULACION DE AIRE X (mm) | 395 | 420
e& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO Hidropack WE | Y (mm)| 705 | 612
INTERRUPTOR DE PUERTA
Z(mm)| 756 | 753
1L SALIDADE AGUA
21 ENTRADA DE AGUA X (mm)| 395 | 420
v/, | Espacio libre a respetar para las operaciones de Hidropack WED | Y (mm) | 692 | 629
i/~ i mantenimiento y puesta en marcha del equipo Z(mm)| 753 | 750
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Series Hidropack WE | WED - 420 / 480 /| 600 (mm)

LEYENDA: Coordenadas
Centro de Gravedad ol eE ]
i> CIRCULACION DE AIRE X (mm)| 716 | 734 | 721
: . =) ©)
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q O
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,,,,,, =l B N Z(mm)| 751 | 762 | 754
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Series Hidropack WE | WED - 640 / 720 (mm)

LEYENDA: Coordenadas
=) =) Centro de Gravedad 640 | 720
i> CIRCULACION DE AIRE X (mm)| 765 | 745
Y A\ ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO E Hidropack WE |Y (mm)| 1327] 1328
INTERRUPTOR DE PUERTA =
1 = Z (mm)| 803 | 801
ML SALIDADE AGUA =
(21 ENTRADA DE AGUA = < X (mm)| 749 | 729
,,,,,, © .
' | Espacio libre a respetar para las operaciones de i N Hidropack WED | Y (mm) | 1307 | 1308
! | mantenimiento y puesta en marcha del equipo
,,,,,, Z (mm)| 786 | 784
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equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua

Serie Hidropack WEB - 90 / 100 (mm)
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| X V' 1500mm
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LEYENDA:
Q CIRCULACION DE AIRE
*& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO
©]  INTERRUPTOR DE PUERTA Coordenadas
Centro de Gravedad =LY e
1L SALIDADE AGUA
(21 ENTRADA DE AGUA X (mm) | 592 | 588
[~ 1 Espacio libre a respetar para las operaciones de Hidropack WEB | Y (mm) | 750 | 749
oy 1 mantenimiento y puesta en marcha del equipo Z (mm) | 402 402
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Serie Hidropack WEB - 120 / 140 / 180 (mm)

Hidropack We

equipos de producciéon de agua fria y bombas de calor aire-agua
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LEYENDA:
Q CIRCULACION DE AIRE
%& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO
©©  INTERRUPTOR DE PUERTA cenifoo:jiegi‘:::dad 120 | 140 | 180
1L SALIDADE AGUA
[2 ENTRADA DE AGUA X (mm) [ 578 | 578 | 507
{71 Espacio libre a respetar para las operaciones de Hidropack WEB | Y (mm) | 750 | 750 | 659
/4 1 mantenimiento y puesta en marcha del equipo Z (mm) | 500 | 500 | 518
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Serie Hidropack WEB - 200 / 240 (mm)

LEYENDA: . . Coordenadas
I I < Centro de Gravedad ALY 2y
[ye]
|:> CIRCULACION DE AIRE g f f 0 3 X (mm) | 440 | 440
Y A\ ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO ; = Hidropack WEB | Y (mm) | 1381] 1381
©  INTERRUPTOR DE PUERTA 4T =
I I Z (mm)| 675 | 675
1L SALIDADE AGUA q | P
. [ o
(2 ENTRADA DE AGUA ~
{71 Espacio libre a respetar para las operaciones de
/4 | mantenimiento y puesta en marcha del equipo
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NOTA: El cajén hidraulico, en estos modelos, se puede instalar separado de la unidad.

Dimensionesy centro de gravedad del cajén independiente en la pagina 33.
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Serie Hidropack WEB - 280 /| 360 (mm)

LEYENDA: I Coordenadas
f f < Centro de Gravedad 280 | 360
@ 0 3
CIRCULACION DE AIRE | f X (mm)| 440 | 441
Y A\ ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO = Hidropack WEB | Y (mm) | 1381, 1269
= INTERRUPTOR DE PUERTA T
9| - Z (mm)| 750 | 737
1L SALIDADE AGUA q | P .
. [ e
(21 ENTRADA DE AGUA ~
[~ 1 Espacio libre a respetar para las operaciones de
oy | mantenimiento y puesta en marcha del equipo
i o
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NOTA: El cajén hidraulico, en estos modelos, se puede instalar separado de la unidad.

Dimensionesy centro de gravedad del cajén independiente en la pagina 33.
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Serie Hidropack WEB - 420 /| 480 / 600 (mm)

LEYENDA: Coordenadas

Centro de Gravedad 420 | 480 | 600
|:> CIRCULACION DE AIRE X (mm)| 798 | 808 | 799

) )
é& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO = — - — - Hidropack WEB Y (mm)| 1144| 1150|1150
INTERRUPTOR DE PUERTA #}E‘mﬁ
Z(mm)| 722 | 734 | 725

(M1 SALIDADEAGUA d

[2  ENTRADA DE AGUA
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PEANTAS

Serie Hidropack WEB - 640 /| 720 (mm)

LEYENDA: Coordenadas
Centro de Gravedad ) L
i> CIRCULACION DE AIRE X (mm)| 836 | 820
*& ACOMETIDA ELECTRICA Y CUADRO ELECTRICO - Hidropack WEB | Y (mm)| 1299 1298
g INTERRUPTOR DE PUERTA [~ — -
Z(mm)| 779 | 776
ML SALIDADE AGUA
[21  ENTRADA DE AGUA
{771 Espacio libre a respetar para las operaciones de
|/~ i mantenimiento y puesta en marcha del equipo
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ESQUEMA DE DIMENSIONES DEL CAJON HIDRAULICO INDEPENDIENTE

Opcional en modelos WEB 200 al 360 (mm)

LEYENDA:
<
g 0 3 \  ACOMETIDA ELECTRICA
ML SALIDADE AGUA
213 [2  ENTRADA DE AGUA
967
Ei o
. )
2 A
O
= = ) [ =
i@ 8
Z O
s Hidropack WEB [200|240 280|360
=) - < = ]
o 0 o i
. 124 | | 885 A (mm) 1500 | 1800
g d ‘ ’<—>‘
1063
Coordenadas
Centro de Gravedad 2001240/ 280360
a® 0 3 X(mm)| 449 | 449
Y Cajén hidraulicol \ (| 557 527
v independiente
X N Z (mm) 665 740

CONEXIONES HIDRAULICAS PARA EL CIRCUITO DE RECUPERACION (OPCIONAL)

Modelos Hidropack WE | WED (mm) Hidropack WEB (mm)
90 _ % _
100 ﬁ o @ 3
120 =
= g&- 9 0
140 T < ¢
180 1o | |
200 _ =0
240 : : o g
™ E A
280 BL || T 4
218 BL. .
360 & @
g .( ) o
al )
120 | | 120 |
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CONEXIONES HIDRAULICAS PARA EL CIRCUITO DE RECUPERACION (OPCIONAL)

Modelos Hidropack WE | WED (mm) Hidropack WEB (mm)
420 _J - _ L L
480 ' '
600 -

14
° 3
Ul <
| 4 M
: i S
~ ~ 4‘7:!1‘17:%‘_‘:
3 | |
979 87
FEEQEEE?
[
E je]
486
640 ) ) _ _ ] _
720 '
Sal
8 @L 2
T o — . ”- ZZ, = = 7: -
e PRNNE i 3
1219 87
486
LEYENDA:

[31 SALIDA AGUA RECUPERACION
[4\ ENTRADA AGUA RECUPERACION
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COMPORTAMIENTO A LA CORROSION

En el circuito hidraulico y en particular, en los intercambiadores de placas, se podrian presentar problemas de corrosion si las caracteristicas del agua y su
variacion no son las adecuadas.

Se recomienda que el agua de llenado de los circuitos hidraulicos esté filtrada y tratada en caso de que sea necesario.

El circuito hidrdulico de los equipos esté realizado en tubo de cobre. Las placas del intercambiador son de acero inoxidable AlSI-316, y el material empleado
para la soldadura de las placas es el cobre.

A continuacién se indica en una tabla el comportamiento a la corrosion para el cobre y el acero inoxidable AISI-316 frente al agua con distintas
composiciones:

Agua contenido Concentracion (mg/l) AISI 316 Cobre

Sustancias organicas + 0
< 500 uS/cm + +

Conductividad eléctrica
> 500 uS/cm + -
<2 + +
NH3 2-20 + 0
> 20 + -
< 300 + +

Cloruros *
> 300 0 +
<5 0 +
Sulfitos, libres de cloruros
>5 0/- 0
<10 + +
Hierro en soluciéon

> 10 + 0
<20 + 0
Acido carbénico libre 20-50 + -
50 + -
<1 + +

Manganeso en solucién
> 1 + 0
<6 0 +
Valor de pH 6-9 o/+ +
>9 + 0
<2 + +

Oxigeno

>2 + +
<70 + +
Sulfatos 70 - 300 + 0
> 300 - -

* Max. 60°C
+ Buena resistencia en condiciones normales.

0 Puede existir problemas de corrosion, en particular si intervienen otros
factores.

- Noaconsejable.
IMPORTANTE: En instalaciones a circuito abierto, si no es posible mantener las condiciones del agua dentro de los valores indicados en

la tabla anterior, es necesario instalar un intercambiador que independice el circuito del equipo del circuito de agua a tratar, usando
materiales compatibles con dichas caracteristicas, aceros inoxidables o titanio.
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Implantacion

Las Bombas de Calor aire/agua y los Equipos de produccién de agua fria
condensados por aire, Series Hidropack, son unidades para instalar en el
exterior.

Es necesario prever un espacio libre alrededor del equipo (indicado en los
esquemas de dimensiones), para las operaciones de mantenimiento y el
funcionamiento normal. Ninguin obstéculo debera impedir la aspiracion
de aire en la baterfa, ni dificultar la impulsién del ventilador(es) (estos
equipos realizan la impulsion de aire vertical).

Se debe estudiar con cuidado la situacién del equipo, escogiendo un em-
plazamiento adecuado a las exigencias del entorno (integracion en el lugar,
proyeccion de ruidos, etc.) y donde sélo accedan personas autorizadas.

En especial se evitara instalar los equipos en aquellos lugares
donde puedan circular personas menores de 14 afnos. Si es nece-
sario se protegera el acceso a los equipos con un cercado o valla-
do adecuado.

Todas las unidades reciben la carga completa de refrigerante y son proba-
das en fabrica.

Seguridades

Los equipos disponen de los elementos de regulacién y seguridad necesa-
rios; termostatos de regulacién de temperatura de agua fria y sondas,
termostato antihielo, presostatos de alta y de baja presion, filtro deshidra-
tador, temporizacién anti-corto-ciclo y controlador de circulacion de agua
(flow-switch), proteccion térmica de motocompresor y motoventilado-
res, regulacién de presién de condensacion (estandar u opcional segun el
modelo), etc.

Conexiones eléctricas

Las indicaciones necesarias para el conexionado eléctrico seindican en el
esquema eléctrico que se adjunta con el equipo.

Estas conexiones se realizan seguin las normas en vigor. El cuadro eléctrico
de mandoy control estd completamente cableado, solamente es necesario
realizar la acometida eléctrica general (las protecciones debe preverlas el
instalador: interruptor general, diferencial, etc.).

Elinstalador debe realizar un mando a distancia del equipo y disponer de
indicadores de funcionamiento y fallo. En las unidades reversibles prever
un conmutador para la selecciéon del modo de funcionamiento (Frio o en
Bomba de Calor).

Conexiones hidraulicas

Se debe respetar obligatoriamente el sentido de circulacién de agua sefia-
lado en el equipo.

Prever la proteccién del equipo y de la instalacion contra congelaciéon
cuando la temperatura exterior sea baja y el equipo no funcione: agua con
anticongelante, vaciado de la instalacion, etc.

En instalaciones a circuito abierto, si no es posible mantener las
condiciones del agua dentro de los valores indicados en la tabla
de comportamiento a la corrosion, es necesario instalar un inter-
cambiador que independice el circuito del equipo del circuito de
agua a tratar, usando materiales compatibles con dichas caracte-
risticas, aceros inoxidables o titanio.

Las tuberias no deben transmitir ningtin esfuerzo ni vibraciones al inter-
cambiador de agua. Se aconseja utilizar manguitos flexibles para la co-
nexién de las tuberfas al equipo, para reducir al méximo la transmisién de
vibraciones al edificio. Es obligatorio montar manguitos si el equipo se
instala sobre soportes antivibratorios.

m Hidropack Series WE y WED

Se deben prever todos los accesorios indispensables a los circuitos hidrdu-
licos (vaso de expansion, purgadores de aire, valvula de seqguridad, valvulas
de corte, etc.).

Es necesario instalar asi mismo un filtro en la acometida hidrau-
lica al equipo (para particulas de @ > 1 mm), para evitar el ensu-
ciamiento del intercambiador de placas (puede provocar una
disminucion de caudal que puede llevar a la congelacién y rotura
del intercambiador).

Se debe disponer de un volumen de agua minimo en la instalacion, en caso
necesario montar un depdsito tampon que aumente la inercia térmica. El
volumen de agua minimo de la instalacién (en litros) sera:

Potencia del equipo en W

V min. (l) = 120

m Hidropack Serie WEB

El equipo incluye los elementos principales de los circuitos hidraulicos,
vélvula de seguridad, depdsito de expansién, bomba de circulacién, depd-
sito de inercia, filtro hidraulico, etc.

Elinstalador debe prever el llenado del circuito hidraulico.
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Puesta en marcha

Ala puesta en marcha de los equipos se pueden originar problemas de
funcionamiento, si las condiciones en que se realiza la puesta en funciona-
miento no son las adecuadas:

e Falta de caudal de agua. Diferencias de temperaturas muy elevadas
entre entrada y salida de agua del equipo originadas por:

- Purga deaireinsuficiente.
- Bomba de circulacién de agua pequena o girando en sentido contrario.

- Otras situaciones que impidan la correcta circulacién de agua.

Falta de carga térmica en la instalacion. Se alcanzan rapidamente los
valores limites de funcionamiento originado por:

- Funcionamiento incorrecto del sistema emisor (Fan-Coil, climatizado-
res intercambiadores, etc.).

Recirculacion de aire en la unidad originado por algiin obstaculo en la
aspiracion o en laimpulsién de este.

Para evitar este tipo de problemas, antes de la puesta en marcha del equipo
es necesario verificar las conexiones eléctricas e hidraulicas, comprobar el
correcto funcionamiento de la bomba de circulacién de agua, el llenado'y
purgado del circuito hidraulico, etc.

Es necesario mantener la alimentacion eléctrica general al equipo unas
horas antes de ponerlo en marcha, para que entre la resistencia del carter
del compresor.

Durante los periodos de funcionamiento del equipo no se debe cortar la
alimentacion eléctrica general al mismo, el paro debe realizarse desde el
mando a distancia. La resistencia del carter debe estar siempre bajo ten-
sién (salvo paradas prolongadas del equipo).

Nota: Comprobar que el caudal de agua en el circuito es constan-
te y suficiente (ver limite de funcionamiento evaporador). En
caso de existir variacion de caudal (regulacion por valvulas de
dos vias, cierre y apertura de circuitos), es necesario montar una
valvula diferencial de presion o montar bombas de circulacion
en cada circuito.

climatizaciénrefrigeracio

ratamien

Recuperacion de gases calientes

Toda la gama Hidropack, puede incorporar un circuito de recuperacién
de gases calientes que permite la produccién de agua caliente a mas altas
temperaturas que en los circuitos de condensacion.

El circuito incorpora un intercambiador de placas de gases calientes - agua
donde se produce el agua caliente de recuperacién, una bomba de circu-
lacion de agua y un termostato de regulacion de temperatura.

La recuperacion de gases calientes permite producir agua a mayor tempe-
ratura que en el condensador (>50°C) con lo que se puede acumular agua
caliente sanitaria a temperaturas compatibles con las exigencias de la nor-
ma UNE 100.-030-94 sobre prevencién de la legionela en las instalaciones.

Los modos de funcionamiento son:

1. Funcionamiento produccién de agua fria condensado
por aire

En este modo de funcionamiento los gases calientes que proceden del
compresor pasan por el recuperador y ceden el calor al agua caliente
antes de entrar en el condensador de aire donde se realiza el proceso de
condensacion del fluido frigorifico.

El agua caliente obtenida es gratuita y se mejora el rendimiento del
equipo.

En el caso de no tener demanda de agua caliente de recuperacion, el
equipo funciona como productor de agua fria normal, evacuando todo
el calor en el condensador de aire.

2. Funcionamiento bomba de calor aire-agua

En este modo de funcionamiento la recuperacién de calor de los gases
calientes reducen la potencia obtenida en el condensador, por tanto, no
se produce una mejora del rendimiento de la instalacién, Gnicamente
conseguimos una produccion de agua caliente a alta temperatura.

En el caso de no tener demanda de agua caliente de recuperacion, el
equipo funcionaria como una bomba de calor normal, con toda la
produccién de agua caliente en el condensador.

de aireintercambios térmicos

MT-WEhidropack-7500-A-2006-02-E
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Wiring diagrams for Indoor 180
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Motion detectors for outside use for safety,
comfort and energy saving

LUXOMATCLC-Mini 180- the attractive offer

B Product information ® Technical data
* Motion defector with defection area of * Power supply: 230V~ +6%/-10%
180° * Swifching power:  1000W (230V,
¢ Spherical head adjustable in two levels cos(p)=1)
| and range adjustable by rotate the sensor * Range: e 106
head (walking across)
* The product is programmed for immediate * Time seffings: Agee. - 10min.
use * Pholo electric
* The defection area can be alfered by switch: 2- 2500 Lux
blinds, which are included. The blinds o Pretadien: P44 /Classe Il / C €
white can be dipped-on and moved to stop « Dimensions: L80xW 55 xH 70 mm
unwanted detection ) ’ :
. . ) , * Housing UV- and shockresistant Polycar-
¢ Adjustment light level and fime sefting by bonafe

srewdriver and potenfiometers af the bot-
tom of the sensor head infinitely variable
* Wall mounting
* Application examples:
black moniforing for narow premises, ways,
gateways or at door sills

=12 10 Walki q
| _‘ZA @ 20 WZ\Q-:S fgoirs ’
2998

j@)@)

* Ambient femperature: -25°C fo +50°C

ho

»
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Type Colour Part number
LC-Mini 180 white 91052
LC-Mini 180 black 91072

www.beg-luxomat.com 20



[ e agradecemos su compra.

Ha elegido un producto de calidad fabricado,
controlado y embalado con el maximo cuidado.
Le rogamos lea atentamente este manual de
instalacion antes de proceder al montaje. Nos
reservamos el derecho de proceder sin previo
aviso, a todas las modificaciones técnicas
susceptibles de mejorar nuestro producto.

Importante: trabajar en una red de 230 V
acarrea peligro. Sélo un electricista
profesional cualificado debe efectuar esta la
instalacion de este producto. Antes de
empezar la instalacion asegurese de que la
alimentacion esta cortada.

LUXOMAT® Cédigo

TC-Mini 0770020 |

1. PRESENTACION

- Detector de movimiento por infrarrojos pasivos,
sensible a la radiacion de infrarrojos emitida por
fuentes de calor en movimiento, tales como
personas, animales, etc.

El LUXOMAT® LC-MIni esta continuamente mi-
diendo la temperatura ambiente y la compara con
la radiacion infrarroja emitida por cualquier objeto
en movimiento que entra en su zona de deteccion.
Cualquier diferencial detectado produce una
conmutacion del relé, activando/desactivando la
carga controlada por el detector.

- La sensibilidad del LUXOMAT® LC-Mini ha sido
disefiada y ajustada para detectar al ser humano y
también animales. Esto es inevitable, aunque en la
mayoria de los casos es conveniente, ya que la
presencia de animales indeseados produce el
encendido de la luz, lo cual les ahuyenta.

- Se debe prestar especial atencion a las lamparas
fluorescentes con compensacion en paralelo. En
estos casos solo se puede operar con una unica
lampara.

Angulos de deteccion:
LUXOMAT LC-Mini : 120°

La duracién de la conexién de la carga es regulable
desde aproximadamente 4 segundos hasta 10
minutos.

Un interruptor crepuscular permite seleccionar, o bien
un funcionamiento permanente (dia y noche/posicion

X %) o Gnicamente de noche/posicion {
La mejor deteccion se consigue siempre que el
movimiento de la persona corte los haces imaginarios
de la zona de cobertura de forma lateral. Nunca se
debe instalar el LUXOMAT® LC-Mini de modo que el
movimiento se produzca directamente hacia el

detector, sino de forma transversal al mismo.

2. DATOS IMPORTANTES PARA LA INSTALACION

- Este producto debe ser instalado por un
profesional cualificado.

- El LUXOMAT® LC-Mini debe ser conectado a una
fuente de 220-240V AC, 50 Hz.

- Coloque el detector con los potenciémetros de
regulaciéon hacia abajo. Oriente la cabeza
giratoria del detector horizontalmente y
verticalmente de tal forma que pueda cubrir la
zona a detectar, y si es preciso limite la zona a
detectar con la ayuda de las placas obturadoras
suministradas con el aparato.

Importante: El alcance es determinado por la
altura de montaje y el angulo de inclinacion. La
altura recomendada es de 2,5 m.

Instrucciones para el montaje

a) El detector debe ser montado firmemente sobre una
pared fija: Un movimiento del detector tiene el mismo
efecto que una fuente de calor.

b) Respete una distancia minima entre el detector y el
alumbrado que controla: El calor producido por las
lamparas puede provocar una deteccién intempestiva
durante el corte (la distancia minima es de un metro
aproximadamente).

c) Evite colocar un obstaculo delante del detector:

Los rayos infrarrojos no atraviesan los cuerpos. El
campo de vision del detector debe estar libre.

d) La altura de instalacion ideal del detector es de 2,5
metros: Las distancias de deteccion estan indicadas
para una altura de instalacion de 2,5 metros y una
temperatura ambiente de 18°.

e) Se debe colocar el detector de forma que la zona de
deteccion debera ser cortada trans-versalmente para
asegurar una deteccion optima: Este dato es de suma

importancia, ya que el movimiento transversal es mucho
mas facilmente detectable por el detector que cualquier

movimiento dirigido de forma frontal al mismo.
f) Se debe evitar colocar el detector cerca de fuentes de
calor. El detector funciona a base de radiaciones de

calor humanas o animales. Por tanto cualquier fuente de

calor adicional: conductos de calefaccion o aire
acondicionado, barbacoas, etc., pueden producir
errores.

g) Se debe evitar colocar el detector frente a objetos
reflectantes o moviles, tales como espejos, piscinas,
paredes blancas. Del mismo modo arboles o arbustos
cercanos pueden, por causa del viento, provocar
maniobras indeseadas.

Influencia de los factores de intemperie

a) El alcance de un detector con infrarrojos pasivos
depende de |la temperatura ambiental:
En invierno, cuando la temperatura ambiental

disminuye, la temperatura diferencial en relacion con la

fuente de calor aumenta, lo que aumenta
considerablemente el alcance del detector.
En verano, cuando la temperatura ambiental aumenta,
la temperatura diferencial y el alcance disminuyen.

b) La lluvia, la nieve y la niebla absorben la radiacion
infrarroja, lo que reduce el alcance. También pueden
provocar condensacion en |z lente del detector.

c) Una lente sucia reduce tambien el alcance del detector.

Si por alguno de los factores anteriormente descritos se
desea reducir la zona de cobertura (angulo), se pueden
cubrir zonas de la lente con las tapas obturadoras
suministradas (fig. 1)

F —— T e

tapas obturadoras

fig. 1

3. MONTAJE Y AJUSTES

Montaje

Para extraer la caja de conexiones, simplemente
introduzca un destornillador en la ranura separadora y
girelo. Luego haga dos agujeros en la pared que
coincidan con los de la caja de conexiones.

Conexiones (fig. 2)
Las conexiones son segun sed describe:

Conductor de fase: terminal L
Conductor de neutro: terminal N
Salida del relé a la carga: terminal L

fig. 2 Conexiones eléctricas.

Ajustes de operacion (fig. 3)

El LUXOMAT® LC-Mini dispone de dos potenciometros
de ajuste exteriores para regular la temporizacion y el
nivel crepuscular de funcionamiento.

Ajuste del nivel crepuscular (fotocélula)

Para un funcionamiento de 24 horas (dia y noche) gire el
potenciometro en sentido antihorario hasta liegar al tope.
Para un funcionamiento sélo nocturno gire el potenciometro
en sentido horario hasta su tope. Para niveles intermedios
sitle el potenciometro en un punto intermedio.

Ajuste de la temporizacion

El LUXOMAT® LC-Mini puede apagar la carga conectada
de forma automatica en un tiempo regulable entre 4
segundos y 10 minutos:

Para la maxima temporizacion (10 minutos) gire el
potencidmetro en sentido horano hasta liegar al tope.

Para la minima temporizacion (4 sequndos) gire €l
potenciometro en sentido antihorario hasta su tope.

Para una temporizacion intermedia situe el potenciometro
en un punto intermedio. Posiblemente necesite clerto
tiempo hasta alcanzar la temporizacion deseada.
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Su solucion de automatismo para aplicaciones modulares...

H
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Simply Smart!
Mas ingenio

e inteligencia

para una utilizacion
siempre mas facil.

Fuente de alimentacioén
Phaseo
ABL 8...

Controlador de seguridad
Preventa
XPS MC...

Autdmata programable
Autémata Modicon M340
BMX...

Terminal gréafico del operario
Magelis
XBT GT...

Variador de velocidad
Lexium 05
XM 05...

Variador de velocidad
Altivar 31
ATV31...

Arrancador controlador
TeSys U
LU...

E/S distribuidas IP20
Advantys OTB
OTB 1CO...

Repartidores de E/S IP67
Advantys FTB
FTB 1CN...

_ P\

¥ Osisonic

XX...

7\

= Osiprox

XS...

1 o)

{12) Detector fotoeléctrico

Osiris
XU...

Detector de ultrasonidos

Detector de proximidad

Modicon M340 y CANopen
Sencilla, compacta y con capacidad
de evolucion

Dedicados a las instalaciones complejas y a las maquinas distribuidas,
el automata programable Modicon M340, el variador de velocidad Altivar
31, el controlador de seguridad XPS MC, el terminal de operario Magelis
XBT GT, el servomotor Lexium 05, las E/S distribuidas Advantys STB,

y los grupos OTB ya cuentan con un gran reconocimiento por su
capacidad de aumentar su compacidad, su sencillez y su competitividad.

Actualmente, su asociacion constituye una verdadera solucion que le
garantiza facilidad, compacidad y rapidez de puesta en marcha con un
funcionamiento perfecto del conjunto, gracias a una oferta completa

y una integracion de software lograda.




@Beneficios Modicon M340 y ATV31/Lexium 05

u Compacidad y sencillez de instalacion

El control de ejes no sincronizados no necesita ningin médulo
adicional en el autdmata y la gestién de los movimientos se
realiza mediante una biblioteca de bloques de funciones en el
estandar PLC Open.

w Un diagnostico con gestion de los fallos en el origen
El autémata fecha y graba los fallos procedentes del variador
con visualizaciéon en el terminal del operario.

» Mantenimiento simplificado
El autdémata almacena la configuracién de los variadores,

lo que permite realizar una reconfiguracién automatica en caso

de intercambio estandar.

w La eleccion de la solucion de regulacion

Gracias a los variadores ATV31/61/71 para el control de

la velocidad, los Lexium 05/15 para la regulacién de posicién
y las gamas IclA para el posicionamiento.

@Beneficios Modicon M340 y Preventa XPS MC

» El automata en toma directa con los datos

de seguridad

Dispone automaticamente de los estados de las entradas de
seguridad gestionadas por el controlador de seguridad Preventa
conectado en CANopen para la gestion del diagndstico.

@Beneficios Modicon M340 y STB/OTB

w Flexibilidad en la distribucion de la periferia

del automata

El bus de campo CANopen ofrece la posibilidad de
distribucion de las entradas/salidas Advantys OTB en cofre

o directamente en el bastidor de la maquina con los médulos
Advantys STB.

n Servicios equivalentes a los modulos en el automata
Para aportar comodidad en la instalacion, el parametraje y el
diagnostico de los médulos Advantys STB en Unity Pro.



‘pos de aplicaciones

u Ahorro de tiempo en la instalacion = Industria
Puesto que los datos declarados en Unity Pro se pueden

reutilizar sin tener que volver a introducirlos en el software de

control Vijeo Designer.

» Una visualizacion centralizada de los fallos en el

terminal Magelis

Porque el autémata fecha y almacena los datos de la
configuraciéon de hardware y su periferia en CANopen sin
programacioén adicional.

» Edificios / Servicios




CANopen

El rendimiento y la seguridad en la comunicacion

@ Controlador de seguridad Preventa XPS MC >

= Conformidad con el nivel SIL3 segun la norma EN/IEC 61508.

= Modulo de 16 o 32 entradas de seguridad, 10 salidas de seguridad (transistor y relé).

= Compacidad: comunicacion integrada CANopen.

= Funciones: vigilancia de los 6rganos de seguridad.

(parada de urgencia, protectores, controles bimanuales, barreras inmateriales, dispositivos de validacion).

@ Autémata Modicon M340 )

= Compacidad: mdédulos digitales de 16 a 64 E/S; mdédulo mixto 16 E + 16 S.
= Flexibilidad: procesadores con dos puertos de comunicacion integrados entre CANopen, Ethernet y Modbus.
= Funciones: contaje rapido, médulos analdgicos de bajo nivel y multigamas.

Infraestructura CANopen
= A elegir: sistemas de cableado IP20 e IP67.
= Instalacion cémoda: configuracion grafica de CANopen en Unity Pro y pantallas de parametrizaciéon de los equipos en el bus.

~
@ Terminal de operador Magelis XBT GT /)

= Gama de terminales graficos de pantallas 3,8” hasta 15”.

= Compacidad: comunicacion integrada Ethernet o enlace serie Modbus.

= Productividad: introduccion unica de los datos entre Unity Pro y Vijeo Designer.
= Diagndstico: ventana de visualizacion de las alarmas de automata.

@@ Control de movimiento en CANopen>

= Variadores de velocidad ATV31/71 para motor asincrono hasta 500 kW, con gestion mediante bloques de funciones preprogramadas.
= Variante especializada ATV61 para el control de bombas y de ventiladores para el motor hasta 630 kW.

= Servovariadores Lexium 05 para servomotores de 0,4 a 6 kW.

= Servovariadores Lexium 15 para servomotores de 0,9 a 42,5 kW.

= Posicionadores compactos para ejes de ajuste IclA IFA, IFE, IFS con motor de corriente continua o paso a paso integrado.

= Control de movimiento mediante bloques de funciones preprogramadas, segun los estandares PLC open.

= Codificador absoluto giratorio Osicoder con una resolucion hasta 8.192 puntos por vuelta.

@ Arrancador controlador TeSys U)

= Arranque motor directo con personalizacion de las funciones.
= Proteccién y control de motores monofésicos o trifasicos.
= Control: vigilancia, alarma e histérico.

@ Entradas/salidas distribuidas IP20 Advantys STB )

= Modulo de interface CANopen con E/S integradas.
= 16 entradas de 24 V CC.
= 2 salidas de transistor 24 V CC 0,3 A + 6 salidas de relé.

~
@ Repartidores de E/S monobloc IP67 /

= Modulos 16 E; Mixtas: 8 E + 8 S, 12 E + 4 S; 16 E/S configurables.

= Adaptacion al entorno: caja de plastico o metalica.

= Diagndstico integrado: del médulo y de cada via.

= Compatibilidad: con la oferta de captadores y accionadores que utilizan los conectores M12.
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Su solucion de automatismo para aplicaciones modulares...

Modicon M340 y Ethernet
Simply Smart! Sencillo, economico y universal

Més ingenio
e inteligencia
para una utilizacion

Ethernet TCP/IP es un estandar de comunicacion universal, rapido

y evolutivo que dispone de servicios adaptados a los automatismos
industriales. Las multiples posibilidades de la mensajeria Modbus en
siempre mas facil. Ethernet TCP/IP y la fiabilidad de los intercambios permiten realizar al
mismo tiempo arquitecturas modulares y la gestion de los equipos en
el nucleo del automatismo.

Las capacidades de arquitecturas Ethernet le permiten conectar

una gran variedad de equipos como supervisores, automatas, médulos
con tratamiento local distribuido, E/S remotas. Ethernet se utiliza
especialmente para la realizacion de maquinas modulares con control
distribuido y aplicaciones de infraestructuras.

i/o\l Fuente de alimentacioén
Phaseo
‘ ABL 8...

(@) Sistema de cableado
ConneXium
‘ 499 N...

x’/ei‘ Autémata programable
” Modicon M340
‘ BMX...

(o‘:w PC industrial
" Magelis Smart ;:PC
‘ MPC S...

\@/‘ Variador de velocidad
W Altivar 71
‘l‘ ATV 71...

@ Médulo de telegestion
[ W@de
‘ W315/W320/W330

(@) Automata programable
Premium
‘ TSX...

(€)) Automata programable
Quantum
‘ 140...

9; PC industrial
/ Magelis Modular ;PC
‘ MPC...

@/ Software de supervisién
| SCADA Vijeo Citect

(@) Terminal de operario
Magelis
‘ XBT GT...

i\ ) E/S distribuidas IP20
v Advantys STB
‘ STB...

(@) Arrancador-controlador
) Tesys modelo U
LU...




“Beneficios Modicon M340 y Premium/Quantum

w La sencillez de la instalacion de la comunicacion entre automatas
Mediante el mecanismo de intercambio mecanico de los datos globales.

n Capacidad de evolucion de la instalacion
Resulta muy sencillo afiadir un autémata en la configuracion e instalarlo.

“Beneficios Modicon M340 y ConneXium

w Un sistema de cableado completo para dirigir todos los tipos
de infraestructuras IP20 e IP67

La asociacion de switches y transceivers permite instalar diversas
arquitecturas en arbol, en estrella o en anillo.

MS Modicon"M340'y W@deﬁ

» La eficacia del mantenimiento a distancia del control
El médulo inserta una fecha y almacena los eventos ocurridos en la
instalacién y puede ejecutar automaticamente un puesto de vigilancia.

“@Beneficios Modicon M340 y Ethernet /O

w La distribucion de la periferia en una distancia
larga

Ethernet I/0O acepta hasta 128 equipos repartidos

en varios kilémetros.

w Un catdlogo completo de equipos para responder

a las exigencias de las instalaciones

Mediante la gran eleccion de médulos de entradas/salidas
modulares STB, OTB, de variadores ATV61/71, sistemas
de identificacion Ositrack y otros productos de Schneider.

w Gestion centralizada del conjunto de la

configuracion para facilitar el mantenimiento
Un equipo sustituido en la configuracion recupera
automaticamente sus pardmetros sin intervencion
a partir de un servidor.

Radio GSM



MS Modicon M340 y"Compact Magelis Smart z'PC qipos de aplicaciones

» La informacion en tiempo real del autémata en Magelis = Industria
El autémata pone a disposiciéon paginas web predefinidas y el usuario
puede personalizar sus propias paginas para el mantenimiento

y la explotacién de la instalacion.

» Infraestructuras

» Edificios/servicios

“Beneficios Modicon M340 y Vijeo Citect + Magelis Modular PC

» La productividad en la configuracion de la solucion
Los datos introducidos en Unity Pro o en el supervisor se actualizan
automaticamente en el otro software.

S TR e b1

—cat I



Ethernet

El estandar de comunicacién universal

@ Autémata Modicon M340 )

m Compacidad: médulos digitales de 16 a 64 E/S, mddulo mixto de 16 E + 16 S.

= Flexibilidad: procesadores con dos puertos de comunicacién integrados entre CANopen,
Ethernet y Modbus.

= Funciones: contaje rapido, médulos analégicos de bajo nivel y multigamas.

= Dos puertos de comunicacion Ethernet en el automata.

m Servicios Ethernet: mensajeria Modbus TCP/IP, Global data, /0 Scanner.

= Acceso remoto a través de Ethernet: servidor web integrado en el autémata, paginas web

de usuario.

@ Infraestructura Ethernet ConneXium ) @ Entradas/salidas distribuidas)
= Sistema de cableado ConneXium preparado para = Entradas/salidas modulares Advantys STB y OTB.
conectar con hubs, switches y transceivers para = Amplia gama de médulos de interfaces digitales
redes 10/100BASE-TX. y analégicas.

= Contaje rapido.
m Moddulos especializados para conexién de arranques
motores Tego Power y TeSys modelo U.

@ Control de movimiento ATV >

= Variadores de velocidad ATV71 para motores asincronos de hasta 500 kW.
= Variante especializada ATV61 para el control de bombas y ventiladores
para motores hasta 630 kW.

@ Médulo de telegestion W@de W315/320/330 >

= Medida, grabacion, tratamiento y archivo de datos.

= Comunicacion interna del entorno hacia un supervisor o un servidor web.
= Alerta directa de los agentes de explotacion.

= Gestion de los protocolos DNP3 y RTU (IEC 870-5-101/104).

@@ PC industriales Magelis Smart/Modular :PC )

= Magelis Smart :PC con pantalla en color de 12 y 15 pulgadas como cliente ligero
de acceso a los servidores integrados en los equipos.

= Magelis Compact y Modular iPC como estacion de recepcion de supervision
evolutiva con una gran adaptacion a las necesidades de las aplicaciones

y un mantenimiento simplificado.

@ SCADA Vijeo Citect >

= Software “todo en uno” de supervision de las instalaciones ampliadas
y complejas, con posibilidades de redundancia.
= Enlace dinamico entre Unity Pro y Vijeo Citect para la gestion de datos.
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Volcane II — Récupérateur de Chaleur
Notice d’'Installation — d’Utilisation — de Maintenance

MANUEL D'INSTALLATION

NORMES DE SECURITE ET MARQUAGE CE

Nos techniciens sont régulierement engagés dans la recherche et le développement de produits de
plus en plus efficace tout en respectant les normes de sécurité en vigueur.

Les normes et les suggestions contenues dans ce document refletent les normes de sécurité en
vigueur.

En conséquence, nous suggérons a toutes personnes exposées aux risques, a respecter les
réglements de prévention des accidents en vigueur dans leur pays respectif.

France AIR se dégage de toutes responsabilités en cas de dommages causés aux personnes et aux
biens résultant du non respect des normes de sécurité ou de modification des produits. Le marquage
CE et la déclaration de conformité atteste le respect de la réglementation communautaire applicable,
avec le certificat CE (voir service achats)

REGLEMENT GENERAL

Les dispositifs de sécurité ne doivent pas étre enlevés sauf en cas de nécessité absolue.
Dans ce cas, des mesures adaptées pour signaler le possible changement doit étre immédiatement
prises. La restauration des dispositifs de sécurité sur les produits doit étre remise dés que possible.

Toutes interventions de maintenance (préventive ou corrective), doivent étre effectuées avec
I'alimentation débranchée. Afin d’éviter tout risque possible d’accident, les panneaux électriques, les
unités centrales et le tableau de commande doivent étre signalés par un message de travaux de
maintenance en cours.

Avant de mettre l'alimentation électrique, s’assurer que la tension d’alimentation correspond bien a

la tension indiquée sur la plague moteur. Remplacer les étiquettes des produits, si elles deviennent
illisibles.

RESPONSABILITE

France AIR dégage toutes responsabilité en cas d’installation non respectueuse des regles de I'art.
MAINTENANCE

Le personnel en charge de la maintenance doit respecter le réglement des accidents en vigueur et
les instructions suivantes :

Porter des vétements de sécurité adaptés,

Si le bruit dépasse le niveau admissible, utiliser un casque de protection

S’assurer qu’un interrupteur cadenas sable soit installé pour éviter que la machine ne puisse étre
mise en route par une personne non autorisée.

NT 1166 C 2/16 20/11/2008
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Volcane II — Récupérateur de Chaleur
Notice d’'Installation — d’Utilisation — de Maintenance

AUTRES RISQUES

Les risques du produit ont été analysés selon la directive Machine.
Le présent manuel contient les informations nécessaires aux utilisateurs pour éviter d’éventuels
dommages physiques et matériels attribués aux autres risques.

SIGNALISATION

La Volcane 2 est fournie avec des pictogrammes de signalisation qui ne doivent pas étre 6tés :
1. Signaux d’interdiction

2. Signaux de danger

3. Signaux d’identification

1. Signal d’interdiction
Ne pas intervenir durant le fonctionnement

2. Signal de danger
Ils signalent la mise sous tension de la Volcane II.

3. Signaux d’identification
Numéro de série C.E. IIs indiquent les données du produit et I'adresse du constructeur.
Si le marquage CE est fourni, il prouve la conformité des ventilateurs aux standards EEC.

Remarques : D’autres signaux peuvent étre ajoutés au produit selon les besoins.

RECEPTION MARCHANDISES

Chaque produit est vérifié avant |I'expédition. A la réception de la marchandise, il est nécessaire de
s'assurer que les produits n‘ont subi aucun dommage pendant le transport.
Si tel est le cas, envoyer une réclamation au service France AIR. Les produits sont palettisés,
sanglés et protégés soit par un film soit par des cartons fixés aux palettes.

MANIPULATION

Avant d’envoyer le produit, s’assurer que les moyens de transport sont adaptés a la capacité du
produit.

Utiliser des transpalettes pour manipuler les produits.

Selon la norme CE 89/39//CEE, le poids maximum autorisé pour un transport manuel est de 20 KGS.

MISE EN SERVICE

Avant la mise en service, il est opportun de vérifier :

Que la Volcane II soit vide de tous corps étrangers,

Que tous les composants soient bien fixés,

Manuellement, que la turbine ne soit pas en contact direct avec la volute pour éviter tous
frottements,

Que la porte d’inspection soit fermée.

Prévention :
Si les conduits ne sont pas raccordés, utiliser une grille de protection adaptée
Le raccordement électrique doit étre effectué par du personnel qualifié
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MONTAGE ET DEMONTAGE

Avant de démarrer une opération, s’assurer que le produit n‘est pas en contact avec une source
électrique et que la turbine est a I'arrét. Toutes opérations de maintenance et d’installation doit étre
effectuées par du personnel qualifié.

INSTALLATION EN FAUX PLAFOND (CONFIG HORIZONTALE)

Les récupérateurs Volcane II sont équipés de points d’encrage dans les 4 angles de la centrale, qui
permettent a l'aide de tiges filetées ou de chaines, une installation facile en faux plafond. (voir
schéma)

Une fois la centrale installée dans la bonne position, effectuer les raccordements aux différentes
gaines, raccorder l'alimentation électrique par l'intermédiaire de la boite a bornes et raccorder les
condensats aux tuyaux d’évacuation sur le coté air extrait.

Tige filetée ﬁ
4 7

s

Ecrou auto-bloguant /
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CONFIGURATION HORIZONTALE STANDARD

] |
= [ e -
Connection Connection
Batterie batterie eau
[ . Electrique chaude
|

AUTRES CONFIGURATIONS POSSIBLES

t ¥
\

t
-0
-«
-«

=
\

-]

* Introductlon allr extédeur

G
-
=
I | * <dg== Evacuation alr Intédeur
1
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INSTALLATION AU SoL (CONFIG VERTICALE)

Les Volcane II en position verticale ont plusieurs configurations possibles, comme le montre
I'illustration 1.

Les centrales sont équipées de pieds supports spéciaux.

Les opérations doivent étre effectuées par l'installateur (raccordement des gaines, raccordements
électriques)

CONFIGURATION VERTICALE STANDARD (illustration 1)

1
] I Connection batterie |:| . .
| |\ | ; Connection batterie
L/ T electrique eau chaude

AUTRES CONFIGURATIONS POSSIBLES

. t A0

<= ] Hi H |
=| Ll | = = LLL |-
L/ N RN
v f —
| ] =
= | | =
L/ N
mg  Air Neuf
* Air Extrait
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VOLCANE II AVEC BY PASS MOTORISE

Pour l'installation, se référer a la description ci-dessus (configuration verticale)

BLEL ()

SCHEMA ELCTRIGUE DU SERWO MOTEUR,  Alimentation >

MOIR ¢
AC 230V [6) @
p — <o~
BLanC  (7) @

INSTALLATION BATTERIES CHAUDE ET ELECTRIQUE

Dans les Volcane II il est possible d’avoir une batterie eau chaude ou électrique.
. Batteries intégrées :

Ces batteries sont montées a l'intérieur de la centrale comme le montre le schéma ci-dessous :

Boite a bornes pour raccordement

Batterie électrique batterie électrique
& 8 0
T(© () ]
Hé L Ls
= 230V
Modéles Volcane Volcane Volcane Volcane Volcane Volcane Volcane
400 800 1600 2500 3500 2500 3500
Alimentation 230V-1-50Hz 400V- 3- 50Hz
Puissances kW 2 4 6 8 8 8 8
Etages nrl nr 2 nr 2 nr 2 nr 2 nr 2 nr 2
Intensité (A) 8,7 17,5 26,1 34,8 34,8 12,2 12,2
A 300 mm 350 mm 350 mm 550 mm 550 mm 550 mm 550 mm
B 260 mm 280 mm 400 mm 550 mm 550 mm 550 mm 550 mm
C 80 mm 120 mm 120 mm 120 mm 120 mm 120 mm 120 mm

Avec thermostat automatique 50°C et thermostat manuel 85°C.

|

'IIII

t

Il{i]

f
|

ll]

|

)

|

|

-

] —— —
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Batterie Eau chaude

©

Visiére pare pluie (plénum)

r
F

b =X
; - — i
1 4
rd
Modéle Volcane Volcane Volcane Volcane Volcane
400 800 1600 2500 3500
A 280 mm 530 mm 580 mm 680 mm
B - 180 mm - 240 mm
C - - 100 mm - -
Puissance kW 3,16 6,97 10,09 16,49 21,86
Régime d’eau 80°/70° C
1
}
— m O
® f
i
Diamétres de raccordement
Modeéles Diameétres
Volcane II 400 1/2"
Batterie eau Volcane II 800 1/2"
chaude Volcane II 1600 1/2"
Volcane II 2500 1/2"
Volcane II 3500 1/2"
NT 1166 C 8 /16
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. Batteries en gaine :

La visiere pare pluie et la tole pare pluie sont recommandées en montage extérieur. Elle
protege de I'entrée de nuisibles et d’eau de pluie dans la Volcane 2.

' ﬁ —_——
- — I — —
AN RN RN AN
Batterie eau chaude
Batterie eau chaude \ ou électrique

ou électrique

“ N/ \/ NN/
2 BT
.

H

-~
[==]
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DIMENSIONS ET POIDS VOLCANE 2 HORIZONTALE

P+e

| Q@ 6% - w B
B 22 e
|
L]

Modeéle L | H P P+e I h
400 615 690 366 1026 1076 287,37 191,52
800 748 812 364 1026 1122 347,21 178.71
1600 870 946 503 1502 1606 408,40 -
2500 1040 1116 552 1561 1670 497.99 339.54
3500 1210 1286 551 1562 1682 603.95 319.32

Modeéle a b
400 32 87
800 32 87
1600 30 146
2500 30 147
3500 30 147
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DIMENSIONS ET POIDS VOLCANE 2 VERTICALE

Modéele T L I H P P+e %) Kg
400 100 615 690 366 1026 1076 200 30
800 100 748 812 364 1026 1122 250 43
1600 100 870 946 503 1502 1606 315 95
2500 100 1040 1116 552 1561 1670 355 105
3500 100 1250 1286 551 1562 1682 400 138
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SCHEMA ELECTRIQUE

¥Yolcane 2 400 f 800 - 4 Yitesses - 230 ¥ - 1 phase - 50 Hz

\I YertfJlaune
\ Bleu

Blanc
M Yitesse
Rouge
’r\./ -
Yitesses
} Gris
Yitesses
Maoir
Yitesses

Yolcane 2 1600 f 2500 f 3500 - 3 Yitesses - 230 ¥ - 1 phase - 50 Hz

YertfJaune
\ O O I
\ Bleu
1O QO N
M G O
NS C O
O

Rouge

1 Yitesse

Blanc

2 Yitesses

Noir

3 Yitesses
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CABLAGE BATTERIE ELECTRIQUE

Yolcane 2 / 400 Yolcane 2 / 800
2kW 1st, 1F+N 230V 4kW 2st, 1F+N 230V
Résistance électrique 230V 2 kW Résistance électrique 230V 4kW (2kW +2KW)
Etage 1 Etage 2
2 8 2kw 2 8 okw 2B kW
I o I m E :U
£ F EF x F
Li1]2|3]4 Li1|2|3|4 112]3]4
T T T T T T
‘ 1 1 ‘ ‘ 1 1 2 2
AUX AUX ALX
PE 230v Loy PE 230v oy 230V BV
volcane 2 f 1600 Yolcane 2 / 2500-3500 mono
6kW 2st, 1F+N 230V 8kW 2st, 1F+N 230V
Résistance électrique 230V 6kW (3kw +3kw) résistance électrique 230V 8kw {4kW +4kw)
Etage 1 Etage 2 - Etage 1 3 Etage 2
- - 2 8 4kW 28 4kw
28 3w 2 . 3w E = g 7
E 2 g 3 EE r F
EF o F
L1|2]3|4 12|34 +=(1(2|3|4 112]3|4
T [T I T
11 2 2 1 1 2 2
AUX AUX AUX AUX
PE 230V gy 250V Fagy PE 230v Loy 250V a0\

Yolcane 2 f 2500-3500 tri
8kW 2st. 3F 400V

Résistance électrique 400¥ 8kW (4kW + kW)
_ Etage 1l _ Etage 2
c 8 c s
E P 4kW E B 4kW
EF I
L|1|2/3|4|5 112|345
T [
1 1 2 2
PE ;E%T’ R1 81 T1 ;,'EL[J]?{ R2 52 T2
400V 400V
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SCHEMA ELECTRIQUE AVEC COMMUTATEUR 4V / 3V

SCHEMA ELECTRIQUE POUR VOLCANE 2 400/800 AVEC COMMUTATEUR 4V

y Yert/Jaune

o

]

Blanc

Qe
0}:[0}:[
F |W

Rouge Yitesse

A

M
~

Gris 2

i

|

Yitesses

)[ Noir 3 Yitesses

r -
Yitesses
/ COMMUTATEUR

4 ¥

L N =
MOMOPHASE
230 %

SCHEMA ELECTRIQUE POUR VOLCANE 2 1600 / 2500 / 3500 AVEC COMMUTATEUR 3 V

"}

oo

_J

o
o |2

Rouge

‘, Yert/Jaune
M
a4

Blanc

o
o 2

Yitesse

Noir Yitesses

0 o
HHH
wlw| w2z

)

Yitesses

COMMUTATEUR
3v

L N —
MONOPHASE
230 ¥
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INSPECTION — MAINTENANCE — ACCES FILTRE

Dévisser et retirer le panneau d’acceés Retirer le filtre

Période de maintenance préconisée :
Vérification du filtre tous les 15 a 30 jours, selon la pollution de I'air (poussiéeres, fumées,etc...)

INSPECTION — MAINTENANCE — ACCES ECHANGEUR

Retirer I'échanaeur sur dlissiére

Nettoyer I’échangeur avec de I'air comprimé ou un aspirateur, le laver avec des détergents non
agressifs.
Nettoyage échangeur : 1 fois par an
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ANOMALIES

Pannes

Causes Possibles

Solution

Probléme de démarrage

Tension d’alimentation
insuffisante

Couple moteur insuffisant

Vérifier la tension sur la
plaque moteur et la tension
du réseau

Remplacer le moteur si
nécessaire

Manque de débit
ou

Manque de pression

Conduits obstrués

Turbine obstruée
Filtre colmaté
Vitesse de rotation
insuffisante

Echangeur Encrassé

Nettoyer les conduits
aspiration et refoulement

Nettoyer la turbine

Nettoyer ou remplacer les
filtres

Vérifier la tension

d’alimentation

Nettoyer I'’échangeur a
plaque

Baisse de la performance
apres une longue période
d’utilisation

Fuite avant ou apres le
ventilateur

Turbine endommagée

Vérifier le réseau

Vérifier la turbine, et si
nécessaire la remplacer

Température apres

Air extérieur inférieur a -5°C

Utiliser une batterie de

échangeur trop basse chauffage
Performance de I’échangeur | Ailettes de I’échangeur sales | Nettoyer I'échangeur a
insuffisante plague

Formation de givre sur Air extérieur inférieur a -5°C | Utiliser une batterie de
I'échangeur chauffage

Variation du débit d'air (par
a coups)

La capacité du ventilateur et
proche de 0

Débit instable

Ventilateur bloqué ou
mauvaise connection

Augmenter la vitesse mini
sur le régulateur (tension
insuffisante)

Modifier le réseau et/ou
remplacer le ventilateur
Nettoyer et/ou rétablir
I'’étanchéité de la gaine

Vibrations excessives

Pieces tournantes mal
équilibrées

Vérifier I'équilibrage de la
turbine et si besoin la
changer

NT 1166 C
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Tender nomination for BEG LUXOMAT® Occupancy Detector Indoor 180/SC

Automatic wall switch, 2-wire system, for use as an impulse switch for control of staircase

timers
e Simple and quick installation
o Especially for control of long walkways, simply by replacing the existing push button
e Variable adjustment of the light level sensor and timer
e Triac version in 2-wire-technique, without neutral, for operation of staircase switches.
e Colour: white, RAL 9010.
O Detection area: circular 180°
Range (9) (@H2.2m / T=18°C): Walking across 8m
Walking towards 3m

Recommended fixing height:  1.1-2.2m

Light level adjustment range  appr. 5 - 2000 Lux
Housing of high grade UV-resistant PC

Technical data

e Power supply via staircase switch 230 VAC

e Power consumption  approx. 4mA/230VAC

e Impulse duration 0,1 sec

e Impulse (rated power) max. 200mA/230VAC

e Ambient temperature -25°C to +35°C°

e Protection degree 1P20

e Class I/ CE
Dimensions (height x width x depth) Art.-No.
0 Indoor 180/ SC 87 x 87 x 36 (mm) 92651

Type: BEG LUXOMAT INDOOR 180/ SC

Art.-No.: 92651

version: 2010-02-01
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Que es Unity Pro?

Un entorno comiin para las plataformas Modicon

Unity Pro es un software comln de programacion, puesta a punto y
explotacién de los autématas Modicon, M340, Premium, Quantum y
coprocesadores Atrium.

El software IEC 61131-3, Unity Pro surge de la experiencia en los

software PL7 y Concept. Ademas abre las puertas de un conjunto completo

Software “todo en uno” y utilizacion sencilla
Unity Pro aprovecha al maximo las ventajas de los interfaces gréaficos y contextuales
de Windows XP y Windows 2000:

Acceso directo a las herramientas y a los datos.
Configuracion 100% grafica

Barra de herramientas e iconos personalizables.
Funciones avanzadas de “arrastrar y soltar” y zoom.
Ventana de diagnostico integrado.

Todas las ventajas de la estandarizacion

Unity Pro propone un conjunto completo de funcionalidades y de herramientas que permiten calcar la estructura de la
aplicacion en la estructura del proceso o de la maquina. El programa se divide en médulos funcionales jerarquizados
que agrupan:

e  Secciones de programa.
e  Tablas de animacién.
e  Pantallas de los operadores.
e Hipervinculos.
Las funciones basicas, utilizadas de forma repetitiva, se pueden integrar en bloques de funciones de usuario (DFB) en
lenguaje IEC 61131-3.

Ahorro de tiempo por reutilizacion
Sus estandares, probados y cualificados, reducen el tiempo de desarrollo y de puesta en marcha en el centro. Asi se
optimiza la calidad y los plazos:

e Modulos funcionales reutilizables en la aplicacién o entre proyectos mediante importacion / exportacion XML.
e Bloques de funciones asignados mediante “arrastrar y soltar” desde la biblioteca.
° Instancias que heredan automaticamente (segun la eleccion del usuario) las modificaciones de la biblioteca.

Garantia de la mejor calidad
El simulador del autémata integrado reproduce fielmente el comportamiento del programa en el PC. Todas las
herramientas de puesta a punto se pueden utilizar en simulacién, para aumentar la calidad antes de la instalacion:

e Ejecucion del programa paso a paso.
e  Punto de parada y de visualizacién.
e Animaciones dindmicas para visualizar el estado de las variables y la l6gica que se esta ejecutando.

Tiempos de paradas reducidos

Unity Pro ofrece una biblioteca de DFB de diagndstico de aplicaciones. Se encuentran integrados en el programa vy,
segun su funcién, permiten vigilar las condiciones permanentes de seguridad y la evolucién del proceso en el tiempo.
Una ventana de visualizacién muestra, de forma clara y cronolégicamente, con marcacién de tiempo en origen, todos
los fallos del sistema y de la aplicacion. Desde esta ventana, se accede mediante un simple clic al editor de programa
en el que se ha producido el error (blsqueda en el origen de las condiciones que faltan).

Las modificaciones en linea pueden agruparse de manera coherente en modo local en el PC y transferirse
directamente al autémata en una sola operacién para que se tengan en cuenta en el siguiente ciclo de programa. Una
paleta completa de funciones le permiten controlar con méas detalle la explotacién, para reducir los

tiempos de parada:

e  Histérico de las acciones de los operarios en Unity Pro en un fichero protegido.
®  Perfil de usuario y proteccién mediante contrasefa.
Pantallas gréaficas de explotacién integradas.

Una marea de

Schneider -
Bectic Telemecanique 3
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1 - Configurar el entorno Unity Pro

Objetivo:

En este capitulo veremos la creacion y configuracion de una proyecto utilizando Unity Pro.

e Paso 1 Abrir Unity Pro

Des del mend Inicio Programas ->Schneider Electric 2 Unity Pro - Unity Pro S

e Paso 2 Crear un Nuevo Proyecto

alin
na
& Unity Pro XL
Fichero Wer Herramienkas
[asas| |
{3 I
Clic

3
BT T B It S e o = S e

- e s 0

o Paso 3 Eleccion del Hardware

Una vez creado el nuevo proyecto, seleccionamos el tipo de CPU con el cual queremos

trabajar. T ——
I [~ ]

. | EE— T ]
- Seleccionamos CPU i .

T e —Tar—

- Clic en Aceptar

—> Se generara automaticamente
el entorno de trabajo para nuestra
aplicacion.

~
S A
siin
oo i e e T Gaig Sy, S

FE1E [ - | = w e ENE S5-BE YT B N

1T.FJ.TE}._'-'-—- i WHH == |

. i b LB Gt = 1] o s ot |
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Seleccionando el bastidor dentro del
Explorador de Proyectos nos aparece la
configuracién actual.

En la configuracion grafica del bastidor

podemos introducir los mddulos
deseados haciendo un clic en la
posicidn seleccionada .

~

~

LT o —

BR ier—

= T wh anaden
L Eirabge st

R, 0 BeaPLD
v - M
R [T S E———
i, Vips e 08 deib b
(i Welskien @ mananatas T
Sy i s e st
I
[T
s 0 s e
T ——
__ll, M
L, Comssiassida
i Panm s
L, Taseny
WRAST
S, Desemin
Tl Eaprrin e et bt
e
L, Tablea b aninsasla
Fami shan dn gt sdor
L

L
— m |
e ] o s bt B i et e g i e et
sl | el 8w SRS -4 gNE AAEE (D =R
e [— | ]z wREE RIS ~
- Estarion ocal Modicon M340 [—— b (IS -
- Andldgico w0
i ANI 0410 4 eriracas analdgicas U/l con separacion d potencial ds aha velocidad a Ll -
AHD 0210 7 saidas anagicas U con separacion de potencia L, P e =
AAT 0414 e TC/RTD consepareciindepotercial 4 e |
s I e I
ME< DAITE0¢ 18 entiadas diglales dg120%CA, o Wy
- g [ I I
| e — i
DA DDA 16022 Beriades dighdes de 24 VL ) 8 selles Uans ot poshvs ! !
- BAX DDA 16025 il de 9 envads gl de 200 p B sldss 1 1
BMX DDM 3202K 16 24\CCy 16 posiiva ey s —
B DD 1612 16 s dals
- BAX DD 220K 32 seides digheles i
BMX DD 0 402K B4 salidas digitales trar =
BN DRA 0805 Relés de 8 saidas digiales con separacion de polencial Al Al
A DRA 165 il de 16 sl dighales - ol =
Comcasin ECn D T T
- BMX NOE 0100 Ethernet 1 puerto 10/100 RI45 p— -
Tomeo L |
Eior P = W~
- i rawinaa e
En los siguientes €]ercicios : .
g ] Repetimos el procedimiento hasta

utilizaremos la configuracién de la
maleta de pruebas MQTBMX340.
Para adquirir una maleta consulte
con su proveedor mds cercano.
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tener todos los médulos deseados
configurados en nuestra aplicacion.
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e Paso 4 Familiarizacion con el entorno Unity Pro

@ Interfaz de Usuario
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El Interface de Usuario se realiza a través de
varias ventanas configurables y de barras de
herramientas

Todas las funciones pueden ser accesibles
usando la barra de menud. Las funciones
usadas con mas frecuencia sélo son
accesibles directamente usando el icono de
barras de herramientas estandar.

Por otra parte, tu puedes definir tus propias
barras de herramientas adecuandolas a tus
necesidades

El explorador de proyecto te permite
desplegar las diferentes partes en las que
esta dividido un proyecto Unity Pro y moverse
a través de los mismos

;
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e Paso 5 Configuracion utilizada de Modicon M340

En esta guia utilizaremos una configuracién de Modicon M340 tal y como se detalla
en las figura adjunta.

Switch Ethernet
‘t—ﬂ""’-— Optimizado 5p
EBTGT 5
:::m Caja Variadores
y vt S\ | CANopen
Fuente Phaseo
Simulador Caja Modbus
Entradas | Salidas :

. Aislamiento
T;% Encoder incromentsl  oxtalble N\ l ¥

L1

CPU 2010 MNOE

- Modbus - Ethamat
= CANopen

Fuente en
continua

'¥H “gH "8 “hd
NOE | DDM| AMI | AMO| EHC

e i e
I .-.

P Tarjota Mixta EAnalog. S Apalog  Gontals
50 Opcional 161/ 188 4canales 2 canales £ canales
Ficheros 16 bits 16 bits &0 Khz

Una marea de

Schneider :
Bectric Telemecanique 7
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e Paso 3 Configuracion del médulo ethernet BMXNOEQ0100

En este paso configuraremos el médulo ethernet de nuestra aplicacioén. La configuracién
de la red ethernet nos permitird conectar el PLC con cualquier dispositivo con conexion
ethernet, por ejemplo nuestro PC, otro PLC, etc....

En este apartado simplemente configuraremos el médulo. Para configurar la red ethernet
vease el capitulo 9 Intercambio de datos en una red Ethernet

L 4
ey [Fan
[ G et -
| &7 b Comtpumatia
R, ¥ L

| I

W, e st

ey

Dentro del Explorador de
Proyectos desplegamos la
carpeta Comunicacion

L
I i D 30

| B bk

LA S

-

o e e
B, = cuage

[T SR —

L Tws ds U devnhey

I ]

e o

Con el ratén encima de
Redes clic con el boton
derecho.

L L PR
a, iy -

B i~
.- .
L, e Clic en Nueva Red....

Wﬁ"l‘.ﬂ-ﬁlﬂl\;ﬂ
i te=  fgpegm hpmrahnie

i

===

x
Red | Comentaio| Seleccionamos la red
Lista de redes disponibles: _--" -7 Ethernet.

IEthemet j - -

-
- = -
Sin seleccidn |— -

IEthemet_‘I - Chc

-
=

———

Aceptarq - ~ Cancelar Apuda

1 En el Explorador de
S, e - Proyectos, Clic en el médulo
S S e ethernet BMXNOE0100

Bl 23|, Configuracién -
. (P (P) - BMX CPS 2010 -7
T oMz g = T
oo Tl 1 B NICE 00
el o 25 B DOM 202K
B 31BN AR D810
Bl #-EME ARD 0210
T 5 BMHERC 0200

U mnarea de
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Ethernet 1 puerta 10100 R145

[ Bm=MOE 0700
-0

4--"TrF

Funzidh: _ -

[

Funcidr:

MAST E
Congvidn de red

Sin conesidn =

ETHTCPIP =
Tarea - -

Clic en Canal 0.

En funcién seleccionamos ETH_TCP/IP.

Finalmente, enlazamos la configuracién
con el moédulo. En nuestro caso
seleccionamos la configuracién presente en
nuestro proyecto que la hemos llamado
Ethernet_1.

Para acabar validamos la configuracion.

e Paso 4 Configuracion del médulo de contaje BMXEHC0200

B
?a Vista estructural Cantador genérica de 2 canales
v, Escién TE] BM EHC 0200
2 EI - 1;;:" ‘:;:a:::; O Contador D
7oL . O Contador 1 W/
= MU.BMXKEPUSUU \\\
i {P)IF): BMX CPS 2010 S o
., vEMREs200 RN
1., 1:Em E 0100
1., 2 EMROOM 3202
1., 2Emam s
1., e Mo
1., 5:EmERC 200 -
HEs ?@1 3:CANopen Funcidn:
- (21, Tipos de datos derivados Hinguno v 'I
<[], Tipos de FB derivados SS N
= ~

Clic en Explorador de Proyectos en
el médulo BMXEHC0200

~ Clic en el canal o del contador

Configuramos la funcién del canal O
del médulo de contaje.

En nuestro caso seleccionamos un
contador libre de 32 bits.

Fichero Editar Edicion Yer Servicios Herramientas ienerar PLC  Debug Wentana Avuda

[jaEEs||es@esges B s || me|[ww |
Validar .

Para finalizar validamos los cambios realizados en el médulo de contaje.
Notar que simplemente hemos configurado el médulo no su funcionalidad para
configurar el médulo de contaje ver Tema 5 Médulos de contaje.

U mnarea de
Schneider
Electric
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2 - Conocer las variables en Unity Pro

Objetivo:
En este capitulo veremos la utilizacién que presentan los diferentes tipos de variables y
estructuras de datos.

En el explorador de proyectos podemos encontrar los diferentes tipos de datos
existentes en Unity Pro.

Las instancias FB elementales
son las declaraciones de los
distintos bloques de funcién
definidos en las librerias de
UNITY.

Las variables de E/S derivadas
(IODDT), son entradas y salidas a
modo de canal en una misma
estructura de datos. Las IODDT
son estructuras ya definidas para
los distintos moddulos de los
autématas que nos permiten un
acceso a las E/S de los mddulos
mucho mas simple

Las instancias FB derivadas son
las declaraciones de los distintos
bloques de funcién disefados
previamente dentro de un bloque
DFB.

U mnarea de

Schneider
Electric

5

IS ¥ariables e instancias FB

& Variables elementales

@ Variables derivadas

[ variables de E/S derivadas
I Instancias FE elementales
E

Instancias FE derivadas

Las variables elementales nos
permiten almacenar un dato o valor
cambiante en nuestro programa.

Los tipos mds comunes de variables
elementales son:

INT - Para almacenar enteros, El
rango de valores va desde el -
32768 al 32767

BOOL - Almacenar valor 16gico
EBOOL -> Valor légico y estado
de la E/S

Las variables derivadas son
estructuras de datos que nos
permiten agrupar en una misma
estructura un  conjunto  de
variables elementales.

.
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Paso 1 Declaracion de variables elementales

Paso 2 Creacion de una estructura de datos

STRING
string[75] =2

E =—
%a e EETATE] Wariables _TiDDi-dCﬁUT-I Blogues de funmnnesl Tipos de DFE
A 7 TFite
[ 3: CANopen « "7 . Ir T | Nambie *
~+{3), Tipas de datos derivados
() ATYHIDaaEasic Mombre = | Tipo
) ATVTIStatus - ATYT1DataRasic <Estrugty = =
a’ Plueva_Estrug_Derivada () ATY71Status ] _ — = T<Eshruct>
[ Tipos de FE derivados i I <Estruct >
= @’ ¥ariables e instancias FB i3
Ay Wariables elementales
Mombre - Tipo - I
F- ) ATYT1D ataB asic <Estruct.» ==
() ATY715tkatus <Estuct> - --77
El-ga ) Mueva Estuc_Derivada <Fatmck = =~
----- & Var “e---"" BOOL
----- & Va2 INT
----- & Va3
----- -

Analizar provecto

U mnarea de
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-

(=), Yariables e instancias FB @ ALIDA 2 REAL _ o o o o o = =
<oy Vaisblesclemenales o — — — — L |~ & SD=Slays— — — — — — 7 string[75]
@ Varisbles derivadas & SD_Status Bad Card 1 sting[75]
~ [l Variables de E/S derivadas & SD_Status No_Access 1 sting[75]
oo Instancias FB elementales & SD_Status_No_Card 1 sting[75]
o Instancias FE derivadas & SD_Status_OK 1 shing[75]
- £5 Movimiento @ 5D _Ststus System_Enmar 1 string[75]
Eo B Lesumosa @ SD_Status_Wiite Pratected | 1 shing[75]
wei[J] Fecipe_d @ Seek_Done 2 BOOL
E - £y Comunicacién © Sesk Enor 2 EOOL
~ [ Redes & Seek_file B EBOOL
5y E Programa & Seck_Mode 2 INT
oy Taress @ Seek_Offset 2 DINT
By masT & Sesk_Status 2 WORD
= Secciones & SYNC_Count_0 1 BOOL -
MiProgramaEnL adet & Valor_Count_0 1 DINT -
)] MiFrogramaFED & VAR 2 STRING -
MiProgramaEnGrafoet & VARZ 2 STRING-
1 MiProgramsEnsT & velociyd 4 LBINT
] MiProgramaDeCantaje @ velociyy? & ~ | UDINT
File_MGMT1 & write_Done 2 - BOOL
Cantral_Valuuls & Wiite_Emor -~ EOOL
Inicisliza © wiite_file -3 EBOOL
[l Llamada_Basic i @ Wite Status MK 2 WwORD
Lexium05_4_Can & Mueva Wariasble_Elemental 0 BOOL =] e -
------- [ Secciones SR L DT -l -
[ Eventos DWiORD PR |
~(] Eventos detemporizador _I = = EEDOL 4~
(S B —— i T CéNopen |TD BusPLC |'s Llamads B ﬂcmMJa
———|REAL =

Clic en Variables
Elementales

Insertamos el nombre con el
que creamos nuestra variable.
Clic en la columna Nombre e
insertamos el nombre de la
variable en nuestro caso
Nueva_Variable_Elemental

Clic en el desplegable de la
columna Tipo y
seleccionamos INT

Seleccionamos en el
Explorador de Proyectos:
Tipos de datos derivados

Insertamos el nombre de la
estructura de datos:
Nueva_Estruc_Derivada

Creamos las variables
dentro de la estructura
de datos.
Var_1,Var_2y Var_3

Declaramos cada variable
del tipo deseado. En
nuestro caso:

Var_1 2 BOOL

Var_2 2 INT

Var_3 2> WORD

Analizar el proyecto para salvar la estructura creada.
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Paso 3 Creacion de una Variable Derivada o estructura de datos

Una vez creada nuestra estructura de datos podemos utilizarla como tipo de datos en
cualquier parte de nuestro proyecto.
Para poder utilizar la estructura realizamos los siguientes pasos:

Explorador de proyects |

By Vista estrucrural
[ 3@ 3:CARopen |

= @, Tipos de datos derivados
) ATYIDataBasic

— () ATHTIStatus

@u Musva_Estruc_Derivads
(7] Tipos de FB derivados

@ Vorisbles slementales | . =
@ Variables deriv
Wariables de EXS derivadas
& Instancias FE elementales
- {k  Instancias FE derivadas
w25 Movimiento
.......... B Ledumosa

Recipe_0

{3, Variables e instancias FB E i

Variables | Tinas de DDT | Blogues de funciones | Tipos de DFB

_ Encel explorador de

-

| | Mombe

proyectos seleccionamos

=
-

Mombre:

- Variables derivadas.

- Tipa

=@ ATW718s Dats

- 2

ATV71D ataBasic

AxI5_REF

SFCCHART_STATE

Para_PIDFF

Introducimos el nombre de

SFCSTEP_STATE

SFCSTEP_STATE -

SFCSTEP_STATE—

nuestra variable derivada:

SFCETEF_STATE

- SFCSTEP_STATE

Mi_Variable Derivada_1

SFCSTEF_STATE

INT

@ M Variable Derivada_1

e

P S———
P I S =)

T -

Seleccionamos la estructura
---~" de datos que hemos creado

ey Y i |

previamente:

Nueva_Estruc_Derivada

-~ Clic

BOOL

Observamos que ya tenemos
nuestra variable derivada

INT

lista para utilizar en nuestra

WORD

aplicacion.

Podemos repetir el Paso 3 y crear diferentes variables derivadas con la misma estructura
de datos que hemos creado en el paso 2.

_E|. Wi ariable_Derivada_1

Muewva Estruc_Dervada

BOOL

INT

U mnarea de
Schneider
Electric
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3 - Programar una aplicacion con Unity Pro

Objetivo:

En este capitulo veremos la creacién de una misma aplicacién con los 5 lenguajes IEC

disponibles con Unitv Pro.

La aplicacidn realizada serd una activacién/desactivacién de un médulo de 16 salidas en
intervalos de 1 segundo. Para ello desarrollaremos en los siguientes puntos el mismo
programa en distintos lenguajes.
El programa ha desarrollar contendra 4 elementos basicos:
Un médulo de muestreo, para realizar la temporizacion cada segundo.
Un contador, que nos realiza la secuencia del proceso.
Un multiplexador y un convertidor a bit para manejar las salidas fisicamente en
¢l médulo de nuestro bastidor.
e Paso 1 Configurar la aplicacion
Crearemos un nuevo proyecto (ver tema 1), y configuraremos el bastidor del M340

con una CPU y un mdédulo de salidas digitales.

=@ — @ —
NOE DDM | AMI

._

AMO | EHC

En nuestro caso el mdédulo de
E/S digitales es un médulo
mixto 16 E/ 16 S.

Ref: DDM3202K

e Paso 2 Crear una seccion en LADER
En el explorador del proyecto creamos una nueva seccién en lenguaje Lader (LD).

o -

Gornd | Lecatioriin | Gonciciden | Cemmninin |~ = =
Hawmkan e

[MProganslonlade 4

-
-
-
-
-
-
-

T AR

il

U mnarea de
Schneider
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Boton derecho del raton encima de
secciones, nos aparece una ventana
emergente, seleccionamos Nueva
Seccion...

Introducimos el nombre de la
seccion.
“MiProgramaConLader”

Seleccionamos el lenguaje en el que
vamos a programar Lader (LD)

Clic en aceptar, la seccién en Lader
ya esta creada.

5




Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 3 Programar en LADER

Una vez creada la seccién nos aparece el entorno de desarrollo para generar nuestro
programa. El programa contendrd una unica entrada llamada Lenguaje_LD que nos
activara el programa y 16 salidas que corresponderdn a las de la tarjeta DD01602.

a4

e o

ECnntactD normal abierto (F3) |_

NERE
(m]
\
\

Gentiad | Comanin | -

Epemeiin DOOLEARS, e
«

[Lmrapunpel O ﬂzd
M-w;r Corcels | glew | pets |
A= enguajel D Tipo: IBDDL vI o >—_)|/

Seleccionamos un contacto

Insertamos el contacto en la primera
columna dentro del 4rea del programa.

Doble clic sobre el contacto y nos
aparecerd la siguiente ventana emergente
donde introducimos el nombre de Ia
variable que controlard el contacto. En
nuestro caso LenguajeLD

Clic, para crear la
variable

Si la variable no existe nos aparecerd una
ventana que nos permite la creacién
automatica de la variable.

Continuando con nuestro programa introduciremos un médulo de muestreo que nos

genere un pulso cada segundo.

Leni;ua'ﬁ_ Lo

B pegar

Zoom 3

Chrl-

Zontactos
Bobinas
Conexidn

LA R A J

objetos comunes
= Conexion F&
Chrl+D

= Seleccisn de datos
S e ds Erltran:'EFFE:. o

Chrl+G

Ale+Enter

Propiedades

e —— il
p— il |
| J

v
St ~
[r—. ™ [o | Commionn

U mnarea de
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Clic con el boton derecho. Se nos abre la
ventana de la imagen y seleccionamos
Asistente de entrada FFB...

En tipo de FFB insertamos el tipo de
bloque ha utilizar.

En nuestro caso clic en “...” para hacer
una busqueda del bloque.

14
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Desplegamos el conjunto de librerias

== Clic para mostrar la ayuda del
] bloque seleccionado

En nuestro caso seleccionamos el

bloque SAMPLETM
~= Clic para introducir el bloque en
nuestro programa
Ten e R[S W =)
S o =
Frotomgm
e = T | Coartmc [Comoarmmts |
O —— { S [ = I
.| T [0 Sanghn trem b ctevm|
» DEL. | NI [ 2 | Mo of g o W |
8 o | I E— ]
T 0L T .
e T S—— _ Clic
| _ ot
—_| ma’ Conisl | |
; ‘ . | . ‘ ; El médulo SAMPLETM aparece en nuestra
_-  seccion.
1 -
T Fole i Pt -
| = | seweem | -7 Clic en los terminales del bloque para
Lenguaje... - .
3 P e Y configurar los valores.
. _ <0 <
4 Jemme - gm-—-----"" Interval = t#1s
' ' Delscans =0
g —{DELSCANS
&

Repetimos la operacién anterior insertando un contador “CUT”

FBIS ) ' FBIG
. SAhAP LETH K X CTU X
EE”TL - - =1 =ik _ Hacemos el conexionado como en
t#]‘S—INTER'\-"AL E. | cu D—RESEI'. - _——“—— la flgura ad‘]unta.
: - | et . Creamos la variable “RESET” e
Rl [SEEE _ introducimos el valor 5 en Pv.
S P L'

U mnarea de

Schneider
Electric
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Unity -M340

Insertamos un multiplexor “MUX”,

Cableamos el multiplexor con
un cable de bit presionando F6

s introducimos el cableado.

Introducimos los valores en
las 5 entradas. Observar que
los valores nos activan la
palabra en bloques de 4.
INO - 16#0000

IN1 - 16#000F

IN2 - 16#00F0

IN3 - 16#0F00

IN4 - 16#F000

IN5 = 16#0000

i ]
= =) [pmwenian ]
i i b i g i s |
L) e = FiE o |
| L o P
S
B
| iy Busii
| l',_l baaas
I e Lt
By
i
| o
| 1
o
| 3
A
T}t |
kd
e
7’
7
e
7
'
. . . . . .7
FBI_7 FBIS 1 -,
S AMPLETM cTU ) ,,Mﬁx
—EN ENO EN ENO z EN ENO
I rae
1= INTER WAL Q cu O|-RESET K QuUTE
DLDELSCANS RESETH{R -
. . -
A -
S P | 1640000 IND - -
. . - ”
”
164000F—] 1M1 e
' A
16H#00F0H N2
16H#0FO0 N3
168 FOOD 1N4
160000 NS
164 FOD0 [ et
El bloque MUX inicialmente
1680000~ N5, - -~ ——-~ .
o o contiene dos entradas podemos

incrementarlas seleccionando y
arrastrando con el ratén

Enlazar el programa con las salidas fisicas.

h Wt ettt

N
= D, Cosfagereciis
R, bR AL
R ]

-
-
-

U mnarea de
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-
o
o

DM N0 0L - — F

pE————
-
-
-

_ - -

0|~ - =g =
P30 MO DOE KR BRSO LHC
010! Bio0 ! 10N n' oy

Clic en el explorador de
proyectos sobre nuestra
configuracion

Clic sobre el modulo
de entradas salidas
digitales DDM3202K
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158l ctales anisor comin negsiivs._

- -

[ em:xDDO 1602

s (2E0

— {Iff Configuracién |

-

Nos aparece la configuraciéon actual de

nuestro médulo de salidas digitales

B Canal8

__| Simbolo

Yalor de retorno

Funcidn:

Salidas binarias B

Taea:
MAST =2

[¥ Monitorizacisn de alimenta:

Fieactivar

Programada -

Modalidad de retorno

R I RO R O O O

Fietomo =

16 salidas digitales transistor comiin hegativa

Clic en el moédulo

Nos aparecen dos pestafias.

-Vista general: Descripcién del médulo
-Objetos de E/S: Configuracion de las
distintas E/S que disponga nuestro médulo

Clic sobre Objetos de E/S

BB Candlg

1 Yista generall L byefos o £/

Transistor de 0,5 4 con 16 salidas de comin negativo de 24 Y CC, protegidas

L em< 0001602
Be Canal0
BB Canal®

™ Vira general | [ Obictos de E/S |

- Creacion variable de Ef:

Clic en %Q para ver los canales de

' . »
e L7 salida del médulo.
- 10 .
7
i
Comentaric il
4 . .

R 5 Clic en Actualizar Cuadricula

Canal: [~ %cH 7 . .

oo o [ 200 T 5 empomons s e para monitorizar los canales

Sistema Imi i -7 ]

- i L - seleccionados

stada: i Anular seleccidp, j’

Farimetro: o Vywl_ smn [ smaF .’

Comanda: J‘/zmwl_ e T U

Implicitos: ] -.AI_ s [ D |:4.IF’|— #IERR

IV it [ seav [~ B [ xoF

— Aonualizar A

Actualizar cuadricula [} |

Canoelar |

Filtraenusa |

Z00.2.24

1n 200225 EEOOL
11 Z00.2.26 EEOOL
12 Z00.2.27 EEOOL
13 Z00.2.28 EEOOL
14 Z00.2.29 EEOOL
15 %00.2.30 EEOOL
16 #0023 EEOOL
U mnarea de
Schneider

Electric

Nos aparecen las salidas seleccionadas, en
nuestro caso 16 salidas que corresponden al
moédulo DDM3202K.

Clic con el botén derecho del ratén y
arrastramos hasta tener las 16 vias
seleccionadas.

En el caso del médulo DDM3202K, las vias

de 0-15 corresponden a entradas digitales y
las vias 16-31 corresponden a las salidas.

17



Tutorial Prdctico Unity -M340

™ Vitaganet | "™ Objetos de E/5 |

|- Ci & E¥!
prefipparanembre fou, = = — —
Tipa EBUSL e 3
Crear -
Comentario: B
[~ Gbietos 42 £
Canak I~ =cH
Configuracisn: ™ 2w ™ KD [ #KF seleccionartada
Sistema: I sanar
Estado: I Anular seleceién
Parametro: L i Y] Y
Comando: L U P ¥ ] Y
Implisitas: Tow T ouw o [ owF [ 2IERR
[V xq [ saw [~ an [ weF
Actualizar cusdiicula
Cangelar
Filtroenuse

Insertamos OQut_ en la
casilla Prefijo para
nombres.

Clic en crear. Observar
que Unity nos genera
automaticamente la
numeracion de todas las
salidas.

En nuestro caso:
Out_0,0ut_1,0ut_2,
etc...

Insertamos un conversor de la palabra que obtenemos del multiplexor a bit. Y

configuramos las salidas de la OUT_0 a OUT_15.

FEILD ) FBIL ; A 2
. SEPLET . T . L WORD_TO_BIT
L‘T’“PEH END
eI e o e ol ReEser v | e |||.'.L| _________
. - -
Cans DONE{R ~ ~ me
! . 1o
S c 00000 | N B
! : ! X
~
RONOF{ 1N B
-
e i BIF4 Se
~
o iy 118 =~ ~
K R
B0
BT
WORD_TO_BIT
- EN END - - _ - -
N BITIL = A —————
1 n ﬂ '(
BIT1
m——— = Al
<--"""
] | T p—
L e [T I Ermanasirn
[t Tihe  [Eemee =
| o .
W Legan L2,
- —
1. 4 < ———————————————
Rtk 4l -~ -~ -
[= L ]
B
= =
[ ! st |
U mnarea de
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r= Insertamos un modulo
WORD _TO_BIT”

"~ Cableamos el médulo con el
multiplexor, observando que
la conexion Out-In es de
tipo bus

Clic sobre la salida del conversor

Clic sobre “...” para seleccionar
las salidas que previamente
hemos creado sobre el médulo
DDM3202K.

En la ventana emergente vemos
todas las variables que
disponemos actualmente en
nuestro proyecto

Clic sobre la variable Out_0.
Repetimos el proceso con las 16
variables.
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e Paso 4 Programar en FBD

Los Diagramas de Bloques de funcién consisten en un Editor grafico orientado al dibujo
de bloques. El lenguaje consiste en los Bloques de Funciones reusables elementales y
derivados.

En este apartado crearemos el mismo programa que en la seccién 3 pero utilizando
bloques de funcién.

L -
TL8 S ” H : _ Enel Explorador de Proyecto - Programa
7 Tl > Tareas > MAST -> Secciones

Boton derecho y generamos la nueva

Importar,..

e 2] Seccic

By Eventos

~[3] Evemosde
(7] Eventos de
(7] Tablas de animacié

Crear tabls de condiciones de activadion

CTRLAT

Agregar directario de usuario. ..
Agregar hipervinculo.. .

seccion.

de opera
= Acercar

liSubdi Alejar

Vinculando...
| Proceso satisfactorio :

[0.0:C3

Desplegar todo

Contratar toda

Escribimos un nombre para la seccién. En
-~7  este caso MiProgramaFBD

---- Seleccionamos el lenguaje de la seccién
FBD.

---~ Clic

I 1o 2d 20l
B pegar Cerl+y L , .
= 2o . Botén derecho del raton encima del
sue L --~"  grea de trabajo.
SR subrutina
| 40 | = vinculo F& . .
acidhizosco o Seleccionamos Asistente de entrada
=& Salto
i o FFB...
50 e i = )
2 Ira.. Chrl+G CllC
Propisdades... Alt+Enter
[ et b ke 5
L j‘j‘ “““ Nos aparece un asistente para la entrada
e de bloques.
[ hmn [t [ | ot | Campc o s ]
|
Clic con el ratén en los puntos ““...”,
para tener acceso a las librerias de
bloques.
e fiee il S
[T i | L |

U mnarea de
Schneider
Electric
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En la libreria escogemos los bloques para
--4~7""  nuestra aplicacion.

Taust e bl il Bt b Bpmmenn | - =
Flww [ __--"Tdermrm En nuestro caso al igual que en el ejemplo
[t o = 3T LiseLowms en LADER incluiremos:
-
B e

i - SAMPLETM
-CTU

- MUX

=ilsl e - WORD_TO_BIT
[osin ] _cosun |

___________ Para mostrar la entrada de
' habilitacién del médulo.

A

12 8 = Bl 2 : -_—=

1 =" 3 3
SAMPLET& B P MU, WORD_TO_BIT

INTERVAL Q cu apF— - - K ouT IH BITO—DOut 0 -
DELSCANS —R BIT1—0ut 1 L,
o — P [=¥3 AGR0000— |NO BITZ—0ut 2 M
= : e R Clic sobre el médulo
AG#00F0— N2 BIT4—0Out 4
AGH0FO0— N3 BITS—0Out 5
1G#FO00—] NS BITG —0Out &
G#0000—] |NE BITF —0Out 7 ey .
eire[oi s Habilitar la casilla EN/ENO
BITA—0u
OIS e
[}g 5 . . BITA1 (—0ut_11
BIT12—0Out_12
BIT1Z—0ut 13
BIT14—0ut_14
BIT15—0ut_15

El‘ll:l

La seccién completa nos tiene que quedar tal i como muestra la siguiente figura. Notar
que las zonas en color salmén son simplemente cometarios introducidos para una mayor
comprension del cédigo.

1r:|. 20|. 30|- 40|. 5r:|. 6[1.

Velocidad de Cambio Humere de Fasos Electién del walar Activacion de lassalidas
FBIL 2 FBIL 2 A 2
10 [ 1 z ] 4
SAMPLETM cTu L, WORD_TO_BIT
Lenguaje_FED—{EN ENO - -

B500m=—INTERVAL [n} cu 0 —Reset 4 ouTt IN BITO—0Out 0
— DELSCANS Reset—R BIT1—0ut_1
5— PV [sh) A6#0000— IND BITZ —0Out_2
A6R000F—IN1 BIT3 —0ut_3
AGR00F0—{INZ BIT4—0ut_4
1GR0F00—IN3 BITS —0Out 5
1 5 5 8 AG6#FO00— IN4 BITE —COut_G
20 . . . - AG#0000— |MN5 BITF —0Out_7
e BITS—0ut 8
. . . - BITO|—0Out 2

BIT10—0ut_10
BIT11 —0ut_11
BIT12 —0Out_12
BIT13 —0ut_13
BIT14—0ut_14
BIT15 —0ut_15

U mnarea de
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e Paso 5 Programar en SFC

Método grafico de representaciéon de un sistema de control secuencial usando una
secuencia de etapas y transiciones

- Cada etapa es un comando o accién que puede estar activa o inactiva

- El flujo de control pasa desde un etapa hasta la siguiente a través de una
transicién condicional que puede ser verdadera o falsa

Nuestro programa en grafcet realizara la misma funcién que en los casos anteriores,
activara las salidas del médulo DDM3202K de cuatro en cuatro en intervalos de medio
segundo.

La siguiente figura muestra la estructura del programa:

()
WORS_TO_BIT

FIESOFO0==1IN B0 =0t _18

BT =Dt _17

BiT2 —dwi_18

BIT3 f==ihal_19

1 I BITS == Dbt 306

-- o BETS [— 0wt 21

5_1_1 $.1.3 48 | BITE = 0wt 22

BITT f=iut_Z2

BITE [=0u_24

BETQ —Chat 05

BITA0 —wt_28

BIT14 p=iChat_2T
12 =

SFC_lafy TRUE TRUE :.113 —-gjﬁ

1][ BIT14 —0ui_30

: BITAS —0si_31

TRUE TRUE TRUE

Iniciaremos nuestra aplicacion creando una seccién en lenguaje SFC que llamaremos
MiProgramaEnGrafcet.

JJ’K| s e . PR ;3“‘ e En el meni principal seleccionamos
= la secuencia paso-transicion
_—

Clic, en la ventana emergente
seleccionamos paso inicial

Insertamos las variables de transicion.
En el primer paso la variable es
Lenguaje_SFC, y las siguientes
transiciones son todas TRUE.

Clic sobre el modulo.

U mnarea de
Schneider
Electric
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En la pestafia General,
2 insertamos el retardo del
paso en 500 ms > t#500ms

uu-uf:b;umT:Enﬁnl- ______

e R S———— S S
Deripion | 17 | (ad ™ Vsl (& e~ ~ s
[reare =] [Fase1 =~

Tt bmecien, o et |

3 Clic en Acciones

Mot s ~= Marcamos Seccién y le

Hemva asignamos el nombre Paso_1
Ll ]‘ N

— | ~ Clic en Nueva Accion

siind i |~ 2 g |

Especificar tipo de len x|
Seccidn:
-
IF'aso_2 _---"
-
_ -
<4 -
¢ FED
Aceptar
LD k
Cancelar |
g7
L Lyuda |
E@, Programa
e i), Tareas
E‘@, MAST
S+, Seesiones
MiPragramaEnLader _-
[fea], MiFrogramaFED .-
R, MiProgramaEntratoet -
= Chart -
{21, Mavras pa ytikzadas
4, Assior
g, pﬁ_g
f (21, Transiciones
wwenen[7] Secciones SR
1 2q
B
WDRD_TS_Bﬁ ~ - -
1E#0000—] Iy BITO —0ut 0 S~aa
10 BITH —0ut_1 =
— BIT2 —0ut 2
BIT3—0ut 3
BIT4—0ut_4
BITS —0Out &
BITE —0Out &
BIT? —0Out 7
BITS —0Out 8
BITE —DOut B
BIT10—0ut 10
BIT11 —0ut_11
A BIT12 —0ut_12
BIT13—0ut 13
BIT14—0ut 14
BIT1S —0ut_15
U mnarea de
Schneider
Electric

Seleccionamos el lenguaje con el que
programaremos el paso.
En nuestro caso escogemos FBD.

Clic en Aceptar

Observamos que dentro del Explorador
de Proyectos se han creado las secciones
de los pasos dentro de la seccion
MiProgramaEnGrafcet.

Abrimos la seccion Paso_1.

Insertamos un bloque WORD_TO_BIT
configuramos la entrada:

Paso_1 = 16#0000 Todas las salidas desactivadas

Repetimos el proceso en los 4 pasos restantes
asignando:

Paso_2 = 16#000F

Paso_3 = 16#00F0

Paso_4 = 16#0F00

Paso_5 = 16#F000
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e Paso 6 Programar en ST

Por dltimo crearemos el programa en lenguaje estructurado ST. Para ello podemos
escribir directamente el c6digo o bien ayudarnos de los asistentes para la insercion de
bloques y variables. El programa nos quedard de la siguiente manera.

if 8T Lang then

(* ZBAMPLE TIME:
SAMPLETM 1 (INTERVAL :=

[+

UFP COUNTER :

we manage a olock each S500ms *)
t#500ms, @ == ok_1};

Each clock the courent walue are incremented *)

CTUl (CU := ok_1,
R := DONEL,
PV:=5,

o = DONEL,
CV == count_wall);

(* MULTIFLEXER *)
muxl:= MUZ (K := CTUL.CV{*&NY INT*),

INO := 1&#0000 (*ANY*),

TNl := 1&H0O0O0F (*ANY*),

INZ := L16#00FO (*anv+),|

IN3 := 1eH0F00 (*ANY*),

IN4 := 16H#FP000 (*aNY*),

TH5S = 1&HOO00 (*AM¥*) ) ;

(*

AFFECT The Word walue to the OUTEUT *)
WORD TO BIT (IN :=
BITO ==out_l6,

muxl,

BIT1 =+ out_17, BITZ ==out 13,

BITZ => out_ 18, BIT4 => out 20, bITS5 => out_Z1,
BITE => out_ZZ, BITV =+ out 23, BITS => out_ZzZ4,
BITS? => out Z5, bIT10 => out Z&, bIT11l => out 27,

BIT1Z == out_Z8,

BIT13 =+ out 2%, BIT14 => out 30,

BIT1S => out_31);

END_IF;

Para ayudarnos del asistente de entada de bloques DFB.

iF Lenguaje_sT then

SAMFLETM_1 (INTERVAL

Ll

o Skt de daton culets
n dq‘
Craw sl Wk

0 Comertaris
s

diba.
B o bimamds
-]

w

HE00ma, @ =x Ok_11;

s

- --- Botén derecho en la pantalla del cédigo.

O T T il
— 2|, _---~ Insertamos el bloque deseado
s (I CH
Pt
L LE[==T ] S et I
T e - 1
T A Ingertamos las variables de entrada y
& = i salida del bloque
A sy -
Clic en aceptar. Automaticamente se nos
e ] s Mt ] _smeeeLc--77 generard el bloque en lenguaje ST.
e |
U mnarea de
Schneider
Electric
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4 - Como utilizamos las DFB

Objetivo:

En este capitulo veremos que son los bloques DFB y como podemos utilizarlos en nuestro

proyecto. Crearemos un simple bloque DFB para

entender su filosofia.

Paso 1 Que es un bloque DFB?

Los bloques DFB, son estructuras de c6digo que nos permiten una mayor
estructuracién de nuestro programa asi como una reutilizacién maxima de todos los
proyectos que vayamos realizando en Unity Pro.

Un bloque DFB se utiliza de la misma manera que un bloque de las librerias de

Unity (por ejemplo un bloque WORD_TO_
diferencia reside en que los bloques DFB lo

BIT, utilizado en el tema anterior). La
s podemos programar para que realicen

una funcionalidad en concreto y asi personalizar las librerias de Unity y poder

reutilizar el c6digo en distintas aplicaciones

FBL 1 (1)

&_LOSIC

bt 0 HOGEEE. 0000 ==

Mzt _Din
Kot _Dnit
Sfap

Owaoss 4]

OL_THp

Rus_Thme

[EETE
Epemd
Drecaate

ASEEY IZEEE
iR B DL apl, 8OO
Sl e r-.
i I o S
r‘s.‘-aé'?ilEDD D i g ad
=
LT _;n;&‘- B rame ]
oM
“ﬁ:[‘,‘m :: EI11 ‘:-D-l-.-n'_':-m-

e Paso 2 Creacion de un bloque DFB.

Bloque DFB, que podemos utilizar en
cualquier parte de nuestro programa

Cddigo interno del bloque

Crearemos un bloque que nos realizara la funcién del paro marcha que cualquier

motor que insertemos en nuestra aplicacion.

En el explorador de

proyectos seleccionamos

5 de funciones  Tipos de DFB _-

Tipos de FB derivados

-

Introducimos el nombre

del bloque DFB. En
nuestro caso:

A
%a r—— \u"anablesl Tipos de DDT | Bloque:
Filtra
i 3 EMR AMID4D -] [ _rl Mermbre I
: B :EMramo0zn
B 5EMREHCI0 Nombe =
3@ 3:CANOpen _[]@ ATVT1Basic™
@’ Tipos de datos derivados _[1_@ £ontgie_l
o) ATHIDataBasic U1 T2 Vs
— T e T =R Control_Mator
= Nueva Esruc Dgfrata = - o
B @’ Tipos de FE derivados
U mnarea de
Schneider
Electric

Control_Motor
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<entradazy

<zalidaz:

<entradaz/zalidazy

<publico: }
<privadao: AN

{ERCCIONES >

- &xt Contral_Matar ald:H

[=-E5 <entradasy

..... & Anangue_Motor L

EBOOL

----- & Paro_Motar 9~ 2

EBOOL

=45 <zalidas» ~ <

ERTT

Btk n_ vt

& Activa_Motor 1 3 EBOOL

== L

Gored | Lo s | Coothcos | i |

¥ 13 smistmide

ik

[mcha_ P

£y <zecciones:

.....

Amynage_Matsr

=

— | I il - \ .
_”_1 e ]

(TP

Hmmw

T e i s s |

R —

s

| o T i

o e

§ £ omenn e

FBI 21

—Arranque_hotor  Activa_ Motorf—
- —[Faro_htotaor

[n]

Cantral_hotor

_—

4-- ser utilizado en todos nuestros programas.

-

U mnarea de
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Desplegamos la DFB y nos
aparecen las diferentes partes de
nuestro bloque DFB.

Aqui declararemos las entradas
y salidas que contendra nuestro
bloaue

Variables publicas (que podemos
utilizar en todo nuestro programa) o
variables privadas (visibles
Unicamente dentro del bloque DFB)

Aqui encontraremos el programa de
nuestra DFB.

Creamos las variables de nuestro

bloque:

-Entradas = Arranque_Motor
Paro_Motor

-Salidas = Activa_Motor

Dentro de seccion, creamos la
seccién de codigo donde
introduciremos la funcionalidad de
nuestro programa.

Clic en la seccién, nos aparece la
pantalla de programacién

Aqui simplemente insertamos el
programa que va a ejecutar
nuestro bloque, en este caso es
un marcha-paro motor.

Podemos observar que la DFB,
control motor ya aparece dentro
de nuestras librerias de
componentes

Finalmente ya tenemos nuestro bloque DFB disponible para

Los bloques DFB pueden duplicarse las veces que sean

necesarias dentro de un mismo programa
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5 - Modulos de contaje

Objetivo:
En este capitulo veremos la configuracién de un médulo de contaje y la creacién de una
peauefia aplicacién con un médulo BMXEHC0200

En este ejercicio utilizaremos el médulo BMXEHC0200, conectado a un encoder
incrementa. El modulo contiene dos canales de contaje rapido de hasta 60 KHz.
Configuraremos un canal para que realice un contaje activando las dos salidas reflejas

del médulo si nos salimos por los extremos superior e inferior que definiremos en el
modulo.

Aplicacion en el canal 0: Contador libre de 32 bits.

Encoder A

b g C‘E e Nivel Bajo, Salida refleja 0
| e

e Nivel Alto, Salida refleja 1

1 =1, Fuera de rango Superior
Litnite: Superior

o

Lirnite: Inferior

Q0 =1, Fuera de rango Inferior

e Paso 1 Configuracion del médulo BMXEHC0200

— _ Dentro del Explorador de Proyectos abrimos
A ___--=""" el médulo BMXEHC0200.

Para configurar el canal O como Contador libre
de 32 bits, ver:
Configuracion del entorno Unity Pro

e Paso4

Ui marea de
Schneider -
BJ Telemecanique 2%
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Contador genérico de 2 canales

Nos aparecen los parametros de
_---~"  configuracion para el canal 0

Z
202 del médulo
E BMx EHC 0200 ml:unfigulacién_l T} Asstar I - ==
B Contador 0 - Modo de o
e O) Contador 1
Etiqueta Simbolo Valor Unidad
% 0 [Fihio de enradaf n =
1| Filo de enfrada sin -
| Filto de entrada ne i =
3 | Filo de entrada il sin -
7| Filto ds entrada FEF i =
B | Filo de enirada CAP Sin -
B Failanis simsntactin de s srivada Fail de £ gansrai =
7| Fallonia alimentacicn de 4 salida Falla de E45 general =
T inieiise 46 Sontes B ssaandsnts, B dessendens @ =[— =d = — = = Cuadratura normalX1
5| Factor ds esosiado i
W | iviads d prsesiablecinonts Fianss sstandsnbe on Soic & s== - - — = ler flanco ascendente en SYNC tras REF =1
1 | Comportamients de contes “Bloquear enlas ifmites 4= === === Desplazamiento
T | Ajists deia saptina Breestablecsr candicion -
:Ei:EEilnquesahdaﬂ Des 4qA-=-q=-=-=-= COntadOr baiO
W | Bloque saids 1 Des [y S,
B | Ainsho ds puis i “ e Contador alto
6 | Aneho de puisal i me
T | Foiaridad 0 Poiardad+ =
1 I— ) B g Polaridad + 5
i B | Fiesupsracion de Faios Fistencién desastivads =
Funcidn 20 | Fictorna Con -
IMudu de contador libre 3 > 21 | Retorna 1 Eon &
B | Valor de retorna 0 [ =
Taiea L
T | aior de et 1 [} =
IM"\ST | 2 | Evento Deshabiltar =

Validamos los cambios realizados
Clic en BMXEHC0200

Contador genéricode 2candles === T T

L] BMxEHC 0200 X ™ Vitaganesal | ™) Objetos de E/S|
- B Contador 0- Modo de cc
+ [ Contador 1 —Creson "
B
Tipo: v
Comentaro
________ Seleccionar %CH
CobeergeEs o === — T
Cant ind =~ "
Contiuacién ™ o0 T o0 I AF  supociomartoto
Sistema: I st
Estado: '- ) Anular seleceion
[— I s [ w0 e
Comande: I sraw [ wvol™ =M
Implicitos: [T2a [ v [ 2o [ =F [ dEFR . . L
L o eemmmm =T Clic en Actualizar Cuadricula
ER———
Ganseter
i m— |

Seleccionamos el canal

- Introducimos el nombre del canal

- ~ o -

e “'.;:r-.r- — ) . en nuestro caso “Count_0”

e JRRES

T RRRERT "~ Clic, para crear la variable Count_0
o

H

Podemos visualizar las variables del canal, en el explorador de proyectos dentro de
variables de E/S derivadas.

U mnarea de
Schneider
Electric
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¢ Paso 2 Funcionamiento general del médulo BMXEHC0200

La activacion del canal en los médulos de contaje la podemos hacer por (hardware +
software), o simplemente forzando la activacién por software.

____________ Activacién por Hardware + Software

® VALID_SYNC :
@ VALID_REF |
@ VALID_ENABLE !

Hardware — e
input (24v)

@ FORCE_SYNC
@ FORCE_REF
@ FORCE_ENABLE

_____________ Activacién por Software

Para activar la funcionalidad del canal tenemos que habilitar obligatoriamente la
funcién Enable. Las entradas REF y SYNC dependeran de nuestra configuracidn.
Dentro de la aplicacién de contaje que estamos desarrollando las entradas REF y SYNC
nos sirven para devolver el contador en la posicidn de inicio o preset.

o Paso 3 Creacion de las variables.

.-~ Clic en Variables elementales

: ..... o [
‘Wariables elementales 0 L & REF_Count_ :
Variables derivadas [ & SYNC_Count_0 BOOL EMw02
Variables de E/S derivadas I & Habilit_Limites_Count_0 BOOL EMwi10s
& Instancias FE elementales NS & Habilit_Sal_0_Count_0 BOOL EMwI0E )
A Instancias FB derivadas : ----- & Habilit_5al_1_Count_0 BOOL MW7 |
D Movimiento I & Fuerza_EMABLE_Count_0 BOOL w108 |
D Comunicacion i L & Fuerza_SYMC_Count_0 BOOL w109 :
= £§ Programa iy % Fuerza_REF_Count_0 BOOL EMw10
I & Sal0_Count_0 BOOL EMw112
I & Sall_Count_0 BOOL EMw113
: ----- % Cont_Bajo_Count_0 BOOL w114 |
| MiProgramaEnLader = & Count_Yentana_Count_0 BOOL w115 |
MiProgramaFED [ % Count_alko_Count_0 BOOL EMw11E :
MiPragramaEniGracet iy & Limite_Inf_Count_0 DINT Ehw 200 ;
| MiFrogramaEnsT ey i & Limite_Sup_Count_0 DINT EMw202
Pyl MiProgramaDeContaie - & Valor_Count_0 DINT EZMwW204 1
e e e e e e e e e e e == e EE e R a

Creamos las variables definidas en el grafico, asigndndoles el tipo de variable y su
posicion fisica en la memoria. La asignacién fisica en memoria de la variable nos
servird posteriormente para exportar las variables a un Terminal grafico Magelis.

U mnarea de
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e Paso 4 Creacion de una DFB para controlar el médulo de contaje.

Para la gestién de nuestra aplicacion crearemos una DFB, que nos permitird de una
manera sencilla la utilizacion del médulo de contaje.

_-~ Clic en Variables e Instancias FB

-
-
£ z
g vietacstusur Va;;h\esl Tipos de DDT | Bloqyes e funciones Tinos de DEY L. _ _ __
it - . .
e || NS TR Clic en Tipo DFB
B 2:EmxooM sz
B s:Emxamosn Ry - e [ Tipo
B sEmmamooo |2 A Contaje O
Lol 5 BMMEHT 0200 r El —_— -
....... 55 3-CaNopen AT I 7" @ Enable 1 EBOOL Creamos una DFB de
(] Tipos de datos derivados Py - 1 & SN 1]z EBOOL .
£ Tipos de FB derivados P - 1 REF L3 EBOOL nombre Contaje 0
Ik contaie_0 1 Lirvite:_Inferiar P4 INT —_
Bl Secciones o 7 X Lirite_Superiar HE INT
: Mol Conie Habiltar_limites G EBOOL
- £Y Variables e instancias FE g Habiltar_Sal_1 7 EBOOL
iy Variables elementales T Habiitar_Sal_0 == (HE __[EBonL
@ Variables derivadas 1 - Forzar_Enable 119 TEROBE = — — o _
o[l Variables de EFS derivadas 1 @ Forzar SYNC L1 EBOOL Insertam()s laS entradas y
-k Instancias FE: elementales 1 & Forzar_REF ' 11 EBOOL l'd 1 . . d' d
o Instaneias FE derivadas L
() Movimiento U caidan ! salidas con el tipo 1ndicado
(2] Comunicacién I @ Valo_Contaje LK DINT
£y Pragrama 1 & 540 1|2 EBOOL
1 Sal 1 L3 EBOD
£N masT 1 Contader_Bajo 4 EBOOL
Secciones Contador_En_Yentana ] EBOOL
MiProgramaEnLader : Contador_ata : 3 EBOOL
MiPiogramaF B0 e
Eg MF -0 certradas/salidasy
| MiProgramaEnST #-[3 <publico>
MProgramalieContsle B0 cpriva [

) Creamos una variable de E/S con el nombre Canal

EE <entradas/salidass - = CllC para eSCOger el
" @ Candl = 12 BOOL ;Iﬂf' -,
tipo de datos

En el editor de datos
desplegamos
Catalogo - M340 - Conteo

Clic para seleccionar el tipo
de datos

v
[ooma | o |
Variables | Tipos de DOT | Blogues de funciones  Tipos de DFE
Filtra:
|V fI Mombre [ . . . .z
— T o En Secciones definimos una seccion
i} Coneinl D , con el nombre Control_Contaje.
=43 <entradas>
- @ Enable 1 EBOOL e
- i GYNC 2 EBOOL ,/
o Eiﬁe,wm; T 7 Aceptamos las modificaciones y nos
N T —Treoor 7 aparece una ventana donde indicamos
ahilitar_Sal 7’ .
& haiaea R el lenguaje con el que programaremos
& Forza_Enable 9 ERAOL ., .
-~ Forza_SYNC 10 FaooL la seccion. En nuestro caso eleglmos
- 4 Forzai_REF 11 7 |EBOOL
S ” DFB.
#-[0 <salidas> 7
[0 <enbiadas/salidas>
-0 <piblicor 7’ .
0 <o ’ Clic en Aceptar
=143 <secciones>

U mnarea de
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Dentro de la seccién que acabamos de crear unimos las variables fisicas del médulo de
contaje con las variables que hemos creado en nuestra DFB, para ello utilizaremos el
bloque MOVE.

La aplicacién nos quedard como se muestra en la figura:

14 24 34 44 54 60

A

1
MOVE r
Enable—{IN  OUT[—Canal MALID_ENABLE e
2 - Canal COUNTER_CURRENT_VALUE—IN  OUT|—Valor_Contaje
MOVE g g r g
I SYHC—] M OUT—Canal VALID_SWHD: - - -« « « « o o o e MoveE b e e
3 = . Canal.5T_QUTPUT_BLOCK O—{IN  0UT|—Sal_0
MOVE : : : e :
REF—IN  DUT|—Canal.WALID_REF e
< - . Canal $T_OUTPUT_BLOCK_ 1—|IN  0uT|—sal_1
20 [ Lokt . . . 15 .
== . Limite-Inferior—{IN  OUT—CanalLOWERLTH_WALLUE. - - - . - . . - - . . . . . . . . YT = @ e e e a oo e
A 5 Canal COUMTER_LOW—] N OuUT—Centador_Baje
MOVE : : Pe :
Limite_Superio—{IN  OUT|—Canal. UPPER_TH_VALUE NI e

& T . Canal. COUNTER_WIN—IN 0OuUT —Contador_En_“entana
a5 | Move : : o '
= .. Habilitar_Sal.0—IN  OUT|—Canal. QUTRUT_BLOCK_ O_EMABLE - - - - - - - - - . . . . . MDVE” __________
T e Canal. COUNTER_HIGH—IN QOuUT—Contador_Alto
MOVE : :

Habilitar_$al_1—{IN  0OUT|—Canal.OUTPUT_BLOCK_1_ENABLE -

k)
14
40 WOWE
— - -Farar-Erable—IN OUTF—Canal.FORCE_ENABLE - - - - - - - -« =« - o o
2 )
15
W OWE
Fomar_SYNC—IN OUT—Canal.FORCE_SYHNC
A0 )
16
50 MOWE

-+ Fozar.REF—IN OUTF—Canal.FORCE_REF - - - -« .« « .+« o« o o o o e e e e

Rk

7
hOWE

Habilitar_limites—{|H ouUT—Canal.cOMRARE_EMABLE

Compilamos la aplicacién
para tener definida nuestra
- DFB

Unity Pro XL : MALETA_¥1* - [Editor de datos]

u Fichero Edicidn ‘er Servicios Herramientas Gemerar FLC Debug Ventana Awuda <

peEg|[rsro~ges@|xlcadlan|

Ll | [

Con la simple DFB creada la utilizaremos para hacer la gestion del médulo de contaje.
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e Paso 5 Control del médulo de contaje

Insertamos el bloque DFB
_- creado dentro de una

. - .,
e se€cc1on.
-
. . _ - .
FBI & -
[1 PR
i -
) Contaje_0 _- - )
----- Enable_Caent_0—{|Enable_Cont Valor_Contajef—aler_Gownt O . .+ .« . . .
SYNC_Count_0—|SvHC Sal_0f—%5all_Count 0 : .
REF_Count 0—|REF Gal_1|—Salt_Count 0 : Insertamos las variables
A000—Limite_Infaricr Contader_Bajof—Cont_Bajo_Count 0 - - 1
2000—|Limite_Superior  Contader_En_“entanaj—Count Ventana_Count O -
Habilit_Limites_Count_0—| Habilit_ar_lrmites Cantadar_Alte[—Count_Alts_Count - =~ - creadas en e paso 3 para
Habilit_Sal_1_Count_0—Habilitar_Sal_1 - .
Habilit_Sal_1_Count_0—Habilitar_Sal_0 “« el ContrOI del bloque DFB
Fuerza_ENABLE_Count_0—Fozar_Enable
Fuerza_SWNHC_Count 0—[Fozar_SvNC .
- -Fuema REF_Gount 0—Fozar REF  F o - -
Count_0—(Canal Canalfj— .
g —|[Freset_Walue

Compilamos el proyecto, y nos conectamos al autémata para transferirle el programa. Si
tenemos dudas sobre la transferencia del programa y simulacién del bloque, ver Tema
11, Conexion con el Autémata Modicon M340.

Clic botén derecho en la variable

-
FBL S : L L Fuerza_ ENABLE_Count_0
Contaje_0 - -
: _ :
Enable-Cont_I—(Enable_Cont Valor_Contajef—=1703 .
----- EYHNG_Count 0—(SvHC Sak OF—5all: Count.0. - - - -
REF_Gount_0—{REF =~ gal_1[—%all_Count 0

- A000—(Limite_Inferior — = 7 Contador_Bajo}—Cont_Bajo_Count 0
- 2000—Limite_Superor” Contadar_En_‘entanafj—Count Wentana_Count O

Habilit_Limites_Gount_O—(Habilitar_limites Contadar_alto|—Count_Alte_Count_&
Habilit_SaI_1_AG’:l£|t¢D Habilitar_Sal_1 :
Habilit_Sa|_14ndnt Habilitar_Sal_o :
Fusres.Ene " ; Establecemos el valor de esta
Fuema_STHC_Go ¥ Cortar Chel+¥ o e
F REF_Go g, _ . - entrada en 1
T e B copiar Qe L -
* 2 Eegar |+ s -
. o
”.
Megat pin _- LA
Seleccisn de datos. .. Chrl+D - -
. " Inspeccionar ventana FQ/ -1
@ tnicializar bisqueda ,GtrI$U
--------- & Inicializar babla de animacidn, -~ 7 4T oo oo0o0o0 0o
. -
Modificar valor... 4~
Poner a0
Forzar walor 4
I Crear vatiable, ., Mayis+Intto
_ )} Propiedades de datos Chrl+Intra

Repetimos la operacién, y habilitamos las entradas Fuerza_SYNC_Count_0 y
Fuerza_REF_Count_0. En este punto la salida de Valor_Contaje ya responde a los
impulsos introducidos por el encoder.
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FBI 6
1
Contaje_0 P . .
: Aqui observamos el funcionamiento
Enable .Cont O—Enable_Cont Walor_Contaje—2442 . P . .,
----- EYHG_Gount O—svHC Sal_of—Sald. Count.0. . . . . baSICO de la apllca(:lon.
REF_Gount_0—rREF Sal_1f—%5al1_Count O .

- A000—{Limite_lnferior Contador_Bajof—Cont_Bajo_Count O En este caso tenemOS un Valor de

- 2000—{lLimite_Superior  Contador_En_Wentanaf—Count Wentana_Count O .

Habilit_Limites_Eaunt_0—Hasbilitar_limites Contador_alto—Count_Alto_Count @ _ contaje de 2442 y vemos como
Habilit_Sal_1_Gount O—Habilitar_Sal_1 _--T - . .
Habilit_Sal_1_tount O—Habilitar_Sal_0 == - . tenemos activas tanto la Varlable

Fuerza_EMABLE_Gount O—{[Forzar_Enable - : . .
Fuerza_SYNC_Gount O—jForzar_SYNC «- : Contador_Alto como la salidla refleja
Fuerza_REF_Count_ 0 Farzar_REF . . .
"""" Gount 0—j\Cana| anall= - - - - -~ - - del médulo de contaje Sal_1.
o 0—j|Freset_Value o

e Paso 6 Modificacion del valor de preset
Continuando con la aplicacién propuesta vamos a incrementar la funcionalidad de tal

manera que cuando el valor de contaje salga de los limites establecidos se cargue
automdticamente el valor de preset definido.

En este rango volvemos al valor de preset

i 3000
1 =1, Fuera de ranga Supetior
Lt e o — T, o 2000
*Valor de preset = 1500
R o T et 1000
@0 =1, Fuera de rango Inferiar
___________________________________ 0

En este rango volvemos al valor de preset

Para realizar esta aplicacion tenemos que modificar el valor del preset cuando este
llegue a los limites.

El valor de preset se modifica con la variable Preset_Value de nuestra [IODDT, en
nuestro caso es la variable Count_0.Preset_Value. Esta variable no se escribe
directamente al mdédulo tenemos que escribirla nosotros mediante codigo.

Para ello realizaremos una escritura de toda la IODDT Count_0 cada segundo:

2 j Bit de sistema que genera un tren de
pulsos de periodo 1s.

4_ .
56— IN OUT—FLANC

Sk

. ) .
e |WRTEPARA | Realizamos una escritura de la
i MRS oy IODDT Count_0 cada segundo.
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Finalmente obtenemos nuestra aplicacién asociando el bloque DFB que hemos
generado, la l6gica de control y la escritura de nuestra IODDT.

MOWE

LEE— M OUT—FLANC

- . Fuerza.EMABLE_Court_0—]

2
y WRITE_PAR A
REFLANC}—{EN  —  ENOf—
Court_0— CH
4
3
GE_DINT
0—{INl OuT] & =
“alor_Court_0—{ N2 oR
5 IN1 Ut
G 3 INZ
LE_DINT
F000— 1M1 ouT|
“alor_Court_0— M2

U mnarea de
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FRI_G
Enable_Cort_0—)|Enable_Cont
S¥MNC_Count_0—|5 Y HC
REF_Court_0—{|REF
1000—{|Limite _Inferar

5 2000—]
Habilit_Limites_Court_0—
Habilit_%al_1_Court_0—
Habilit_Sal_1_Court_01—

Fuerza_%Y¥NC_Court_0—]

Limite_ Superior
Habilitar_limites
Habilitar_Sal_1
Habilitar_Sal_D
Forzar_Enable
Forzar_SWHC

Count_0—]
1600—]

Forzar_REF
Canal

i T
Contaje_0

“walor_Conitaje

Sal_0

zal_1

Contador_Bajo
Contador_En_‘wentana
Contador_Atto

Canal

Prazct_wvalue

—"alor_Count D -
|—Sal0_Court_00 .
|—Sall_Count_0° .
—Cont_Bajo_Court_0
|— Court_'vertana_. Count_0
|— Court_&to_Count_0

~

~ La activacion de la variable

~ Forzar_REF, inicializa el
contador al valor de preset.
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6 - Modulos analogicos

Objetivo:
En este capitulo veremos la utilizacion de los médulos analdgicos para poder realizar el
control de una vélvula con un simple control PID y un potenciémetro.

En este tema realizaremos una aplicacidén que nos realice la apertura i el cierre de una
véalvula.
La estructura a implementar es la que se muestra en la siguiente figura:

» Cho
emianoain | FIDFF Cho
= SP ERHEAMIOZI0
Ch'l ouT
E M3 ARD410
PV

En esta estructura simularemos el accionador de la valvula con un potenciémetro. La
salida anal6gica mostrard la sefial de apertura de la vdlvula. En este ejemplo la
conectaremos a una entrada analdgica para simular un PID de lazo cerrado.

24 —~ e —ol*
R T ) b ] 8
I'I s © ﬂ st o) MG
| NG (@] O ‘ J\: ®
II ) (1| VTR By (o) s
cown @ G @ e
| (@] i (@]
| NG @ MO @ NC
| B @ {1F] @
| Cowe @ - M @ B
| @ nz @
il . | G @ MNE @ M
—H11 Y 4 o]« ®
i he: @ NE @ (1]
- _VOIED o |@ @ @ @ i
— BMx AMI0410 o | 1O " G EE
Ov BMX AMI 0410 BMX AMIO 0210

o Paso 1 Creacion de las variables

Si tenemos dudas de cémo crear las variables, ver:
Moddulos de contaje = Paso 1 Configuracion del médulo BMXEHC0200

3 °/|:I,:|l'|"|:|e?[n: ;IDDB Nombre Tipo Comentario Creamos las dos variables de
3 ZEHD:S:D I YT ————— L - canal del médulo de entradas
3 %CHO.3.1 In Analog 2 iT AMA IN BMx anal6gicas BMXAMI0410.
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Direccion | | i | Comentario

A TED B Creamos una variable de canal
T T ——— e —— para el médulo de salidas
- A | analégicas BMXAMOO0210.

3 [ZCro41

Marnbre Creamos un bloque DFB, que
-4k ATYT1Basic nos simulara la accién de la
ek Contaje 0 _ valvula.
- Control Motor _ _ _--=~
=& <Bﬂtf0~3da;>m 1 CEAL Insertamos las variables de
""" \ J ut R — e L, = Entrada/Salida del bloque
..... & Muli <-- 2 REAL
..... > DFB
E-Eg <zalidas
----- & Out_Mabula 1 REAL
..... [
B[ <entradassalidas:
-0 <ooblicos . . ..
=0 publce Definimos una seccién en
#-(J <privada: - .
o8y <seccioness - —-d~—~ FBD, que llamamos vélvula.
f Valvla <4-~7° <FBD>

o Paso 2 Simulacion de la valvula

Dentro del bloque DFB que hemos creado introducimos, la simulacién de la vdlvula
simplemente consiste en multiplicar la salida del PID por una constante.

A

1
MUL_REAL
Out_Pid—IN1 ouT [—0Out_walvula .
Codulti— Nz b - e

e Paso 3 Aplicacion de regulacion de valvula

Para finalizar esta simple aplicacién con los médulos analdgicos, crearemos una seccidén
de programa que nos realice la regulacién de la valvula.

23 Programa

5]

El@ Secciones
............ MiFrogramaEnLader En el analizador de proyectOS

- MiProgramaFED .

B ﬂ‘:"—‘g“mai“i:‘“‘ creamos una nueva seccion que
ProgramsEn:

MProgramaleCantaie 0 _ _— == — T T llamaremos: CODtrOl_ValVUIa

| File MGRT E ———————

| Inicializa
)| Llamada_Basic

o [Fey]  Lenium0B_&_Can
............ Proba

......... (3 secciones SR
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La aplicacién nos queda como se muestra en la siguiente figura:

| 19 2 3q 49
: Introducimos un bloque PIDFF,
. 1 : j . que nos realizara la regulacién
INT_TO_REAL LR .- >
L0 O Y T— corr 8-~ . ... enlazo cerrado de la vilvula.
' : Z—I—pu &~ ounl Este médulo lo encontramos en:
. SP .
: : [ ol Asistente de entrada FFB..,
2 ) _ ol
[ | wt_toresl| Pafa;i:lii— ;":FTKAUTD STAI%g— dentro de CONT—CTL 2
20 In_Anang_1.VALUE.—IN ouT . :$2:|S Contr()lller 9 PIDFF
I e A el Salida ot autl— . .. ..
[ ) ) \
\
\
\
FEL1B a_ ) \
<H 5 \
Valula REAL_TO_INT : \
. alida—{|0u: u alvula — O nale ! \
1300 T e I m DUTJ—OutAnaloa 1 UALUE \
[ . :
// \
7’ \
V' \
\
\
Insertamos la DFB valvula que \
hemos creado en el Paso 2 Librerias/Familias I; Mombre \ |
[ <hplicacion: -k AUTOTUNE
E-E3 <Conjunto de librerias: -k IMC \\
#-[J Base Lib +-{% PI_B \
(1 Communication - (i
=85 COMT_CTL +-ik SAMPLETM
-] Conditioning -k STEPZ2
-~ Contraller -k STEFP3
-] Mathematics
#-C] Measurement
-] Qutput Processing
[ Setpoint Management

Finalmente nos faltara definir los pardmetros de regulacién introducidos al bloque
PIDFF. Para ello creamos una variable derivada del tipo Para_PIDFF.

Mambre Utiz.. ~ | Tipo - |
@ ATVT1B: Data 2 ATYT1D ataB azic

v @@ LexiumD5 & Axis Fef 11 A5 REF

o @@ MiProgramak niGrafcet 1] SFCCHART_STATE

—_ L —

- 12 1 SFCSTEP_STATE
B 5153 ~<_ 1 SFCSTEP_STATE
&3 514 S~< 1 SFCSTEP_STATE
&3 515 TS~ o 1 SFCSTEP_STATE
&3 516 Tt~ SFCSTEP_STATE
B8 517 1 =~ _ | SFCSTER STATE

I S~

-

-~ Clic para mostrar los
pardmetros.
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Mombre

B

.
----- & peinf REAL 100
pv_sup REAL 1 | 10000.0
out_inf REAL Yoo
----- & out_sup REAL [ 100.0
..... & e di BOOL : a
TMiis_par BOOL o
aw_type BOOL i
..... ® ey BOOL HIE
----- & kp REAL oo
ti TIME || 2 0s
td TIME ]
kd REAL ]
p_dev BOOL i
burmp BOOL !
dband REAL i
gain_kp REAL :
ove_att REAL !
outhias REAL i
out_min REAL 'loo
out_mas RE&L 1| 1000
----- @ ourate REAL i
----- & ff inf REAL !

Introducimos
, los valores de
/ los distintos

/  pardmetros.

Finalmente introducimos la variable que acabamos de crear Param_pid a la entrada

PARA. .

A s
1
INT_TO_REAL FBI 10
n_Analog- 2 WALUE— 1N auT PIDFF
. N
AN P ouTD
< sF
SR —FF
e N —RCPY hda_0
. = TRUE— MAN_AUTO INFO
INT_TO_REAL Faram_pid®-{PaRA STATUS
. — TR_I
In_Analog_1.vVALUE—{IN auT —TR_%
e - Salida—OUT ouT
FEI 18 ' 3
E1 5
Walvula REAL_TO_INT
Salida—/|0ut_FID  Out_Valwula IN oOuT—0ut_Analeg_1.WALUE
'ED-DMUHi
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7 - Gestion de ficheros

Objetivo:
En este capitulo veremos mediante una simple aplicacion, algunas de las posibilidades que
nos permite el manejo de ficheros en M340.

Una de las caracteristicas que nos ofrece Modicon M340 es la gestién de ficheros tanto
para el almacenamiento como para la lectura y escritura dentro de nuestra propia
aplicacion.

En este tema realizaremos una aplicacion que nos muestre parte de las posibilidades que
disponemos con la gestiéon de dichos ficheros. Imaginemos un escenario en el que nos
interesa saber las fechas en concreto que se realiza una operacién dentro de nuestra
arquitectura, por ejemplo el cierre de una vdlvula, el accionamiento de cualquier
pulsador, etc....

Con Modicon M340 podemos guardar de una manera automatica los datos de dicha
operacion dentro de un fichero en el propio autémata.

En el ejemplo realizado simularemos una posible arquitectura utilizando la maleta de
demostracion MQTBMX340. La aplicacién a simular serd una maquina de paletizado la
arquitectura de la cual podemos observar en las siguientes figuras:

1 - Protection circuit breaker: Multi 9
2 - Switch mode power supply
Phaseo
3-PLC
Modicon M340...
4 — Switch Ethernet
499 NEH
5 - Display unit
Magelis XBT GT...
6 - Emergency stop
Harmony XALK...
7 — Remote I/0s
Advantys STB
8 - Limit switch, Photoelectric and proximity sensor
Osiswitch, Osiris, Osiprox
9- Switch disconnector
Vario...
10 - Circuit Breaker
TeSys GV2...
11 - Contactors
TeSys D...
12 - Variable speed drives
Altivar ATV3lI...
13 - Enclosures ...
ACM (IP 55) & ACP(IP 66)
14 - Servo drives: Lexium / BSH motor
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En la mdaquina de paletizado anterior realizaremos la simulacién del paro de
emergencia. Para ello grabaremos la hora y fecha actuales en el momento que se realizo
cada uno de los paros de emergencia en la maquina paletizadota.

Paso 1 Conocer los bloques EFB para la gestion de ficheros.

Dentro de la libreria de Unity Pro encontraremos los distintos bloques que nos permiten
la creacion, lectura, escritura, etc... de los ficheros dentro de nuestra aplicacion.

Libranies/F amdie: || Name .~ - | l!.lpc |Cmm
= 55 libaats IEEe CF!EAFE F‘LE %\ _tErB: fm*ar&e-:ahﬁFth a‘udnpm dwihamedhlndeﬂag

+ [ Baelb |§ # {3 DELETE_FILE .“'l. CEFB> | Dastas the risrmed e
+ [ Commurecabon |f+ £ GET_FILE_INFO | <EFE | Obdams the e mbormatbions associated bo the fle
4 [ CONT_CIL |I + {¥ GET_FREESEE \XEFBS | Gl the anvoirt of fres tpace [in bytet] in the SO-Card
% [ CustomLib = O oPEN ALE LEFE:  (pens afis calied Flehame in ModsFlg. but in binssy mode
# (O Diagnoshcs Bl (% RD_FHE TO_DATA | KEFB: | Alow: reading dela from a fis
+- (3 1D Management n + £} SEER_] FILE J<EFB> | Sets the cument bybe offzel ba the position spechied by ifsst and wherice
# [ MobonFunchonglock {fnx (2 SET_FILE_ATTRIBUTES [ (EFB: | Sel the fle stirkudes of a fis
+ [ Motion ! ¥ £3 WE.DATA TOFLE /| <EFB» | Wrbes o descl sddiess vanable
+ [ Obsolets L 1/ Wi
= E [T e—| ~

L:] DmFieHmaqenwﬂ B N o

O e 'T o1

I:I Hot Standdly !

[ SFC Managesnant [

(3 Spliock |

3 Swtem special |

|

B Utilizar CREATE a FILE para definir un archivo y su descriptor
]

Utilizar SET FILES ATTRIBUTES para definir si el archivo serd de solo lectura
(pardmetro opcional)

Utilizar CLOSE a FILE para cerrar un archivo (se libera el descriptor)

Utilizar OPEN a FILE para abrir un archivo y obtener un descriptor

Utilizar SEEK FILE para crear un OFFSET en un archivo (opcional)

Utilizar READ FILE TO DATA para leer un dato en un archivo con el
descriptor segun el offset

Utilizar WRITE DATA TO FILE para escribir un dato en un archivo con el
descriptor segun el offset

B Utilizar CLOSE a FILE para cerrar un archivo (el descriptor se libera)

Paso 2 Crear un fichero

Secsiones Creamos una nueva seccién
1] MiFrogramaEnL ader ’
MiFrogramaFED 7’
MiFrogramaEnGrafeet v
MiFrogramaEnsT s
MiFrogramaDeContaje 4

| File_MGRT ’
Control_Yalwula ’
Inicializa 7’
Llamada_| Ehasiv/
Lemumﬂﬁ R/Can

lm
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Insertamos un bloque Create_File.

FBL 21 — - Insertamos variable para la activacién
CREATE_FILE _ _{------"""7""" del bloque.
 Treate File i~TREQ DONE — . .
—————————— O {SLO0T_ - - - - -ERROR{~--- -~~~ "~~~ Variable para nombrar el fichero.
r Ham_Fichers— FILENAME STATUS|— ________ . . e :
T T T A MODEFLAG  FILEDESC T Fle D e - _ _ Nos indica el identificador asignado
R al fichero.
" "=---____Indicamos si el fichero serd de

(Lectura 2 0
Escritura 2> 1
Lectura-Escritura = 2)

El bloque Create_File nos generara el fichero dentro de la memoria SD.

Paso 3 Abrir, modificar y cerrar un fichero.

Una vez tenemos el fichero creado en la memoria SD de Modicon M340 podemos
operar con el fichero en esta aplicacién utilizaremos tres bloques basicos como son
- Abirir el fichero = Bloque Open_File
- Escribir en el fichero = Bloque WR_Data_To_File
- Cerrar Fichero - Close_File

-~ Insertamos un bloque Open_File

-

FBI 22 o
- 4 _ . . . .
OPEN_FILE _ -~ ——- Definimos la variable para activar el
In_Open_File-4{RED "~ bONE|—0_pene 01OQUe, en nuestro caso In_Open_File
O0—sLOT ERROR —0O_Errar
Nom_Fichero—gFILENAME STATUS [—0_Status
2—MODEFLAG  FILEDESC eEile_id . . . .
e [t - Aqui obtendremos el identificador del fichero.
Tl “~~__ Definimos la variable tipo String para insertar el nombre
R del fichero.

"~ Abrimos el fichero en modo de Lectura - Escritura

_-- Insertamos un bloque de escritura al fichero.

-
-

FEI 32 «—--_. . . S
<= &|__---- Definimos una variable para la activacion del

WiR_DATA_TOL FIEE|”
SPATATR bloque.

In_Registro4{FED DONE |—_Done
File_id—JFILEDESC ~ ERROR |—W_Erar
Hora— H%RIAEILE STATUS —W_Es=tatus

Ri
\ \\
\ ~
* ~  File_Id, es la variable que hemos definido en el bloque
\\ Open_File. El valor de esta variable identificara el fichero
\ abierto y realizara la escritura en el mismo.

v Definimos lo que queremos escribir en el fichero en este
caso hemos definido una variable tipo string que nos
permitird entrar una cadena de texto.
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_- Insertamos un bloque para cerrar el fichero

_______ FBI =24 - ’

CLOSE_FILE
In_Close_File—REQ DOME[—
File_id—FILEDESC ERROR[—
STATUS [—

Paso 3 Insertar los datos en el fichero.

En esta aplicacién lo que nos interesa es insertar en el fichero la hora y fecha actual en
el momento que se active la entrada 1 del médulo BMXDDM3202K. Cada vez que se
active dicha entrada se guardara en el fichero un nuevo campo con la hora y fecha
registrada en el PLC en el momento de la pulsacion.

Para ello insertamos en nuestra seccion un bloque que nos permite la lectura de fecha y
hora actual.

Insertar el médulo RRTC_DT de Ia libreria. Este médulo nos indica los
,-" campos hora y fecha registrados en el PLC.

A NG - — __---Insertamos el bloaue DT To String.
z E
RRTC_DT : DT_TO_STRING
ouT IN OUT —Hora . ..
. ¥~ _ La variable Hora (definida en el

paso 2) contendra la cadena de
texto que escribiremos en el fichero

Paso 4 Mapeo de las variables al médulo de entradas BMXDTM3202K
Con la finalidad de poder introducir utilizando el simulador las entradas al fichero,
vamos a realizar el mapeo de algunas variables definidas en el paso 2 al médulo de

entradas BMXDTM?3202K.

En el explorador de proyectos, Clic en Variables

s elementales.
%E Wista egtructural //
30 3:CANapen ’
; Tipos de datos derivados //
D Tipos de FB derivados 4 .. . ., .
£5 Variables e instancias n;,’ Definimos la asignacién de las variables a los
I T distintos canales del médulo.
B Vaiabls de E1S derivadas In_Close_File 2 %10.2.2
B o In_Open_File 2 %10.2.1
g Moutmiento, In_Registro 2 %I0.2.0
Y
N
\\
N S
Hombre Utliz.. « | Tipo A4 : Direccign =
----- & In_Close_File 1 EBOOL .
----- & In_Open_Fie 1 EBOOL 1| #0221 i
----- & In_Regstro 1 EBOOL g0z
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Tutorial Prdctico Unity -M340

Observar que el mapeo de los canales de Entradas tiene la estructura:

%0 Ix.X.X
L k\

A N
s MY Canal

N « ., .
\\\ v Posicion de la carta dentro del bastidor

\

' Numero de bastidor

Finalmente mostramos la seccién completa :
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| 20|

[

20|. 30|.

FBI 31
CREATE_FILE
Create_File_1—{REQ DOME— . FBI 29
- 0—sLoT ERROR[— : CLOSE_FILE
Hom_Fichera— FILENAME STATUS— :
------ —{MODEFLAG  FILEDESC [—C_FileZID- - - - In_Close. File—REQ DONE[—
. File_id—FILEDESC ERROR|—
- STATUS|—
OPEN_FILE
In_Open_File— REQ DOME[—0_Done . .
0—5L07T ERROR —0O_Enar . FEL 22 Y
Hom_Fichero— FILENAME STATUS —0_Status WiR_DATA_TO_FILE
2—|MODEFLAG  FILEDESC [—File_id R -
................. In_Registro— REQ DONE[—W_Done -
. . File_id—FILEDESC ERROR —W_Errar
. Y Hora—WARIABLE STATUS —W_Estatus
5 ) 5
RRTC_DT C | pT_TO_STRING
out IN OUT —Hora
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8 - Configurar una red CANopen

Objetivo:

campo mas comunes utilizados en este tipo de bus. Configuraremos una isla de Entradas-
Salidas distribuidas.

En este capitulo aprenderemos a configurar una red CANopen, utilizando los dispositivos de

Ny —_pe—

- B

™ T

El bus CANopen es un bus multi-maestro que garantizan un acceso determinado y seguro
a los datos en tiempo real de los equipos de automatizacién. El protocolo de tipo CSMA /
CA se basa en intercambios de difusion, emitidos ciclicamente o por eventos, garantiza
una utilizacién 6ptima de la banda pasante. Un canal de mensajeria permite asimismo la
parametrizaciéon de los equipos esclavos.

El bus utiliza un doble par trenzado blindado en el que, con la plataforma Modicon M340,
la conexidn de 63 equipos como maximo se realiza mediante encadenamiento o
derivacion. El caudal binario variable entre 20 Kbit/s y 1 Mbit/s estd condicionado por la
longitud del bus (de 2.500 m a 20 m).

Cada extremo del bus debe estar equipado con una terminacién de linea.

e Paso 1 Configurar una isla Advantys STB en CANopen

En primer lugar tenemos que configurar la
cabecera CANopen (ref: STBNC02212)
de nuestra isla Advantys la direccidn fisica
dentro del bus CANopen.

En nuestro caso serd la direccion 1.
Cablear la isla Advantys, recordando que
hay que insertar las terminaciones de linea.
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E|
g vistaestustura En el Explorador de Proyectos de Unity clic
(3 Estacién _~lt--" en Configuracién - CANopen

) e ~
@’ Configuracion -

An vBueRLC g--7 -
-3, 3:CANgpen : 4 .
e Tatos de dj&s dorivados ,/ Clic en el area de trabaio
- D Tipos de FB derivados ,,
B £3, Variables ¢ instancias FB , En la ventana emergente que nos aparece encontramos
= i 7 . .. .
, , todos los dispositivos CANopen que podemos insertar
ol /' enel bus.
, ’
//’ /) . Seleccionamos el comunicador STBNC02212
7/ / 1
1
/// ! II
; . ., .
S ¢+, Insertamos la direcci6n de la isla al bus.
7
e ;o En nuestro caso 1.

- -~ Clic en Aceptar

1.7 Sunbunda 1
| FIE_NGGEEOMD | PTG FOMGEETBCMD IPS7, Daghal 38 VILE LD, B irpad Practs, B Ergsct Preints ix Ol
R FIj DENGITNR IS WY, apial 22 VDL LT), Blingad P B gt Prane 16

| B 1DNA2EMSPE 1PG7, Dphal 26 VL LD, 12 bogad Pririi & Dubgud Pt 1
! r'l:ll TTM IR0 P, Thgptal '.'_i'N"'.II: L0, 16 begust Prarda on ﬂua-.l Form !r._ndg
| JTB VNAECRE P67, Dighel 24VDE 10, 16 epad Poirts or Duieas Pk [Coriy
P I TOMUE M3 67, gl 28 VL L), T Tegud Prants | THF T RO sk
FTB ACNYEEPD PG, Degial BLVINC LD, 16 b Prans [TEFFRIOPTIE weh]
I8 _TLT D P | (b Riee s B i ihe=] 'NI|*C1III -nd.l_

[ TETH_HOD_ T8N0 D for e 515 0 1010 CABIogatrs hiieeish, bt s Wb (5 TERC A

Bus: I 3 l::: II_';-i'-.N-:pen comim head: [

Observamos como Unity Pro, ya nos ha
- configurado autométicamente la isla
3 =T Advatys en nuestro bus CANopen.

Abhora lo Gnico que nos queda es
configurar los canales que queremos
comunicar de la isla con el autémata.

FOT 1130

"~~~ (lic sobre el médulo
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Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 2 Generar fichero DCF con Advantys Software para la transferencia de
datos (PDO) entre M340 y Advantys STB.

Una vez tenemos configurado el bus CANopen, tenemos que indicarle al maestro del
bus (en nuestro caso M340) la transferencia de datos que queremos realizar entre los
diferentes dispositivos del bus.

Para realizar este mapeado utilizaremos la herramienta Advantys Software. El software
Advantys nos facilita la configuracién de la isla pero no es necesario para poner la isla
en funcionamiento.

. Abrimos el software Advantys

- Insertamos un nombre al
proyecto y la isla que vamos
a configurar

| [Ermchivon de progunatScheds | | W‘“"""W“‘“‘Ir ' Nos aparece el drea de trabajo, aqui
| Nerbin con utn de accas: ! podemos insertar los médulos
| [Avorts Promcts MetaT Whieta). o oy .

f i+ fisicos que tenemos en nuestra isla

_-~"" Advantys.

Desplegamos el catalogo y
seleccionamos la cabecera de
comunicacién CANopen

Desde el catdlogo
arrastramos los méodulos a
la isla.

Al final de la configuracion,
siempre hay que insertar
una platina de fin de linea.
Ref: STBXMP1100
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La configuracion de la isla Advantys que hemos escogido es:

NCO2212 DDI3728 .
- |§ Comunicador CANopen (STBNC02212)
2
Moédulo alimentaciéon (STBPDT3100K)
| S S Entradas Dig 16 vias (STBDDI3725KC)
® mo mo Ho = |
mo|mo|lmal =S : .
PY mo mo H = Salidas Dig 4 vias (STBDD03410)
== | b
OUTRUT 'g g .
I [ ® !g Eg Entradas Analog Tension 2 vias (STBAVI1255K)
I e lEs
=0 o
O HQ
mo mo
EE] . mo |mo
!-- — E—:’
| [z7 31 . . L .
it el Observar que cada médulo tiene una posicidn fisica
~~==--_ dentro de la isla y una posicion de direccionamiento.
Comunicador = 127
Entra Dig 16 vias 2 1
Salidas Dig 4 vias =2 2
Entradas Analog 2 3
Esta direccidn la usaremos para referirnos al médulo
en concreto dentro de la isla.
| Archivo Editar Wista Isla Online Opciones
Area nueva de trabajo ... e+
| = &brir &rea de trabajo ... o
| [ Guardar Zrea de trabajo
| Copiar drea de trabajo como ..
| Cerrar érea de trabajo
Dt ‘ Una vez tenemos la configuracion de la isla,
8 Afiadr Isla existente ... Crb+A . . .,
EreT ks .- exportamos un fichero con la configuracién de la
Copiat Islal como ... P .
Ce;'ar Islat _- - isla.
Eliminar Islal _- .
Em— e Archivo - Exportar Islal
Definit impresora ... A -
1.C:h, . \Projectsitaletal|Maletal i
2 i, ..\ProjectsiMaletaiMaleta. aiw
Salir
Doatow  [Camres = mopmaorade T A Pt | Seleccionamos el formato del fichero.
[T I;ﬂm = Vit il b _--
sz w— L-- En nuestro caso DCF.
- -7 |
Foyre wmme i —= o e L |
1 BV Tt Eaiin =$ Spx e e _'|]
0 ol it Pk e cormsy |
E Mk '—
™ ECY b PETY Sl
i T e mm—" .
1 MY e Lty P ek _ - CllC
ksl -
e oA e ||
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e Paso 3 Importar la configuracion de la isla Advantys a Unity Pro

Volvemos al software Unity Pro y volvemos al entorno de configuraciéon CANopen.
Explorador de Proyecto - CANopen = Clic sobre la isla Advantys.

,~ Nos aparece un entorno de configuracion de la isla Advantys.

4 . . . . .
,/Insertamos en nivel de intercambio de datos que necesitamos entre la isla y el
i 2 . .
,/ 1 autémata. En nuestro caso elegimos Simple.

7 1
EDS for the ST NCJ 2212 CANofen Netwark Interlace Modude (STBNCO2212_ Mirano_Vd.eds)

v, I
la] EEE::.E\EZ'E 1 101 P08 00 corel ey _| {0 Configuracion |
indice Etiqueta ¥alor -———_ . ~
1 Tém_{AnalﬂgusInpulﬁlu‘;a\lmelruptEnab\e L ;l‘ = Clicenla pestafia PDO
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
!
Funcién !
bdvarced | -
Advanced

g [T BusPLC |E300: Canap | 55\3 1100 5. B \100 5_.[

En la pestaiia PDO nos aparece la siguiente pantalla, en donde se configura la
transmision de datos entre el maestro CANopen (M340) y los distintos esclavos, en
nuestro caso la isla Advantys STB.

Clic en importacién de DCF

EDS for the STB NCO 2212 C&Nopen Network Interface Module (STBNCOZ212_Mirano_V4.eds] P s
7
LT s7e_nco_zz12 0 P00 | T contoiceerer | 1T Contunaciin. | %
B Canaln
Transmit(z) [~ Ocular FDO vaclo Impertar DCF. m
POD Tipotwans, | mhitiTime | Evenetim., | 612 | Variables
Oy Foom 255 v I~ Mostrar sco variables o asignadas
[ Pooir 255 [] =
= pars v i, Direc.topol. v | =
[[5q Fooiz E [] e =]
S Foon — G Island Dlagnostios: Global Bits 400000 | AN 20000
- Island Di 0000 | AR 20001
L10xg Foou 255 L = 6.1 0z | 20002
0 FOOE 255 L) Canfi ” 400202 | AWAE20003
O[3 oot 265 [] C .3 400207 _| ANRZN00A
Ol Poot 265 [ c ) a00204 | vwiazwnns
Ol oot F 5 0 2 3 400205 | Ania20006
£ - E X] 400206 | ANRZN00T
IE— E 112,97 00207 _| N300,
Confiqued Modes 127113 40020
Recibir (23) [~ Doutar PDOvacio EVW‘ ol lades ey :;‘;:“ (A5 21000 DR
POO Tipatranz. | inkibitTime | Everetim.. | of = o 3 003 w001
EREEIGEE 265 Operational Modes 4003:
(L Digital &-bit O, o .65 4003
[|[3q Fooz E G & Gl
S Foos — Operational Modes 112 37 400507 _| ANAZ000E
— = 27113 00308 | ANAIBN00R
Funcié LI0¥ Food 255 Niades uith Error 16.1 A0 | V200018
uncin: = <
LI PoOS 28 Nodes with Error 32.17 400402 | %Wi3200018
Simple j' | 15 Foos 255 Nodes with Err 43.33 | 400403 | 4\3.200.0020 _'LI
4 »

Buscmen [ Maa)

Buscamos el archivo que hemos
generado en el paso 2, “islal”

Momiew  [iral Ay, ll- _____ ChC
Tom [oF Fie 1 oeFl =] | Cacelm ||
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Tutorial Prdctico Unity -M340

Observamos como ya tenemos generados los mensajes de escritura y de lectura entre
Modicon M340 y la isla Advantys STB.

Transmit (%) [ Ocukar PO vacio _ DatOS que enVl’& el

POO | Tipo trans. | Ir\hihilT\meI EventTi.. | simbola Direc. topal » <-

‘3 OO 1
e e maestro (M340) a la isla

EEEENE%HTZ B e e ———
ana

3200098
| sannzzon00 |

o = Dcmmpm:;caigtms InhibitTime | Ewvent Tim. Direc. tapal. P indice - DatOS que reCibe el
maestro (M340) de la isla

Funcidn: fr e e e e R R M e R e S e e M e e e

Simple: E

“«----- Compilamos el proyecto

EDS for the STB NCO 2212 CANopen Network Interface Module [STENCOZ2212_Mirann_ V4. eds]

[ sjeNco_z212 | 0 oo | 1 Gonvooe aror | O ez Observar que con el proyecto
Transmit (%] cultar POO vacle 7 1 1
FOD nE Pnlnmpunrans | Inhlh\tTlmel EventTi. | Simbolo Direc. tapol. - ’:l Compllado’ Unlty nos ha

= Wiy POO1

S e et ] ,~ generado el mapeado de los
= WZ3 Poo2 R / .
ED Dighal-bitinp. T awazannm | (9 mensajes en %MW que nos
= FOOE | twisz | . .

: permiten la lectura-escritura

[ AnalogInput B
L1 AnalogInput Bl " 4 .
i ’ de los valores de la isla

1 ’ i

Recibir () ¥ Ocultar POD wacio

POO Tipatrans, | InbibitTime | Event T Direc. topal.

Funcion.

Simple -
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9 - Intercambio de datos en una red Ethernet

Objetivo:

En este capitulo veremos como se configura una red Ethernet y mostraremos las principales
funcionalidades disponibles para la comunicacién de distintos dispositivos mediante dicha
arquitectura en ethernet.

Todos los autématas Modicon (Modicon Quantum, Modicon Premium y Modicon
M340) nos ofrecen grandes oportunidades de comunicacién dentro de una arquitectura
Ethernet. Entre ellas veremos:

- I/O Scaning

- Global Data

- Servidores Web

- Transferencia FTP

La estrategia a seguir en nuestra aplicacion dependerd de nuestras necesidades de
comunicacion en nuestra arquitectura, seguidamente veremos como configurar una red
Ethernet y detallaremos los diferentes métodos de comunicacion existentes.

e Paso 1 Arquitectura de lared
En este apartado realizaremos la configuracién de una red ethernet dentro de una
configuraciéon propuesta. La arquitectura se basa en 4 estaciones remotas que necesitan
compartir informacion entre ellas.

Estacion 4

Estacion 1

Estacion 2
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La estacion 1 se considerara la estacion central y serd la estacion que simularemos con
la ayuda de la maleta MQTBMX340.

En primer lugar realizaremos la configuracién de las direcciones IP descritas en la
figura anterior a cada uno de los dispositivos.

e Paso 2 Configuracion de la direccion IP para Modicon M340

En el caso de los automatas Modicon M340

-£3), Comunicacién En el explorador de proyectos, clic en:

S, Redes Comunicacion 2 Redes - Ethernet_1

— O, Ethemet 1 4~~~ Nota: En el caso de no tener creada la red, consultar
Configuracion de entorno Unity Pro Paso 3

Configuracién IP I I IE loraciin de E/5 ]Damsglohales
— Configuracidn de la direccidn P IIlSCI'tamOS la diI‘eCCién de red:
@ Configurads a7 Estacion 1, M340 = 120.23.3.1

Direccion P [T20. 22 . 2 . 1
Mazcarade subred | 265 255 255, [
Direccidn de gateway 0. 0. 0.0

" De un servidar

Hombre del dispositive. |
Co &n Ethernet
’7 {+ Ethemet |l " 8023

<4------- Validamos los cambios

, Clic en Configuracién

, ,+ Clic en el médulo Noe
Ty Emasion /, & .
i olpta: » @ =@ ~78 -8 0
o L P NOE | Dol M| BMO BNC

Rz 7 Cobiopm
- O I il AR
1 bt o =
] Tipos de datos deriwadnog

0. 11 BRECOE DI00: Ettwrrest | piwerts L0{LO0 R AS

- T % de §H davivadan
o VoA i whbriti i EEE |
Funcidr: ., .
[ETH TCRIF S i iniaiaiaiiaie En funcién seleccionamos ETH TCP IP
Tarea:
JmasT =l
Conesidn de red: Seleccionamos la conexién de red que hemos generado
IEthemet_'I ﬂ - Ethernet_l

Abrimos un segundo proyecto en Unity Pro y repetimos el proceso para la
configuracién del Autémata Modicon M340 correspondiente a la estacion 3,
configurando la direccién IP 120.23.3.4
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e Paso 3 Configuracion de la direccién IP para la isla Advantys STB.

Con las islas de E/S distribuidas advantys STB disponemos de varias formas para
realizar la configuracion de su direccion IP.

-La IP por defecto mediante la direccion MAC de la isla.

-Configuracién la IP via WEB.

-Mediante el protocolo DHCP.

-Mediante el protocolo BOOTP.

En este ejemplo realizaremos la configuracién mediante BOOTP, ya que este nos
permite la configuracion de la isla utilizando simplemente el entorno Unity Pro.

En el comunicador ethernet de la
isla Advantys observamos dos
interruptores giratorios que nos
permiten introducir la
configuracion que la damos a la
isla.

En nuestro caso simplemente
tenemos que poner el
interruptor inferior en la
posicion BOOTP

En el explorador de proyectos de Unity nos situamos en:
Comunicacion - Redes - Ethernet_1

— Funciones del madula

- Exploracion de EMS

Activamos la pestaia de servidor
de direccién

Nos situamos sobre la
g pestafia Servidor de

Corfiguracian P I Menzajes I Exploracion de E/5 I Datos globales I ShhiP | Servidor de direccion direcci(’)n.
Tabla de direcciones cli fzervidor
Acceso Acceso MAC Nomb Dii ion IP | M3 de red =
[ 00.00.54.11.FE.43 A 120.23.3.3 W 266.266.266.0 or
E A
\ N
Y *  Insertamos la direccién IP de nuestro
\ . o .
\ dispositivo.

Introducimos la direccion MAC del dispositivo al que queremos asignar-le una direccion IP.
En nuestro caso la direccién MAC de nuestra Isla Advantys STB.

Nota: La direccion MAC es tnica y diferente para cada dispositivo, podemos ver la direccién
de nuestra isla advantys grabada en la cabecera STBNIPxxxx
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e Paso 4 Trabajar con I/O Scaning

I/O Scaning es un sistema de lectura/escritura periddica entre los distintos

dispositivos de nuestra arquitectura. Nos permite de una manera rdpida y sencilla la
posibilidad de configurar en nuestro autémata una tabla de lectura y escritura de los

diferentes dispositivos.

I Tabla de palabra s
Lectura  Escrifura

KO Scamer

INsposiivos pscaneados

Dentro de la arquitectura que hemos presentado, utilizaremos el I/O Scaning para el
intercambio de datos entre el PLC (Estacién 1) y la Isla Advantys (Estacién 2).

En el explorador de proyectos de Unity nos situamos en:
Comunicaciéon > Redes > Ethernet_1

Funciones del madula

IE = I Exploracién de E/5 4~

Datos globales

_-- Activamos la funcionalidad Exploracién de E/S

Servidor de direccian

Nos situamos en la pestafia Exploracion de E/S

&
Corfiguracian P I Menzajes  Exploracion de E/S IDams nlobales I SRR I Servidar de direccidn I Sncho de banda I
Areas maestro W
Leer ref. Exscribir ref.
’_ De f200 = a [eos " De 208 == o ED
Periféricos
1D d Timeout de | ¥elocidad de Leer Leer L Ol I Escribir Escribir Escribi
Dirececion IF 'ded perturbacidn  repeticion | objeto de | indice de | -7 ‘timao walor objeto de | indice de | 2o
unida [ms] [ms] 1. ] 1.
1 120.22.3.2 265 1500 E0 MW 200 6291 E Mankener dltima ¥ | MW 20E 0 3
z -

En esta pantalla tendremos que configurar tanto las direcciones que queremos leer de la

Isla al PLC como las que queremos escribir del PLC a la Isla.
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Configuramos las %MW de nuestro PLC donde se realizaran las
/ lecturas de las entradas de la Isla Advantys.

1
1
1
! Configuramos las %MW de nuestro PLC donde se realizaran las
) escrituras sobre las salidas de la Isla Advantys.
1 1
1 1
! 1
1 1
1 1
T 7 ]
Fanilia 1 i iy —— il 2
1 astidor Se andl 5 | Explorasicn de E45
’VINDEU‘UU ! 5 lT l_'IL lT MO w| Datosglobales
Dlleccléande\i&dul ” [s7=]  Senidorgedieccicn
DresciénP_, Mdsoara e subred Diteocid) de atenay
’V| EREVERE | 255255 . 255 . 0 | wzul.' EE 1]
] ! -
Cnnﬁgumé\P I Mensajes ~ Exploracidn de E/S lDatns g\nhaw, ]SNMP I Serwidor d dirccifn I Bncho de banda I
b ——— = If-=—=—====-= I =
Escibiref

Leerre 1
[ De |200 _‘= a 205 l

I 1
f mefor = s .

Timeout de | Yelocidad de Leer Leer - Escribir | Escribir L
DireccianIP | 100, Pellil::]cién lap[::isclién abistodo | ndi de Iuk;i‘l’u J "'[‘e'"'l't‘:i‘:;']“' abieto do | ndis de E‘n“g'l'l':.'; Descripoidn
120.23.3.3 256 1500 £ HMW200 55391 £ Martener dlima x| uMw20e 0 3
[y -k = ¥
21 \ \\ = \\
\ . . . ,
\ Y Las direcciones de escritura al médulo
1
' \ advantys
\ \
\ . . ., z
! Configuramos la direccién de lectura del médulo
g Advantys. La primera direccion de lectura es la
! 5391 y leeremos las 6 posiciones siguientes
1

Insertamos la direccion IP del dispositivo al que queremos acceder en este caso
insertamos la direccién de la isla Advantys configurada en el paso anterior.

En la configuracién anterior tenemos:

Escribimos en las posiciones %MW200 - %MW?205 del PLC el contenido de las
variables 45392 — 45397 de la isla Advantys.

Escribimos en las posiciones 40001- 40003 de la Isla Advantys el contenido de
las variables %M W?206-%MW208.

Si tenemos problemas para obtener el mapeado de direccionamiento de nuestra Isla
Advantys STB, podemos utilizar el software de configuracién Advantys.

I\ advantys - [1sla1]
A frchivo Editar Vists [ Isla Online Opciones Yentana  Ayuda
e = ‘é Afisd seamenta

{3 Afiadr anotacién

= |[Fom T sarear anatecin D
L R
Afiad médulo
=] Malstal ), Edtor de médulos ..

= islat

T edtor de acciones reflejas ...
=== Raill

([ STEMIP g Construir
; E STBOD! 3 Bloquear
M saoI
Andi

srascr A

Sirtonizando la yelocidad en baudios ...
Rjustes del mada prueba ...

Propiedades delaisla ...
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s ] 'ﬂﬂ__ Aqui podemos observar el mapeo
e X =] de los registros de memoria de la
LTI B e e L B | LI B B ) G L] P 1 Isla Advantys en funcién de los
B S ;4--:,1 modulos que nosotros tengamos
e e e e e e e L configurados

Haciendo clic sobre los distintos
recuadros observamos el mapeado
del registro dentro de la Isla.

e Paso 5 Trabajar con el servidor Web.

Modicon M340 nos ofrece la posibilidad de conectarnos remotamente utilizando
simplemente un explorador Web.

Insertamos la direccién IP configurada en el autémata
/

:l|:="11 MU O1EH) L - Micrnsodt Internet Eaplone: o n:zl
rden Edesin Ve Favaon ,/Hormein Spud | &
. =, 0 " i ) I | {8 ! s
Qe - © - 1) D3] Dt Sormae @[3 I BET
|wecoen | hetpeiizezaa P STE  veows |
L WA Telemecanique
23]
Hama
B Lamipsaipes
| =
i
A ;
g 3
Copyrighl & THEE- 006, Schrdider Auttriation FAS, All Rights Hessned
] Mispleacion Dummyappiet statted EEEEE T =
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Tutorial Prdctico Unity -M340

10 - Unity Loader

Objetivo:

En este capitulo veremos la utilizacién de una herramienta para realizar la descarga tanto del
fimware como de la aplicacion a nuestro autémata Modicon M340 con una herramienta muy
simple y completamente externa al software de programacion.

Junto con el software de programacién Unity Pro 3.0, encontramos diferentes
herramientas que nos complementan el software de desarrollo Unity Pro. Una de estas
herramientas es Unity Loader una herramienta que nos permite la descarga del
software y fimware sin necesidad de tener instalado Unity Pro en nuestro ordenador.

e Paso 1 Conocer el entorno Unity Loader
El software UNITY Loader lo encontramos en un CD dentro del pack que recibimos

con el software Unity Pro. Es un software gratuito y en caso de no tener el software se
puede descargar de la web www.telemecanique.es

Abrimos el software:

Schneider Electric ] Communication Drivers

== 3 Uity Pro

3

3

Cadec Pack de ELISOFT MG UnityLoader v
¥ Advantys r ¥

Dentro de Unity Loader encontramos: _ Area para acceder a los
-7 archivos de nuestro PC
(S omyeter o TEY)
Prosect: | ipengtng Syt | Gptions | Abou | -7
TR ============ 4 rmmpm oS sssss======-o
1| [EDotumeris st Sottngrizatonit somenaivanades, =] | @| ol | <
s e | | Area para acceder a los
I LpoiBuid | LT Il | archivos del autémata.
|| ersien | | Yersen | .
I oo | -
1 | PL Progsct Dars | | PLE Paciect Dta 1~
A RSN IR b
. | B .
I fiame | 1 I
Ll Bkl
I [ I
i M Friem. | T | I M From T 1
! s 4T I Frgen Te | | A From Te |
| | Unlocaied Ciote i LT 1
|| L Frogee Fiet : |- P Project Fiea |
I - . Vs L
1 l : . _J =] | B]I 1 . .
I - I Il | Configuracién de la

conexién deseada (USB
o Ethernet)

Conexion con el automata
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Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 2 Descargar una aplicacién al automata

T ki
Paotect | (st Systen | gt | bt | T R — -
| T T Cr e | J E I Flifie Timmile
e [ Mt Edbxen
kit | V| g [GBGEEERSG
| Vation | : Veisen  DOGI0E
(P Frogee Dl I FLE Pacgoet Do
| :IJ @ E Engée Tnmic
e [ I.
Lovt okt | "
™ I e | 1o | ) We  Fom 0 T BT
o [ o Wl 7 e ZTH T T -
Unocatd Dl | | | Urkocad e fie
P Promel e | P e
— EH [ . .
UswesFee | DsSome | || UpFlee S Duadiaw e Seleccionamos el tipo de
o —— T "~ ~ conexion que tenemos con
bsda [T ¢ mamr T “mc [ -[n. B Fies Spsce: [Tosms0 el autémata en nuestro caso
_ conexién USB
| St PLC ! == I

] ==l

s Clic, para conectar con el autémata.

Clic, se nos abre una

S ventana emergente para
P | Ot S| G 1o | - ___-~--- seleccionar el proyecto
'Ftr-qn- ’H:M _________ X
{meumswm:mmm J _j‘.TF Fitad 5ol UIll/ty a descargar en el
Hme [ U Ftacidn automata.
Loapidt | i
'—I el B — z =@ o —————-+--—Seleccionamos de
Pl ] eyl ot e | nuestro disco el
Fa ] e al [rupect
e | gm_.m i  projects nrovecto a carear.
Lot Dt | Ewm K] malsta_vi 28] proyactn
e | (Bende 1] madeta_vt_pruervas T
M el e FEE
UnbeadOus |
<L Prject Py —— e L ‘a‘h [* ———————— ----  (Clic.
Toa IUrq,-#.ﬁmlh['w‘n'-n] _J‘ Corcsly
Ut e Fies | ™ 2o come rchiv de 3dkn lechey . fw
i
Mede [0 =] -Addmc [T me [N |sun i FmeSpece 1S5RS
san | oseans e | o e | e |

e |y o | s |
e

e e ah-m------ S|

La flecha en verde nos indica que el fichero es

valido para transferirse al autoémata.

Clic, para realizar la descarga del programa al

-7 automata.

— —
L il e =

| —

s A

o r -

bt

- [ - Y
- T £l - Se b B -
Lt Pt e —

[T —— . = —
r"———'g_LB:-* i

| It e e i—
— =
= U S T e

e T S e e
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Tutorial Prdctico Unity -M340

11 - Generar el Proyecto y conexion de Modicon
M340

Objetivo:
Veremos la generacién de un proyecto en Unity y la transferencia del proyecto al autémata
utilizando el software Unity Pro.

Una vez tenemos terminada nuestra aplicacién tenemos que generar el c6digo que nos
permita la transferencia del cédigo al autémata. Este proceso lo llamamos compilacién
o generacion del cédigo.

e Paso 1 Generacion de codigo.

’Unity Pro XL : MALETA_¥2* - [MiProgramaDeContaje : [MAST]]
foy| Fichern Edicién  Wer Servicios Herramienkas Ger%:aq- FLE —Debug “VEnEana  Ayuda

-~ Clic en Generar

e S Y B0 o g' halizar Chrl+Mayiisc+8

» 7 @Analigar proyecto

b (e R = < » ow | &
Explorador de pr 1
= T

(=

Generar cambios Ctrl+B

Reqgenerar todo el provecto
— <

~o
~
~

~~<__ Nos aparecen las diferentes
opciones de generacion de
codiso.
Opciones:
¢ Analizar proyecto = Nos devuelve los posibles errores o advertencias
detectados en nuestra aplicacion.
¢ Generar cambios = Genera el codigo de programa transferible al automata,
pero sobrescribiendo el codigo previamente generado. Esta opcién nos resulta
muy Util para realizar cambios on-line con la aplicaciéon en Run.
¢ Regenerar todo el proyecto > Nos genera el cédigo compilado. Esta opcion
no es posible realizarla on-line.

En este ejemplo utilizaremos la opcién regenerar todo el proyecto.
| Generar PLC Debug Wentana Ayuda
Analizar Chrl-+HMaydsc+6
£ Analizar provecto

| Generar cambios Chrl+6 -
Fegenerar todo el proyecto -

Una vez generado el proyecto podemos observar en la parte inferior de la pantalla la
informacion referente al proceso de compilacion:

_ -~ Cometarios de errores y advertencias en la compilacion.

-,
A

ﬂﬁuhdispnsilivn [0.0:C3.M3 ) CANopen comm head} : Ha reservado mas %MW OUT de lo necesario en el bus numero 3. La configuracion requiere 96 2sMW OUT. 1 2|
J\(Suhdispusilivu [0.0:C3.M3 ) CANopen comm head} : Ha reservado més %M IN de lo necesario en el bus nimero 3. La configuracion requiere 0 %M IN.

{Subdispositivo [0.0:C3.M3 ) CANopen comm head} : Ha reservado mas %M OUT de lo necesario en el bus nimero 3. La configuracién requiere 0 %M OUT. I

Vinculando... I

Broceso satisfactagio - AFuores B Adverdencias] o — o o o e e e e e e e e e e e e e e e 1>

4[4[ [¥ ]\ Regenerar todo £ Impotaiferportar i Emores usuario  J BuscarReemplazar [
Listo [Modalidad Hu Ryw @FllNFORMAC]C‘)N DE CARGA CORRECTA [UsBisys | | [

-,

Nos informa de si el programa del autémata no

coincide con el aue hemos generado Vemos si el proyecto esta generado.
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Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 2 Transferencia del programa al autémata.

La descarga del nuestra aplicacién en el autémata la podemos realizar mediante los
distintos puertos de comunicacion disponibles en nuestra configuracion.

o (Conexion via USB

e (Conexion via Ethernet
e (Conexion via ModBus

En este ejemplo utilizaremos la transferencia via cable USB.

e e e ———

|(AFEE Ri@ s e
[ulaa s valebiamlnn]
v e e =——8 3

[rarre——
i BT

~._ Enelmend PLC, clic en
conectar.

fp—

) =
G Db il i
Ty —— =
B i e
e e
. i o
1, B B
B D s
1 prs e
o pat
§ B D
T T
B D Cdlises

o w g

" Ao oy
] Tees ax duman dusipins
1 Tia e 0 i s

bt el ety “

LRAAT e e

FLC Debug Ventana Ayuda
Descongckar Chrl+K

Establecer direccion. . .

T Modlefidedestandar

B Modalided d simulacion

Camparar..

Dan-;r'enr o LC
S Transferir proyscto desds PLC

Transferir datos del fichero al PLC
Transferir datos del PLE a fichera

Detener ChrHR
Inicizlizar

Actualizat informacion de Upload

Actudlizar valores de ific, con valores actiales

Backup del proyerto. . »

Utilizacidn de mematia,. .

Transieris proyecio al FLT

Prosssetn P

[PV T

Vaiidee OB

Liewra.
y Eafidl () in
ncite; 171/ 10FIG0T V23 15

™ Epptirsaos dd FLC gt dhy B i finorcin
Tranhen

_.-~ Clic en transferir proyecto al PLC.

1 Progecio PLE ndrﬁ.ﬂo

fisebss  [Edacan
Ve [BRE
Ubna [GRET 17060

_ - - Clic en Transferir

Iransferencia de proyecto

El pacpietn: 181 /234 ha sida ervdadn comechamenin

Nos aparece una ventana
emergente donde nos
muestra el estado de la
transferencia

Clic en Run para ejecutar el

programa en el autémata.
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Tutorial Prdctico Unity -M340

Una vez transferido el programa al autémata podemos observar los valores en
funcionamiento de las variables dentro de nuestra aplicacion.

Trﬁ!iﬁ!ilililil_f

7
MOVE 2
WRITE_PARAM 7
N ouT EN END Contaje_0
CH -

[Enable_Cont Walar_Contaje
sal_0
sal_1

lLimite_Inferior Contador_Bajo

Limite_Superior  Contador_En_\entana

Habilitar_limites Contador_Alto

Habilitar_gal_1

Habilitar_sal_0

Forzar_Enable

3
LE_DINT

IN1 auT
INZ

El
GT_DINT

1M1 ouTt
IN2

5



Tutorial Prdctico Unity -M340

13 - Aplicaciones con terminales graficos Magelis
XBT-GT y Modicon M340

Objetivo:
En este capitulo veremos como se realiza una aplicacion para los terminales graficos Magelis
y su interaccidn con el automata Modicon M340

En este capitulo daremos a las aplicaciones realizadas en los capitulos anteriores una
interaccion con el usuario utilizando un Terminal grafico Magelis XBTGT2330.

La interaccion entre el autémata Modicon M340 y los terminales graficos Magelis nos
ofrece entre otras las siguientes ventajas:

B Ahorro de costes en la instalacion
Conexion directa: USB, Modbus, Ethernet
Alimentacion del cable en las XBT-N Modbus

B Ahorro de tiempo en el diseiio
Los variables definidas en Unity Pro, se pueden reutilizar en Vijeo Designer
para evitar inconsistencias.

B Eficiencia en el diagnéstico
Las alarmas registradas dentro del M340 diag-buffer se muestran
directamente en el Magelis diag-viewer
Hasta se pueden monitorizar los dispositivos en CANopen

En nuestro caso la conexion fisica entre el autémata y el Terminal grafico la
realizaremos mediante Ethernet TCP/IP:

Ethernet Modbus TCP/IP

- 1 = TP: 120.23.3.2
| o Sl ; 7] n

7
L
—

t '
t

1P: 120.23.3.1
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Tutorial Prdctico Unity -M340
e Paso 1 Configuracion de las direcciones IP en los equipos

Insertamos en el Terminal gréfico la direccién IP 120.23.3.2. La direccién la podemos
insertar directamente por pantalla en el menu de configuracion = Network, en el caso

de que la pantalla no tenga ninguna aplicacién cargada.
Si ya tenemos una aplicacion cargada en el Terminal utilizaremos la conexion via USB

para realizar el cambio de la direccién IP.

En el caso de la configuracion de la direccién IP del autémata, consultar el Tema 9 2>
Paso 2.

e Paso 2 Crear un proyecto con Vijeo Designer

El software Vijeo Designer nos permite el desarrollo de las aplicaciones para los
terminales graficos Magelis.

Y Arcesoeies P T Modicon M340 Desgn F

(] el PR Wirslnss ¥ 7T} Commniention Drivers k

i Microsolk Sifice k) Uity Pro 3

1 Mowell {Common) s e g

4 eabre & iroienre R — :
) Crmhrirign v [ Serurity Edter Tk - Administeadar e Lireneia

(E) Reomprixhabir sl Wik e () Achvardyn (O B T e

i FactoeyCast b Gua de ko

s e v [ Lesnm -
{2 Codec Pack de ELISORT ' B Meusesdluee -7
E [ o vesoreny ~ ]

Simplemente abriendo el software nos aparece una ventana emergente que nos permite
la creacién de un nuevo proyecto.

=i

_-~ Abrimos el Software

Hmrsmeas 1 1 g Frgr

il L —

S ey e
-
i

o —v—

T R _.-~ Clic
TR ::.’| i 1]
H
p —T .-~ Seleccionamos el tipo de pantalla, en nuestro caso:
i Pt XBTGT 2000 Series
o R — | XBTGT2330

U mnarea de
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Tutorial Prdctico Unity -M340

=77 desarrollar nuestro proyecto.

Paso 3 Utilizar las variables de Unity en Vijeo Designer.
El desarrollo de nuestra aplicacion conjuntamente entre Unity y Vijeo Designer , nos
permite utilizar las mismas variables en los dos entornos sin la necesidad de volver a

declarar todas las variables en el Terminal grafico.

Podemos importar directamente las variables que hemos utilizado en Unity a nuestra

Nos aparece el drea de trabajo para

aplicacion del Terminal gréfico.

3y
—

EF Proyecto

EII:] Destinol

= Paneles gréficos
=17 Paneles base

P 1: Panell
'enkana emergente
Paneles principales

t--[34] Entarna
H-- Biblioteca de recursos
]E Alarmas
)ZL Recetas

]E Reqistrando datos

Yariables
Z

Fatmicals
[senaeser Lisctric naestnes sas

Conirninaoe

TR

Mo (RTLE
Mot Py -
Mk Pl I

IrbusclIT Shrvm

LI - Ty
Heian JCHE

Frps Morhim LISR

En el navegador, nos situamos
sobre Administrador de E/S, clic
con el botén derecho del ratén y
insertamos Nuevo controlador

Seleccionamos controlador Modbus
TCP/IP

Seleccionamos equipo ModBus.
Nota: En el caso de conectar
directamente mediate USB el
automata con el Terminal ,
seleccionar la opcién:

Equipo Modbus USB
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Tutorial Prdctico Unity -M340

£ Nos aparece un nuevo equipo que correspondera a
ma’ s , nuestro autémata Modicon M340.
=G Pt g e 4
=i Fanales hase ’ . . "
I vearet , Doble clic sobre el dispositivo
[ Weidais mermngerdn
B Pansles princpais V:
S8 Accones 4
Bl (] Ertomo
w1 8y Bldobeca de e 7
i A alymas 4

é Rrcetas /7
W Pimgich sk chabint. ’

5 vansties /
=i~ T ddministrador de Ef5 Vs

I8 MoctusTCRIP
o6

En la ventana emergente configuraremos el
_ .- acceso al automata.

-
Configuracion del equipo 5[

r~ Direccign del Equipo

Insertamos la direccidn IP del autémata, en
nuestro caso: 120.23.3.1

Direccidn P

ID de la Unidad ~ |255 — /255

r— Optimizacion de la Comunicacidn

e Mainopostie =l Seleccionar la casilla Sintaxis IEC
PRV
— 567131 St
Moda de direccidn W

Aqui configuramos el orden de en que

ﬁggﬂtg‘lostrar orden W

Aceptar ! Cancelar | Apuda |

& atsbles —=—====-==---A interpretamos las variables. Configuramos la
1| Orden palabra de Primera palabra baja ~ ~ —— . 1

ot | =Ny - primera palabra baja en el orden de las

1

1

palabras dobles.

| BB Proves
=[] pestrai
G Parsien grifieen
T Poreleri e
& 1Pl
Bl vordana snergerte
fi e crropsm
1y Loy Clic con el boton derecho en la pestafia
¥ e Biketern da recurss == .
¥ e T Variables del Navegador.
o et —
ﬂmm:.tim_ - -
T At L
= MW | Haewn ek (]
'Y

_-- Clic en Vincular Variables....

-]
e T
[Wangbin -Cosimgy | "o virakles

e, actid Provesjedes o e
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Tutorial Prdctico Unity -M340

Nos aparece una ventana
emergente donde
buscaremos el fichero Unity
Pro de nuestro proyecto.

| Pt o ot o e LewsPe STU [ 5TU)

Fdnmdtnwm
mmm*w

r%““ﬂfm
V7 W arindies i sy o v e
% e pepagy I

s
Ayrwgm ol gry [:wmsw

Mo 4~

-

T ——
T H ZRAR
1B LTS
i

. I-.-_ﬂ.!

ik -q.'q.ni]_‘, E--I--i"ld-l-l

. L vl
--IHJ.I I-‘-'id_.,z-

[ —— ]
epba PR

ARLITRRRRRA AR LARRRARALY ||

Seleccionamos la extension
*STU, que corresponde a
los ficheros de proyecto
Unity Pro.

Nos aparece una ventana donde podemos
escoger las variables del autémata para
enlazar con el termina grafico.

________ Clic
Para ver las variables importadas,
4 ez~ DOS situamos en el navegador sobre
. - la pestafia variables.

--ln--uuh- e T
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Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 4 Desarrollar una aplicaciéon de control del médulo de contaje.

Con las variables que hemos importado y la aplicacion realizada con el médulo de
contaje del Tema 5, realizaremos una pantalla que nos realice el control mediante el

Terminal grafico.

| rwew esie i | peemesw ores @

IXeLgesORQRE BrA=fmes
ol St 1o LS e I

Insertamos los botones
y objetos disponibles
en la barra de
herramientas.

Clic sobre los

botones

T Du_Bf 00224
£ S MI0E ]
S NF_ Eocrd 8] D017

e L

o w17
o BNG Coun ] 20071001 |
o Vsl Courn 11| Shard] |
o VERL [ Xw00 ]| I

- VARY| MR |
[ 2] et rapebal
T e | e |

Repetimos el proceso con todos los componentes insertados.

Ulnat marea de
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Electric
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Se nos muestra una ventana

emergente para la configuracién

del componente que hemos
seleccionado.

Seleccionamos el tipo de
operacion que realizara el
componente.

Clic, para seleccionar la
variable vinculada al
componente.

Seleccionamos la
variable del automata
que nos interese.

-
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Tutorial Prdctico Unity -M340

e Paso 5 Compilar y descargar la aplicacion sobre el Terminal grafico.

@4 Maleta - Vijeo-Frame - [Destino1 - Principal - Idiomal

! Fichero Edicidn | Generar | HMI  Organizar  Yariable .
.02H — Seleccionamos Generar dentro de la
B O [ yaidartodo __----~""  barra de herramientas principal.

- generRr * F?

Limpiar destino

Validar desting

Compilar destina

[l
E;_p Maleta
E‘E] Destinal 3 Simulacidn

=1 Paneles
E% Pan Iniciar simulacion de dispositivo

Descargar todo.. .

Descargar Destino

Opciones...

Realizamos la conexién mediante cable ethernet entre el Terminal grafico y nuestro Pc.

¢ Fichere Edicién | Generar | HMI  Organizar  Yariable

D E% E E Limpiar toda. ..

=M= i Validar todo
n lj @mE GEnerar F7

N v N

[+]

Limnpiar desting
Walidar deskino

@] Compilar desting

Simulacian
Iniciar simulacion de dispositivo En la pestaﬁa generar
PR B e __----""" seleccionamos Descargar Destino
Descargan Desting 4‘| -
a3
Opciones. ..

Ya solo nos queda validar nuestra aplicacién en el Terminal Grafico.
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Chauffage |

Direct @ccess
G =

Volcane® Il
récupérateur
de chaleur

1T
e°°u s
Yy %
Lkt )

L

o, S
Sommr®

> avantages

¢ Réduction des dépenses énergétiques
(jusqu'a 60 % de taux de récupération).

* Accessibilité rapide aux composants.

o Batterie électrique ou eau chaude intégrée.

e Version By-Pass intégré et motorisé.

¢ Hauteur réduite (installation en faux plafond).
¢ Double peau, classe MO.

> gamme
Volcane® Il XA H E
Gamme installation type de batterie
XA : entrai direct H: hori E: électrique
Turbine action V : vertical EC: eau chaude
XTA : transmission
Turbine action

» application

e Récupération énergétique dans les installations de ventilation
destinées aux batiments tertiaires et industriels.

» construction / composition

e Chassis
- Chassis portant en acier zingué.

¢ Enveloppe

- Structure en acier zingué, classe MO, double peau
avec isolation en laine de roche 25 mm d’épaisseur.

- Panneau supérieur au contour joint siliconé pour installation
extérieure (utiliser une téle par pluie).

- Piquage circulaire muni de joint double lévre en caoutchouc.

- Version Horizontale : raccords pour évacuation
des condensas.

- Version Verticale : bac de récupération des condensas.

¢ Ventilateur
- Pour les modéles XA
« Ventilateur centrifuge double ouie a action a entrainement
direct.
* Ventilateur a 3 ou 4 vitesses selon les tailles.
« Ventilateur directement fixé sur le panneau.
* Bornier de raccordement placé directement sur la face
extérieure du panneau auquel est fixé le ventilateur.
- Pour les modéles XTA
* Ventilateur centrifuge double ouie a action a entrainement
poulie courroie.
- Echangeur a plaques
* Echangeur statique a flux croisés, en aluminium a haute
efficacité 50-60 % suivant les conditions d'utilisation.
- Filtre
« 2 filtres G4 sur glissiére extractible par le c6té ou la face
inférieure sur la version horizontale.
- Batterie
* Electrique ou eau chaude intégrée dans le modéle Volcane® II.
* En accessoire sur le modeéle XTA (cf. batterie CIREC p. 991).

CIRITTT 0 820 820 626)

0,12 € TTC/MN

www.france-air.com

>» options

¢ Résistance électrique ou batterie eau chaude intégrée
pour la version XA.

® By-Pass motorisé pour les versions XA et XTA.
o Filtre F5.
e Commutateur multi-vitesse sur le modéle XA.

» conditionnement
e Livré a 'unité sur palette.

> texte de prescription

e Le récupérateur de chaleur double flux air/air aura une
structure ainsi que des panneaux en acier zingué, et sera
équipé d'un échangeur a plaques en aluminium sur glissiére
et de filtre G4 sur glissiére.

Le Volcane® Il XA peut étre équipé d’'une batterie intégrée
électrique ou eau chaude.

e Type Volcane® Il, marque France Air.

descriptif technique

> Dimensions et poids

Modeéles | L H P A B C D E 2 | Kg

11 400 620 | 360 | 970 | 167 | 286 | 164 | 196 | 50 | 200 | 55

11 800 730 | 360 | 970 | 195 | 340 | 174 | 186 | 50 | 250 | 71

11 1600 870 | 500 |1450| 230 | 410 | 300 | 200 | 50 | 315 | 127

112500 |1040| 550 |1510( 272 | 496 | 296 | 250 | 50 | 355 | 140

113500 |1300| 550 |1510| 337 | 626 | 290 | 260 | 50 | 400 | 168

&

Guide - Création France Air 2008 — Tous droits de reproduction réservés.



fiches techniques, notices, piéces détachées, vidéos, procés verbaux
de résistance au feu... Cliquez sur le tag a I'aide du cliqueur.

Di (@) S Visualisez et téléchargez toute la documentation produit :
wrect Cccess @

Documentaire

e Configuration verticale standard

» Caractéristiques moteur <[] Cl=> = Air neuf
11400 | 11800 | 111600 | 112500 | 113500 =l [ | = Air extrait
5 7 I
Puissance
moteur (w) 150 355 373 550 750
Polarité 2 2 4 4 4 * Autres configurations verticales
Alimentation Mono Mono Mono Mono Mono
230V 230V 230V 230V 230V
50 Hz 50Hz | 50Hz | 50Hz 50 Hz AV f BVf f
Intensité \
absorbée (A) 0,66 1,55 4,68 6,3 8,1 <= ] L L] L]
Nb de vitesses = <= = =
I ) 1 T~
ventilateur N 4 3 3 3 e u o
Classe
v . F B B B F
:l |:-ola:on CV'
ndice de i
protection (IP) 20 20 20 20 20 LI ] = == Air neuf
=i I < <= Air extrait
" A
» Caractéristiques acoustiques
Modéles | Niveau de pression sonore | Niveau de pression sonore
rayonné par I'enveloppe généré au conduit
vitesse 1 2 3 4 1 2 3 4 L. . . .
11 200 6 | 22 | 26 | 30 | 33 | a1 45 | 52 » Caractéristiques batteries intégrées
11 800 27 | 31 | 34 | 37 | 45 | 52 | 56 | 58 * Batterie électrique
11 1600 36 40 42 - 56 58 59 -
11 2500 42 44 45 _ 57 60 63 _ 11 400 | 11 800 |11 1600 11 2500 11 3500
11 3500 43 45 46 - 59 61 64 - Mono | Tri |Mono | Tri
Niveau de pression sonore mesuré a 1,5 m de distance. Puissance
nominale (kW) 2 4 6 8 8 8 8
> A"'a“gements possibles Tension (V) 230 230 230 230 380 230 380
. . . Intensité (A) 8,5 17,5 26 34,78 | 12,17 | 34,78 | 12,17
¢ Configuration horizontale standard >
Nb d’étages 1 1 1 2 2 2 2
E:i‘:';ﬁ"‘:")* 20 20 22 2 | 22 | 20 | 20
=l o I <= =@ Air neuf
— — Alimentation Mono | Mono | Mono | Mono | Tri | Mono | Tri
] i Air extrait E
] ] - *avec une température d'entrée d'air de 8° C

e Autres configurations horizontales « Batterie eau chaude*

A I I ' 5—@ [ ’ 11 400 11 800 11 1600 11 2500 11 3500
s i - Puissance
ﬁ ? e b ::[— ﬁ nominale (kW) 3,16 4,97 10,09 17,2 21,86
— T° sortie
. ‘ d'air ° €) 27 30 26,6 27 26,5
Perte
C ; I ‘ D ; ; de charge air 43 32 65 69 67
= = e Pert
mee il |l e =1 | = erte 1 4 8 20 8
| ] [l ] |“] de charge eau
; *avec une température d'entrée d‘air de 8° C et un régime d'eau de 80/70° C
E ¢ r
N e - -
G

=3 Air neuf

<= Air extrait

-
S

5l

ol
b
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' Chauffage|

Volcane® Il XTA

descriptif technique

> Encombrement, réservation et poids » Arrangements possibles

descriptif technique

¢ Volcane® Il XTA * Montage uniquement vertical

FILTRE
<=

’ ’ FILTRE
e .-

@ piquage =

Modéle A B C D E F G @ |Poids
Volcane® 11| (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (kg)

| |_/|
e
mmpp Airneuf > Air extrait

XTA 2000 (1 150|1 500( 640 | 580 | 530 | 100 | 150 | 315 | 160

XTA 4000 |1 350|1600(1110(1050| 630 | 100 | 150 | 450 | 210

XTA 8000 |1 5002 000(1 3601 300( 705 | 100 | 150 | 560 | 400

e Volcane® Il XTA + By-Pass : cf p 964.

» Caractéristiques moteur

¢ Volcane® Il XTA
- Moteur B 3 - IP 55 - Classe F - PTO,
- Triphasé 230 / 400 V - 50 Hz.

Caractéristiques par moteur :

Volcane® 11 XTA 2000 / XTA 4000 / XTA 8000
Puiss. moteur (kW) 0,37 | 055 | 0,75 | 1,1 1,5 2,2 3
Int. nominale (A) 1,12 (1,62 | 22 | 28 |365]| 5,1 6,8
ID / IN* 3,2 3,7 4,4 4,6 4,8 5,6 58
Classe de service S1 S1 S1 S1 S1 S1 S1

*Intensité démarrage / nominale
Température limite d'utilisation : 45° C.

» Caractéristiques acoustiques

¢ Volcane® Il XTA
Niveau de pression sonore calculé en champ libre.

Modéle niveau de pression sonore
a 1,5 m perpendiculaire au flux d'air
XTA 2000 mini-maxi : 55-63 dB(A)
XTA 4000 mini-maxi : 59-67 dB(A)
A i mini-maxi : 60-69 dB(A) ¢ Montage horizontal : nous consulter.
N\ J J
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Visualisez et téléchargez toute la documentation produit :

D trect @QCCSS fiches techniques, notices, piéces détachées, vidéos, procés verbaux
Documentaire de résistance au feu... Cliquez sur le tag a I'aide du cliqueur.

Volcane® Il XA

courbes de sélection

» Performances aérauliques XA 400

Pression totale (Pa) Puiss Abs (W)
350 280
—
260
300 ]
240
200 = \ 200

\ 180 -

150
NENNINA- 85
N 120 //

| AV

80
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Débit (m3/h) Débit (m3/h)
m— \itesse 1 == vitesse 2 = puissance vitesse 1 === puissance vitesse 2
e ViteSSE 3w vitesse 4 === pUissance vitesse 3 === puissance vitesse 4

» Performances aérauliques XA 800

Pression totale (Pa) Puiss Abs (W)
450 590
— /
400 — 540
\\\\
350 \\ 490
300 N 440

250 390

\

200 \ \ \ 340 / /
150 \ \ \ 290
100 \ Y /
50 \ \ \ 190
0 140
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 0 100 200 300 400 500 600
Débit (m3/h) Débit (m3/h)
m— yitesse 1 = vitesse 2 == puissance vitesse 1 === puissance vitesse 2
e ViteSSE 3w vitesse 4 === pUissance vitesse 3 === puissance vitesse 4
\ J
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Volcane® Il XA

courbes de sélection

» Performances aérauliques XA 1600

Pression totale (Pa) Puiss Abs (W)

500 1000

450

900

400 \

350 N 800
300 700

250 /

N\ 600 V4

200 AN / /

150 \ 500 /

L
100 400 | /
50 L
L
0 : 300
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 0 200 400 600 800 100012001400160018002000
Débit (m3/h) Débit (m3/h)
m— itesse 1 = vitesse 2 vitesse 3 = puissance vitesse 1 === puissance vitesse 2
puissance vitesse 3
» Performances aérauliques XA 2500

Pression totale (Pa) Puiss Abs (W)

550 1700

500

AN 1500

450

400 TN /

- ~
- \\ ‘ 1100 v
N\ d /

200
900
150 \ //
100 \ 700 £
50 \
500

0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Débit (m3/h) Débit (m3/h)
m— Vitesse 1 = vitesse 2 vitesse 3 == pUiSsance vitesse 1 === puissance vitesse 2

puissance vitesse 3
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Di (@) Visualisez et téléchargez toute la documentation produit :
wrect Lccess

3 fiches techniques, notices,_piéces détachées, vidéqs, procés \_/erbaux
Documentaire de résistance au feu... Cliquez sur le tag a I'aide du cliqueur.

Volcane® Il XA

courbes de sélection

&

> Performances aérauliques XA 3500

Pression totale (Pa) Puiss Abs (W))

600

500

400

300

200

100

3200

I

~
\\ 2550 /
N

1900 /

N
N\

2

e
' d

1250
600
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Débit (m3/h) Débit (m3/h)
m— \itesse 1 = vitesse 2 === vitesse 3 = puissance vitesse 1 === puissance vitesse 2

=== pUissance vitesse 3

J

&

64

62

60

58

56

54

52

50

Rendement (%)
\ x
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Débit (m3/h)
e XA 400 wm XA 800 e XA 1600 s XA 2500 = XA 3500
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Di (@) S Visualisez et téléchargez toute la documentation produit :
wrect Gccess

1 fiches techniques, notices,_ piéces détachées, vidéqs, procés \_/erbaux
Documentaire d de résistance au feu... Cliquez sur le tag a I'aide du cliqueur.

Sélection Volcane® Il XTA

» Volcane® 11 XTA 2000 / XTA 4000 / XTA 8000

Débit d'air Puissance Moteur 4 péles Triphasé
Pression disponible*
m3/h 250 Pa 300 Pa 350 Pa 400 Pa 450 Pa 500 Pa
Volcane® 11 XTA 2000
1 000 0,25 - - - - -
1250 0,37 - 0,37 0,55 0,55 -
1500 0,37 0,55 0,55 0,55 0,55 0,75
1750 0,55 0,55 0,55 0,55 0,75 0,75
2 000 0,55 0,55 0,75 0,75 0,75 0,75
Volcane® 11 XTA 4000
2500 0,75 0,75 0,75 1,1 1,1 1,1
3 000 0,75 1,1 1,1 1,1 1,1 1,5
3 500 1,1 1,1 1,1 1,5 - 1,5
4 000 1,1 1,5 1,5 1,5 - 2,2
Volcane® 11 XTA 8000
4 500 1,1 1,1 1,5 1,5 1,5 2,2
5 000 1,1 1,5 1,5 1,5 2,2 2,2
5 500 1,5 1,5 1,5 2,2 2,2 2,2
6 000 1,5 1,5 2,2 2,2 2,2 2,2
6 500 2,2 2,2 2,2 2,2 2,2 3
7 000 2,2 2,2 2,2 2,2 3 3
7 500 2,2 2,2 3 3 3 3
8 000 2,2 3 3 3 3 4

* Pression disponible calculée avec pertes de charges Filtre G4 + échangeur - courbe voir FTE 402 189 B.

> Energie récupéree par I'échangeur

o T° extérieure : - 5° C - HR extérieur : 90 %
o T° intérieure : + 20° C - HR intérieur : 65 %

Efficacité (%)

80%
70%
‘27,4 k\ID
60% | (6,33 kW \\ — = 66,1 kw
(],6 kw 23,1 kw)
50 % — -
40%
30%
20%
10%
0%
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000
Débit (m3/h)
e XA 2000 === XA 4000 == XA 8000 () Energie récupérée en kW
\ J
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' Chauffage|

> By-Pass

® Pour modéle XTA.
e Motorisé tout ou rien intégré dans
le caisson et monté en usine.

» Commutateur X Vitesse d s

> Filtre G4

e Filtre plissé synthétique.
o Efficacité 95 % gravimétrique.

> Batterie électrique circulaire
Systair® CIREC Autorégulée

Voir info produit p. 991

> Filtre F5 et Filtre MK AG1 (en option)

* MK AG : filtre métallique pour utilisation en cuisine.

> Batterie eau chaude circulaire
Systair EC

Voir info produit p. 989

» Plots antivibratiles

TYPE “BCA”

e Ces supports sont constitués par deux
armatures planes et paralléles reliées
entre elles par une couronne
de caoutchouc.

TYPE “PAR” i %
nys . . . * Plots a ressorts. g
> Boitier disjoncteur marche/arrét - -

mono 230 V - 1 vitesse
renvoi d’alarme

e Boitier étanche IP 55.
¢ Réglage de l'intensité sur magnétothermique.
¢ Déclenchement par sonde ipsothermique.

» Kit manchette souple circulaire

* 160 a 250.
e Livré en kit dans un sachet plastique
avec 2 colliers de serrage, largeur 9 mm.
e Classement au feu MO
PV n° 40 300 77 - D mat. 1 400° C/2h.

> Boitier disjoncteur marche/arrét
tri 400 V - 1 vitesse
renvoi d’alarme

e Boitier étanche IP 55.
¢ Réglage de l'intensité sur magnétothermique.
¢ Déclenchement par sonde ipsothermique.

» Visiére pare-pluie

e Se fixe directement au refoulement
du ventilateur.

0,12 € TTC/MN
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Fiche commerciale

Chautfage

NNOV/ TIONS 26068

Volcane“ |l

Récupérateur d’énergie pour le tertiaire

m Double peau 25 mm, classe MO
B Batterie électrique ou eau chaude intégrée
B Version avec By-Pass intégrée et motorisé

m Hauteur réduite pour installation
en faux plafond

Rue des Barronniéres | Beynost
01708 Miribel Cedex

Fax : +33[0]4 78 55 2563
CILRITTT) 0 820 820 626)

Les architectes de [ air www.france-air.com

www.traitdunion-com.fr



